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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania Ogoélne odnosi si¢ do wymagan
wspolnych dla poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania 1 odbioru
Robot, ktore zostang wykonane w ramach Inwestycji:

,,Modernizacja $ciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku"

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy
je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

1.3.1. Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowaé¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

B. ROBOTY DROGOWE

D 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 01.01.01 — Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych.
D 01.02.04 — Rozbiodrka elementéw drogowych

D 04.00.00 PODBUDOWY

D 04.01.01 — Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza.
D 04.02.01 — Warstwy odsaczajace i odcinajace.

D 04.04.04 — Podbudowa z kruszywa tfamanego

D 08.00.00 ELEMENTY ULIC

D 08.02.02 — Chodniki z brukowej kostki betonowe;j.

D 08.03.01 — Obrzeza betonowe

1.3.2. Zakres Specyfikacji Technicznych obejmuje: ,,Modernizacja $ciezek na Cmentarzu
Komunalnym w Rybniku™
1.4 Informacja o terenie budowy.
Inwestycja obejmuje modernizacje $ciezek zlokalizowanych na Cmentarzu Komunalnym w
Rybniku. Teren jest wtasnoscig Gminy Miasto Rybnik.
1.5. Nazwy i kody wg wspolnego stownika zamowien (CPV)
Nazwy i1 kody wedlug wspdlnego stownika zamowien podano w poszczeg6lnych ST.
1.6. OKkreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nast¢pujaco:



1.6.1 Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy catos¢
techniczno-uzytkowsa ( droga ) albo jego cze¢$¢ stanowigca odrebny element kon-
strukcyjny lub technologiczny ( obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet ).

1.6.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni,
przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.6.3. Dtugo$¢ mostu — odleglo$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostéw tukowych z nadsypka — odlegtos¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe;j.

1.6.4. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzagdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowa-
dzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.6.5. Dziennik Budowy — opatrzony piecze¢cia Zamawiajacego zeszyt, z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie
wykonania zadania budowlanego, rejestrowania dokonanych odbioréw Robot,
przekazania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru,
Wykonawcg i Projektan-tem.

1.6.6. Inzynier — osoba prawna lub fizyczna w tym réwniez pracownik Zamawiajacego
wyznaczona przez Zamawiajacego do reprezentowania jego interesOw przez sprawo-
wanie kontroli zgodno$ci realizacji Robot budowlanych z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej, oraz posta-
nowieniami warunkéw umowy ( w rozumieniu art. 27 Ustawy z dnia 7.07.1994r. Pra-wo
Budowlane — Inzyniera okresla si¢ Inzyniera — Koordynatora ).

1.6.7. Inspektor nadzoru — osoba pisemnie wyznaczona przez Zamawiajacego lub
InZyniera dzialajaca w jego imieniu w zakresie przekazanych uprawnien i obowigz-kow
dotyczacych sprawowania kontroli zgodnosci realizacji Robot budowlanych z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadami wie-dzy
technicznej, oraz postanowieniami warunkéw umowy.

1.6.8. Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.6.9. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu W sprawach realizacji kon-traktu.

1.6.10. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju 1 pasami dzielagcymi jezdnig.

1.6.11. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.6.12. Konstrukcja no$na ( przgsto lub przgsta obiektu mostowego) — cze$¢ obiektu
oparta na podporach mostowych, tworzaca ustréj niosacy dla przeniesienia ruchu
kotowego, pieszego.

1.6.13. Korpus drogowy — nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong
drogi i skarpami rowow.



1.6.14 .Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.6.15. Kosztorys Ofertowy — wyceniony Kosztorys Slepy.

1.6.16. Kosztorys Slepy — wykaz Robét z podaniem ich ilosci ( przedmiar ) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.6.17. Ksigga Obmiarow — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w
formie wyliczen, szkicéw 1 ewentualnie dodatkowych zatagcznikow. Wpisy w Ksiedze
Obmia-réw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.6.18. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezb¢dne do prowadzenia wszelkich, badan i prob zwigzanych, z oceng
jako$ci materiatdéw oraz Robot.

1.6.19. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodnie z
Dokumen-tacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

1.6.20. Most — obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.6.21. Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkta-
dania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla
ruchu.

a) Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziaty-
waniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca — warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudo-wa,
zapewniajaca lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbu-
dowe.

¢) Warstwa wyroOwnawcza — warstwa stuzaca do wyrownania nieréwnosci podbudo-wy
lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej 1 podbudowy pomocni-
czej.

e) Podbudowa zasadnicza — goérna cze$¢ podbudowy spelniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sklada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no-$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoodporng, odsaczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoodporna — warstwa, ktorej gtdéwnym zadaniem jest ochrona na-
wierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;.



1) Warstwa odsaczajaca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.6.22. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.6.23. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.6.24. Obiekt tymczasowy — droga specjalna przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.6.25. Odpowiednia ( bliska ) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych, robot z dopuszczo-nymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okre§lony — z przecigtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.6.26. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obej-
mowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych lu-dzi i
srodowiska przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.6.27. Pobocze — czg¢s¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ru-chu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.6.28. Podtoze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.

1.6.29. Podloze ulepszone — goérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzch-nia,
ulepszona w celu umozliwienia przejg¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego wy-konania
nawierzchni.

1.6.30. Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera , w
formie pisemnej, dotyczacej sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigza-nych z
prowadzeniem budowy.

1.6.31. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.6.32. Projekt oznakowania i organizacji ruchu — spos6b organizacji ruchu drogowego i
pieszego na czas prowadzenia Robot w pasie drogowym, przygotowany, uzgodnio-ny i
zatwierdzony zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu i1 Gospodarki Morskiej z dnia
27 lipca 1999 roku w sprawie szczegdtowych warunkéw zarzadza-nia ruchem na drogach (Dz.
U. Nr 66 poz. 748).

1.6.33. Przedsiewzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogo-wego
lub catkowita modernizacja ( zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju
podluznym ) istniejgcego potaczenia.

1.6.34. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy, konstrukcyjnej, stuzace
do przeptywu matych ciekdw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu
kotowego, pieszego.



1.6.35. Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowigcego utrudnienia w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.6.36. Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, itp.

1.6.37. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwot-nych
funkcji terenu naruszonego w celu realizacji zadania budowlanego.

1.6.38. Rozpietos¢ teoretyczna — odlegtos¢ miedzy punktami podparcia ( tozyskami ), przesta
mostowego.

1.6.39. Rysunki — czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakte-
rystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.6.40. Szeroko$¢ catkowita obiektu ( mostu/wiaduktu ) — odleglo$¢ miedzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podtuznej, obejmuje
catkowitg szeroko$¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.6.41. Szeroko$¢ jezdni ( nawierzchni ) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz
szeroko$¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy mostowych z wyta-czeniem konstrukcji przy
jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu piesze-go.

1.6.42. Wiadukt — obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng drogg dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.6.43. Wykonawca — osoba prawna lub fizyczna realizujgca przedsigwzigcie zgodnie z
warunkami umowy.

1.6.44. Zadanie budowlane — cz¢$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrgbng catos¢
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spetniania prze-widywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowa,
modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej obiektu.

1.6.45. Zamawiajacy — kazdy podmiot, szczegdtowo okreslony w umowie, udzielajacy
zamowienia na podstawie ustawy z dnia 10 czerwca 1994 roku o zamowieniach publicz-nych.

1.7. Ogolne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgod-nos¢ z
Dokumentacja Projektowa ( gdy jest wymagana ), ST i poleceniami Inzyniera .

1.7.1 Przekazanie Placu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wy-
konawcy:

- Plac Budowy,

- Dziennik Budowy 1 Ksigge Obmiaréw,

- Specyfikacje Techniczne (ST),

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych punktéw po-
miarowych do chwili odbioru koncowego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.



1.7.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa wykonana jest jako Projekt Budowlany i Projekt Wyko-
nawczy. Sktada si¢ z czg¢sci drogowej 1 poszczegdlnych czesci branzowych, niezbednych do
wykonania.

Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramach ceny kontraktowej nastepuja-ca
Dokumentacje¢ Projektowa:

1. projekt organizacji ruchu na czas budowy,
2. projekt placow budowy wzglednie zaplecza technicznego budowy,
3. projekty tymczasowego przelozenia uzbrojenia wynikajace z przyjetej technologii wykonania

robdt, lub realizacji pojedynczego etapu inwestycji.
4. inne niezbedne projekty w zakresie zabezpieczenia wykonania robot,

Jesli w trakcie wykonywania Robdt okaze si¢ koniecznym uzupetienie Dokumentacji

Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na
wiasny koszt i przedtozy Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.7.3. Zgodnos¢ robdt z Dokumentacja Projektowa i ST.

- Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajacego stanowig cze$¢ Kontraktu a wymagania wyszczegolnione chocby w
jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby byty zawarte w catej doku-
mentacji.

- W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentoéw obowigzuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci:

1. ST,
2. Dokumentacja Projektowa,

- Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontrak-
towych, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory do-
kona odpowiednich zmian i poprawek.

- Wszystkie materiaty oraz wykonane Roboty powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 ST.

- Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST sg uwazane za wartosci docelowe,
od ktoérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach przedziatu tolerancji okre§lonego w
odpowiedniej ST.

- Cechy materiatéow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliska
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ do-
puszczalnego przedziatu tolerancji.

- W przypadku gdy materialty lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja
Projek-towa i ST, to takie materialty bedg musiaty by¢ zastgpione innymi, spetniajagcymi
wyma-gania, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.7.4. Zabezpieczenie Placu Budowy.



Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie ruchu na Placu Budowy i do zabez-
pieczenia Placu Budowy w okresie trwania realizacji Robot, az do zakonczenia 1 odbioru
koncowego Robot.

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy przygotowanie, uzgodnienie i zatwierdzenie
projektu oznakowania i organizacji ruchu na czas Robo6t prowadzonych w pasie drogowym. W
zaleznos$ci od potrzeb i1 postepu Robodt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany
przez wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwal
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace ( ogrodzenia, o§wietlenie, sygnaly, znaki ostrzegawcze,
zapory itp.), zgodnie z w/w projektem oznakowania i organizacji ruchu, oraz podejmie wszelkie
inne $rodki niezbedne dla ochrony Roboét i zachowania bezpieczenstwa.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow,
dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory, tablice
informacyjne 1 inne urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do Robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach okreslonych
przez Inzyniera, tablic informacyjnych. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Placu Budowy jest wlaczony w Cen¢ Kontraktowa i nie podle-ga
odrebnej zaptacie.

1.7.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W szczego6lnosci Wykonawca powinien
zapewni¢ spelnienie nastgpujacych warunkow:

a) miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewnetrzne drogi transportowe powinny
by¢ tak zlokalizowane, by nie powodowaty zniszczen w §rodowisku naturalnym,

b) Plac Budowy 1 wykopy powinny by¢ utrzymywane bez wody stojacej,

¢) powinny by¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych: pytami, paliwami, olejami, materia-
tami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,

- przekroczeniami norm odnosnie zanieczyszczen powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

Wykonawca ma obowigzek realizowania Robo6t $cisle z uwarunkowaniami okreslonymi w
pozwoleniu na budowe oraz zrealizowa¢ wszelkie okreslone w nich warunki.

1.7.6. Ochrona przeciwpozarowych.

Wykonawca zobowigzany jest przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej i
utrzymywac¢ wymagany Sprzgt przeciwpozarowy.



Materiaty fatwopalne powinny by¢ sktadowane i zabezpieczone zgodnie z odpowied-
nimi przepisami.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wy-
wotanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.7.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia nie mogg by¢ stosowane do
wykonania Robot.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot (np. materiaty pyla-ste)
powinny by¢ uzyte zgodnie z wymaganiami technologicznymi, dotyczacymi ich wbudowania,
jezeli wymagaja tego przepisy. Wykonawca powinien otrzymac¢ zgod¢ na ich uzycie od
wlasciwych organow.

Niedopuszczalne jest uzycie materiatdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt powinny mie¢ atesty okreslajace brak
szkodliwego ich oddziatywania na $rodowisko.

Materiaty z rozbiorek staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy 1 sa przez niego zagospoda-
rowane zgodnie z ustawa o odpadach.

Konsekwencje uzycia materiatow szkodliwych dla otoczenia ponosi Wykonawca.
1.7.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasnosci publicznej i prywatnej.

-Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochrong urzadzen uzbrojenia terenu, takich jak:
przewody, rurociagi, kable telefoniczne itp., ktorych potozenie byto wskazane przez Zama-
wiajacego.

-Wykonawca powinien uzyska¢ u odpowiednich wtadz, bedacych wiascicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego, odnosnie doktadnego
potozenia tych urzadzen w obrebie Placu Budowy oraz powiadomi¢ o zamiarze przystgpienia do
Robot w poblizu tych urzadzen ich wlascicieli oraz Inzyniera. W trakcie budowy Wykonawca
zobowigzany jest do wlasciwego oznakowania 1 zabezpieczenia tych urzadzen.

-Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia lub
zniszczenia instalacji i urzadzen uzbrojenia terenu wykazanych w dokumentach otrzyma-nych od
Zamawiajacego. O fakcie uszkodzenia Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Zamawiajacego i
zainteresowane wladze.

1.7.9. Ograniczenia obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca powinien dostosowac si¢ do obowigzujacych ograniczen odnos$nie ob-cigzen
osi pojazdéw podczas transportu materiatow 1 sprzetu na drogach publicznych poza granicami
Placu Budowy.



Wykonawca powinien uzyska¢ niezbedne zezwolenia od odpowiednich wiadz na uzycie
pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi, co nie zwalnia jednak Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za uszkodzenie drog, ktére moga by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca nie moze uzywa¢ pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na
istniejacych 1 wykonywanych warstwach nawierzchni w obrebie budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i
zobowigzany do naprawy uszkodzen na wlasny koszt.

1.7.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca powinien przestrzegaé wszystkich przepisow
dotyczacych BHP.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby pracownicy nie wykonywa-li
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne 1 sprzet
oraz odziez ochronng dla osob zatrudnionych na budowie a takze zapewni¢ bezpie-czenstwo
publiczne. Koszty zapewnienia powyzszych wymagan sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

Wykonawca sporzadzi i uzgodni projekt zabezpieczenia zycia i zdrowia pracowni-kow.
1.7.11. Ochrona i utrzymanie Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong¢ Robdt i za wszelkie materialy i urzadze-nia
uzywane do Robo6t od chwili rozpoczecia, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Budowla drogowa i jej elementy powinny by¢ przez Wykonawce utrzymywane w za-
dowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Wykonawca wszelkie zaniedbania musi niezwlocznie wyeliminowaé zgodnie z pole-
ceniami Inzyniera.

Dla robot wykonywanych w obrgbie czynnego ruchu samochodowego Wykonawca
sporzadzi i uzyska zatwierdzenie tymczasowej organizacji ruchu drogowego.

1.7.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami 1
jest odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisdw i wytycznych podczas prowadzenia
Robot.



2. MATERIALY.

2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Zrodta uzyskania wszystkich materiatow powinny byé wybrane przez Wykonawce z
odpowiednim wyprzedzeniem, przed rozpoczgciem Robot Wykonawca, w terminie ustalonym
przez Inzyniera, powinien mu przedstawi¢ informacje dotyczacg zrodia wytwarzania lub
wydobywania, wymagane S$wiadectwa badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki
materialow do zatwierdzenia.

Zatwierdzenie zroédta materialdéw nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodta beda
dopuszczone do wbudowania, Wykonawca zobowigzany jest na biezagco prowadzi¢ badania w
celu udokumentowania, ze materialy pochodzace z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly
spetniajag wymagania odpowiedniej ST. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
p6zniej zmieniony bez zgody Inzyniera.

Celem uzyskania zatwierdzenia materiatu, nalezy dostarczy¢ reprezentatywne probki do
laboratorium Zamawiajacego, co najmniej 2 tygodnie przed rozpoczeciem Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materialdw miejscowych, w tym roéwniez ze zrédel wskazanych przez Zamawia-
jacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za speilnienie wymagan ilosciowych i jako-
sciowych materiatéw z jakiegokolwiek Zrodta.

Koszty zwigzane z pozyskaniem 1 dostarczeniem materiatow do Robdt ponosi Wyko-
nawca.

Materialy odpowiadajace wymaganiom, pozyskane z wykopdéw na Placu Budowy lub
innych miejsc wskazanych w dokumentach kontraktowych, powinny by¢ wykorzystane do Robot
lub na odktad, zgodnie z wymaganiami w Kontrakcie lub wg wskazan Inzyniera.

Humus 1 nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, ukopoéw i miejsc pozyskania
kruszyw, powinny by¢ sktadowane w hatdach i wykorzystywane przy zasypce lub rekultywa-cji.

Po zakonczeniu eksploatacji Zrodta, materialty odpadowe powinny by¢ z powrotem
przeniesione do wyrobisk. Skarpy powinny mie¢ nachylenie zblizone do uksztaltowania
otaczajacego terenu. Nadktad powinien by¢ réwnomiernie roztozony, a obszar wyrobiska pokryty
roslinnoscig.

Eksploatacja zrodta materiatdw powinna by¢ zgodna z regulacjami prawnymi obo-
wigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcje wytworni materialow.

Wytwoérnie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Moze on rowniez
pobiera¢ probki materialow w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda
podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdéw pod wzgledem jakosci.



W czasie kontroli Inzynier powinien mie¢ zapewnione:

-wolny dostep do tych cze$ci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczo-nych
do realizacji Kontraktu,
-pomoc 1 wspotprace producenta oraz Wykonawcy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom powinny by¢ przez Wykonawce wywie-zione
z Placu Budowy, badz wlasciwie ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Kazdy rodzaj
Robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane przez Inzyniera materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z ich nieprzyj¢ciem i niezapta-ceniem.

2.5. Skladowanie i przechowywanie materialow.

Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiednie warunki sktadowania i przechowywa-nia
materialow, zapewniajace zachowanie ich jako$ci i przydatnosci do roboét oraz zgodno$¢ z
wymaganiami odpowiednich ST. Ponadto powinny by¢ one dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow, po zakonczeniu Robo6t powinny by¢ przez
Wykonawce doprowadzone do ich pierwotnego stanu.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zasto-
sowania rodzaju materiatdbw w wykonywanych Robotach, Wykonawca powinien powiadomic
Inzyniera o swoim wyborze z odpowiednim wyprzedzeniem i uzyskac jego akceptacje.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spo-
woduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych Robot.

Sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 odpowiada¢ pod wzgledem typow 1
ilosci ST, projektowi organizacji Roboét lub ustaleniom Inzyniera.

Ilo$¢ 1 wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wymagang jako$¢ oraz terminowos¢
wykonania Robot.

Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.
Wykonawca powinien rowniez dysponowaé sprawnym sprzgtem rezerwowym.
Dobor sprzetu stosowanego do Robot kontraktowych wymaga akceptacji Inzyniera.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, kto-re
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ przewozonych materiatow i wykonywanych Robét.

Liczba 1 rodzaj srodkow transportu powinien zapewni¢ prowadzenie Robodt zgodnie z
zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i1 wskazaniami Zamawiajacego, w



terminie przewidzianym w kontrakcie. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny
spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom kontraktu i nie zaakceptowane przez Inzyniera, na jego polecenie powinny byc¢
usunigte z placu budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z warunkami Kon-
traktu, za jako$¢ materialéw i Robdt oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa ( gdy

jest wymagana ), ST 1 poleceniami Inzyniera oraz uwarunkowaniami okreslonymi w pozwoleniu
na budowe.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznacze-nie
wysokos$ci wszystkich elementow Robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub pisemnymi
poleceniami Inzyniera.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscia Robot,
oceng jako$ci materialow 1 postepem Robot, a ponadto w sprawach zwigzanych z interpelacja
Dokumentacji Projektowej i ST oraz dotyczacych akceptacji wypetnienia warunkéw Kontraktu
przez Wykonawce.

Decyzje Inzyniera podejmowane beda gtdéwnie w oparciu o wymagania sformutowa-ne w
Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej 1 ST a takze w Normach 1 Wytycznych. Ponadto Inzynier
uwzgledni wyniki badah materialdéw 1 Robot.

InZynier jest upowazniony do kontroli wszystkich Robodt oraz materiatow dostarczonych
na budowe¢ lub na niej produkowanych, wilaczajac przygotowanie i produkcj¢ materia-tow.
InZynier powiadamia Wykonawce o wykrytych wadach 1 odrzuca wszelkie te materiaty 1 Roboty,
ktore nie spetniajg wymagan jakosciowych.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane w terminie przez niego ustalonym, pod
grozbg zatrzymania Robdt, a skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakosci ( PZJ ).

Do obowigzku Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do akceptacji Za-
mawiajgcego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi zamierzony sposob
wykonania Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujace wykonanie
Robot kontraktowych zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i ST.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) 0gblng czes$¢ opisowa obejmujacy:
- organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,



- organizacj¢ ruchu na budowie,

- sposob zachowania warunkow BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robot,

- system proponowanej kontroli 1 sterowania jako$cig wykonywanych Robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli ( opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan ),

- sposob oraz forme¢ prowadzenia dokumentacji dotyczacej badan laboratoryjnych, pomia-
row kontrolnych, zastosowanych korekt w procesie technologicznym, sposob 1 forme
przekazywania tych informacji Inzynierowi,

b) szczegdlowa czes$¢ opisowa dla kazdego asortymentu Robot obejmuje:

- wykaz maszyn i urzadzen z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy sterujace 1 urzadzenia pomiarowo kontrolne,

- rodzaje 1 ilosci $§rodkow transportu oraz urzadzen do zatadunku i magazynowania mate-
riatow,

- sposdb i1 procedure pomiarow i badan ( rodzaj, czestotliwo$¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen itp.), prowadzonych podczas dostaw materialow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw Robdt,

- sposOb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajagcymi wymogom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot i jako$¢ materiatéw i1 po-
winien zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez Zamawiajacego, system kontroli jakosci,
wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do
pobierania probek 1 badan materiatow oraz Robot.

Wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy powinien posiada¢ aktualne §wia-
dectwo legalizacji 1 odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich norm dotyczacych metod badan.

InZzynier powinien mie¢ dostgp do laboratorium w celu inspekcji oraz mozliwosé
uczestniczenia w badaniach, pomiarach, poborze probek itp.

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ pomiary i badania materiatow oraz Robdt z
czestotliwoscig zgodnie z ST asortymentowymi.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone to Inzynier ustala konieczny zakres
kontroli.

Wszelkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan ponosi Wyko-
nawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo, a Inzynier bedzie mial zapewniong mozliwos¢ udziatu w
pobieraniu probek.

Pojemniki na probki do badan zostang dostarczone przez Wykonawce.

6.4. Badania i pomiary.



Wszelkie badania i pomiary bgda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiego§ badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca kompletuje i przechowuje raporty ze wszystkich badan i udostepnia je na
kazde zyczenie Inzyniera.

Wyniki badan beda opracowane na formularzach wedtug dostarczonego przez Inzy-niera
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Inzynier ocenia zgodno$¢ materiatlow i Robot z wymaganiami ST na podstawie badan
wlasnych oraz wynikow badan 1 pomiaréw zawartych w raportach.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera.

W celu oceny jakosci Roboét, Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i1 prowadzié
badania niezaleznie od Wykonawcy, na koszt Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest
zapewni¢ mu w tym wzgledzie wszelka potrzebna pomoc.

Inzynier przy ocenie jakosci Robot, opiera si¢ przede wszystkim na badaniach wtasnych.
6.7. Atesty materialow i urzadzen.

W przypadku materiatlow, dla ktorych ST wymagaja atestéw, kazda partia dostarczona na
budowe powinna posiada¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Przed wykonaniem badan jako$ci materialow przez Wykonawce Inzynier moze dopu-
sci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta, stwierdzajacy ich pelng zgodnos$¢ z
warunkami podanymi w ST.

Produkty przemyslowe powinny posiada¢ atesty wydane przez producenta poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych, przez niego badan.

Kopie wynikow tych badan wykonawca przedstawia Inzynierowi.

Urzadzenia laboratoryjne i sprzgt kontrolno-pomiarowy, zainstalowane w wytwor-niach
lub maszynach, musza posiada¢ wazna legalizacje wydang przez upowazniong instytucje.

6.8. Dokumenty budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do wlasciwego prowadzenia dokumentacji budowy, ktora
obejmuje:

a) Dziennik Budowy,

b) Ksiegi Obmiaru,

c¢) dokumentacje laboratoryjng ( dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o
jakos$ci materiatow, recepty robocze, wyniki badan kontrolnych ),

d) inne dokumenty jak:

- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

- pozwolenia i zatwierdzenia odpowiednich wtadz,

- Dokumentacja Techniczna,



- protokoty przekazania Placu Budowy,

- protokoty z narad i ustalen,

- umowy cywilno-prawne,

- korespondencja dotyczaca budowy.

Dokumenty powinny by¢ dostepne dla Inzyniera oraz uprawnionych panstwowych
organdéw kontrolnych i przedstawione do wgladu na kazde ich zyczenie. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru Robot.

Dokumenty te powinny by¢ przechowywane i zabezpieczone przez Kierownika Bu-
dowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.

Obmiar Rob6t powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonanych Robdt w jednostkach
ustalonych w Kosztorysie Ofertowym i1 ST. Obmiaru dokonuje Wykonawca w obecnos$ci
Inzyniera, po wczesniejszym pisemnym powiadomieniu go o terminie i zakresie obmierzo-nych
Robot.

Obmiar podlega akceptacji Inzyniera.

Wyniki obmiaru Wykonawca wpisuje do Ksi¢gi Obmiaru. Jakikolwick btad lub prze-
oczenie w ilosciach, podanych w Slepym Kosztorysie lub ST nie uwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich Robot.

7.2. Zasady okres$lania ilosci Robdt i materialow.
Dla pojedynczych elementow zadania kontraktowego, o ile nie okreslono inaczej,
pomiary dokonywane beda w obowigzujacych jednostkach dtugosci, objetosci, ilosci 1 cigzaru.

Pojazdy uzywane do przewozenia materiatow, ktoérych obmiar nastgpuje na podsta-wie
masy materialu na pojezdzie, powinny by¢ wazone co najmniej raz dziennie. Obmiar nastgpuje w
punkcie dostawy. Inzynier ma prawo sprawdzi¢ losowo stopien zaladowania pojazdow 1 w
przypadku stwierdzenia, ze objeto$¢ materialu przewozona danym pojazdem jest mniejsza od
wczesniej uzgodnionej, to calo$§¢ materiatow przewiezionych, przez ten pojazd od czasu
poprzedniej kontroli zostanie odpowiednio zredukowana.

Ilo$¢ lepiszczy bitumicznych jest okreslona w megagramach. W przypadku elementow
standardowych np. profile walcowe, drut, rury itp. — podstawg obmiaru beda jednostki podane w
atescie producenta.

Drewno, woda — mierzone bedg w metrach sze$ciennych.
Cement, wapno — w megagramach.

Wszelkie inne materialy mierzone beda w jednostkach okreslonych w Dokumentacji
Projektowej i (lub) ST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Powinny by¢ one zaakceptowane przez Inzyniera i posiada¢ wazne $wiadectwa lega-
lizacji i by¢ utrzymywane w dobrym stanie w catym okresie trwania Robot.



7.4. Wagi i zasady wazenia.

Jezeli zastosowana metoda obmiaru wymaga wazenia, Wykonawca zainstaluje od-
powiednie wagi w ilosci i w miejscach wskazanych przez Inzyniera. Wagi powinny posiadac
wazne $wiadectwa legalizacji.

Za zgoda Inzyniera Wykonawca moze uzywaé publicznych urzadzen wagowych po-
siadajacych wazne swiadectwa legalizacji.

Tylko za zgoda Inzyniera Wykonawca moze dokona¢ wazenia w publicznych punk-tach
wazenia na urzadzeniach wagowych posiadajagcych wazne swiadectwa legalizacji.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary powinny by¢ przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbioru
Robot, a takze w przypadku dhuzszej przerwy w Robotach i przy zmianie Wykonawcy.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar Robot podlegajacych zakryciu — przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaje odbioréw Robot.

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:

a) odbidr Roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbior czgsciowy,

c¢) odbior ostateczny,

d) odbidér pogwarancyjny.

8.2. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Polega na formalnej ocenie ilo$ci i jakosci wykonywanych Robot, w dalszym proce-sie
realizacji ulegna zakryciu. Odbior ten powinien by¢ dokonywany w czasie umozliwiajg-cym
usunigcie wad 1 usterek bez hamowania og6lnego postepu Robot.

Wykonawca zgtasza do odbioru dang cze$¢ Robot wpisem do Dziennika Budowy, a
InZynier dokonuje odbioru.

Jako$¢ 1 ilos¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet badan 1 pomiarow wymaganych przez ST asortymentowe.

Badania 1 pomiary do odbioru Robot zanikajacych przeprowadza Wykonawca na
probkach pobranych w obecnosci Inzyniera w miejscach przez niego wskazanych.

Badania Wykonawcy podlegaja sprawdzaniu przez laboratorium Zamawiajacego.

Badania sprawdzajagce wykonuje si¢ na probkach pobranych przez Wykonawce w
obecnos$ci Inzyniera w miejscach przez niego wskazanych.



Powyzszy zapis nie dotyczy Robot ulegajacych zakryciu dla ktorych badania probek do

odbioru Robot wykonuje laboratorium Zamawiajacego. Probki do badan odbiorczych 1
sprawdzajacych dostarcza do laboratorium Zamawiajacego Inzynier.

8.3. Odbior czesciowy Robot.

Polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanej czgsci Robot wraz z ustaleniem nalezne-go

wynagrodzenia. Odbioru cze$ciowego dokonuje si¢ wedlug zasad jak przy odbiorze ostatecznych
Robot.

8.4. Odbior ostateczny Robot.

Polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci,

jakosci 1 wartosci.

Zasady odbioru ostatecznego:

a) zakonczenie Robdt musi by¢ potwierdzone wpisem Inzyniera do Dziennika Budowy.
Warunki wpisu potwierdzajacego zakonczenie Robot:

- wykonanie 1 przekazanie Inzynierowi kompletnych badan i pomiarow wymaganych przez
specyfikacje asortymentowe do odbioru ostatecznego Robot

- uzyskanie pozytywnych wynikéw badan i pomiaréw.

Ustalone przez Inzyniera badania i pomiary do odbioru ostatecznego Robdt wykonuje la-
boratorium Zamawiajacego wlasnym sprzg¢tem, na probkach pobranych przez Wykonaw-
c¢ w obecnosci Inzyniera, w miejscach przez niego wskazanych. Proby do badan dostar-
cza do laboratorium Inzynier.

b) odbidr ostateczny powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w kontrakcie,

c) odbioru ostatecznego dokonuje Odbierajacy wyznaczony przez zamawiajacego, przy
udziale Inzyniera i Wykonawcy,

d) odbierajacy w czasie odbioru ostatecznego, dokonuje oceny jakosciowej Robot na pod-
stawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania Rob6t z Dokumentacja Projektowa 1 ST,

e) w czasie odbioru ostatecznego Odbierajacy zapoznaje si¢ rowniez z realizacja ustalen

przyjetych w trakcie odbiorow Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

f) Odbierajacy dokonuje odbioru ostatecznego Robodt jezeli ich jakos$¢ 1 1los¢ w poszcze-

golnych asortymentach jest zgodna z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Za-

mawiajacego,

g) Roboty z wadami nie beda odbierane.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego Robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot

odbioru ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przedstawi¢ nastepujace do-

kumenty:

- Dokumentacje¢ Projektowa ( jesli byta wymagana ) z naniesionymi zmianami,

- ST na poszczegdlne asortymenty robot,

- uwagi 1 zalecenia Inzyniera zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne,



- Dziennik laboratoryjny, recepty robocze, ustalenia technologiczne, wyniki pomiarow i
badan kontrolnych wykonanych zgodnie z ST, atesty na materiaty i produkty przemysto-
we,

- opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wynikow badan i pomiaréw wymaga-
nych przez ST dla poszczeg6lnych asortymentéw Robot,

- sprawowanie techniczne zawierajgce zakres i1 lokalizacje Robot, wykaz zmian w
stosunku do Dokumentacji Projektowej, uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,
date rozpo-czecia 1 zakonczenia Robot,

- geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawczg klauzulowana,

- stosowne pozwolenia i zezwolenia okreslone w opiniach i uzgodnieniu projektu budow-
lanego,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajagcego. W przypadku, gdy Odbierajacy
stwierdzi, ze Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie sg gotowe do
odbioru koncowego, to w porozumieniu z Wykonawcg ustali ponowny termin odbioru.

8.6. Badania i pomiary laboratoryjne Zamawiajacego.

Laboratorium Zamawiajacego wykonuje nastepujace badania i pomiary zlecone przez
Inzyniera;

- przed rozpoczgciem Robdt; badania materiatow przewidzianych do wbudowania,

- w trakcie Robdt; badania jakosci stosowanych materiatow 1 wykonywanych Robat,

- badania sprawdzajace do odbioru Robot zanikajacych ktérych zakres 1 czestotliwose
okreslaja specyfikacje asortymentowe,

- badania i pomiary do odbioru ostatecznego Robot w zakresie okreslonym przez specyfi-
kacje.

Probki nalezy dostarczy¢ sukcesywnie, W czasie trwania budowy.

Kazda probka musi posiada¢ protokot pobrania z okresleniem lokalizacji, daty itp.
8.7. Odbior pogwarancyjny.

Polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej obiek-tu z
uwzglednieniem zasad odbioru pogwarancyjnego.

8.8. "Podstawa platnosci.

Podstawa platnosci jest jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarow ustalona dla danej pozycji Slepego Kosztorysu.

Cena jednostkowa dla danej pozycji kosztorysu powinna obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z kosztami jednorazowymi ( sprowadzenie sprzg¢tu na plac
budowy i z powrotem, montaz, demontaz na stanowisku pracy ),

- koszty posrednie; ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru i
laboratorium, koszty urzadzania 1 eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dotyczace BHP,
oznakowania Robot wraz z projektem oznakowania i organizacji ruchu, ushugi obce na



rzecz budowy, oplaty za dzierzawe, ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu

przedsigbiorstwa Wykonawcy, optaty zwigzane z pozyskaniem decyzji i pozwolen,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych,

wydatkow mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie

nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Uzgodniona cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w
kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie Robot objetych ta pozycja kosztorysowa, za wyjatkiem przypadkow oméwionych w
warunkach Kontraktu.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Zarzadzenie nr 4 Generalnego Dyrektora Drog Publicznych, z dnia 5 kwietnia 1995 r.
wprowadzajace ,, Wytyczne udzielania zamoéwien publicznych” z p6zniejszymi zmianami.
2. Pozostate przepisy podane sg w asortymentowych ST.

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sag wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokos$ciowych przy realizacji inwestycj pt: przy realizacji inwestycji: ,,Renowacja ciggu
pieszo-jezdnego z kostki brukowej gr. 8 cm na Cmentarzu Komunalnym w Boguszowicach
Starych przy ulicy Zadumy,,
1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych 1 wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogach miejskich 1 gminnych.
1.3. Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi i majagcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i
punktow wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,



e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu 1
punktow wysoko$ciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrong ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gltéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6dlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania 1 sktadowania podano w

OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéow gldwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugos$ci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m 1 dtugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm 1 dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— laty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materialty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przejaé¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie

kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktow glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny
by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigza Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy 1 punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
polozenie tych punktow. Forma i1 wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
InZyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezg
do obowigzkéw Wykonawcy.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do
punktoéw pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odlegto$¢
pomiedzy punktami gtdownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczac 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz
0si trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metroéw, natomiast w terenie falistym i1 gérskim powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji
po wyrdwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawigzaniu do
reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne
1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rz¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okre§lonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robot zastapi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa
oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w
miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmnie;j
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.



Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopoéw
o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.
5.6. Wyznaczenie polozenia obiektow mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreSlajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegolnosci
przyczotkow i filarow mostéw 1 wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawierac¢ opis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potozenie obicktu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscig okreslong w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 6.
6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych
Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug og6élnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest cz¢$cig obmiaru robot
mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robot
Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow
1 dziennikOw pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.



Ptatno$¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie
robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

D 04.01.01 Renowacja ciggu pieszo-jezdnego z kostki brukowej gr. 8 cm na Cmentarzu
Komunalnym w Boguszowicach Starych przy ulicy Zadumy
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM

I ZAGESZCZANIEM PODLOZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zageszczaniem podtoza gruntowego.
1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych 1 wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.
2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.



3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukos$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu
podtoza.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w OST D-04.02.01, D-
04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia
podtoza bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza,jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze
odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie wigkszych niz
co 10 metrow.

Rodzaj sprzgtu, a w szczegdlnos$ci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w
ktorym prowadzone sg roboty i do trudnos$ci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac¢ recznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdt o maltym zakresie. Sposéb
wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad
w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre§lonymi w
pkt 5.4.



5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sie, aby
rzgdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokos¢
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujgce
dla gornej strefy korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania wymaganych rz¢dnych
wysokosciowych i1 zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych
w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zaggszczanie podtoza nalezy kontynuowac¢ do osiggni¢cia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartos$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Minimalna warto$¢ I dla:
Strefa Autostrad i Innych drog
drog
korpusu ekspresowych | {0 vien | oo cgtkieeo,

Gorna warstwa o grubos$ci 1,03 1,00 1,00
20 cm

Na gtebokosci od 20 do 50

cm od powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszczenia, kontrole zaggszczenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztalcenia podioza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszezania powinna by¢ rdwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi
przerwa w robotach 1 Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.



Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napraw¢ wykona on na wilasny koszt.

6. Kontrola jakoSci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne’

pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

2

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podtoza
Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czestotliwo$¢
badan badan i pomiarow
1 pomiardw
1 |Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 |Réwnos¢ podhuzna | co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 |Rownos¢ poprzeczna |10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ” |10 razy na 1 km
5 |Rzedne co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
wysokosciowe autostrad 1 drog ekspresowych, co 100 m

dla pozostatych drog
6 Uksztaltowanie osi w | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla

planie autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
Cd. tablicy 2
7 | Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
wilgotnos$¢ gruntu lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?
podioza

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych 1 uksztaltowania osi w
planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos$¢ koryta 1 profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i1 profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].



Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata.
Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektows z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3
cm dla autostrad 1 drog ekspresowych lub wigcej niz = 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12
[5] nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ pordéwnanie warto§ci modutow
odksztaltcenia, to wartos¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okre§lonych
zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢
gruntu podloza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie 1 powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. Odbior robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
InZyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00

»Wymagania ogolne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub
nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podioza,

— zaggszczenie,

— utrzymanie koryta lub podtoza,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. Przepisy zwigzane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie

17 wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obcigzenie ptyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni
planografem i tatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROGOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru Robot zwigzanych z rozbidrka elementow drég i ulic, przy realizacji inwestycji:
,Modernizacja $ciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku"

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji Rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
Z rozbiorka:

- obrzezy

1.4. Informacja o terenie budowy.
Informacj¢ o terenie budowy podane sa w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Nazwy i kody wg wspolnego stownika zamowien (CPV)



Grupa robot 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.

Klasa rob6t 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych;
roboty ziemne.

Kategoria robot 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.
1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Ogodlne wymagania dotyczace Robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania Robot zwigzanych z rozbiorka elementow drég i1 ulic moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- spycharki,

- fadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody cigzarowe,
- zrywarki,

- mtoty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 4.



4.2. Transport materialow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
Materiaty z rozbidrki pozostaja wtasnoscig Wykonawcy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania Robdt
Ogolne zasady wykonania Robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie Robot rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drog obejmujg usunigcie z Terenu Budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST lub wskazanych
przez Inzyniera.

Roboty rozbidérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w
ST lub przez Inzyniera.

5.2.1. Rozbiorka nawierzchni bitumicznych

W przypadku usuwania warstw nawierzchni bitumicznych nalezy zastosowal pity
mechaniczne, frezarki, zrywarki, mloty pneumatyczne.

Po wycieciu powierzchni przeznaczonej do rozbiorki, nalezy rozbi¢ w sposob reczny lub
mechaniczny duze fragmenty nawierzchni i usung¢ z terenu budowy.

5.2.2. Rozbiorka chodnikow z betonowej kostki brukowej

Kostke betonowa, uzyskang z rozbiodrki chodnikow (nadajaca si¢ do wykorzystania) nalezy
przewidzie¢ w ~80% do ponownego utozenia.

5.2.3. Rozbiorka studni deszczowych (wpustow)

Polega na demontazu kratki, odkopaniu krggdw betonowych, wyrwaniu ich koparka lub
dzwigiem, rozkruszeniu pozostalych elementow. Po wykonaniu demontazu, miejsce po studni
nalezy uzupetli¢ gruntem, zagesci¢ go, zgodnie z ST D-02.03.01 ,,Wykonanie nasypow”. W
czasie robdt, teren powinien by¢ ogrodzony i1 zabezpieczony przed dostgpem 0s6b postronnych.

5.2.4. Rozbiorki pozostalych elementow
W przypadku rozbidrki wpustéw $ciekowych, stupkow nalezy dokonac:

- odkopania rozbieranych elementéw mechanicznie lub recznie,
- posortowania,
- roztluczenia elementdéw nie nadajacych si¢ do wykorzystania.

Krawezniki, ptytki betonowe chodnikowe po rozkruszeniu nalezy wykorzysta¢ do budowy
nasypow 1 jako podbudowe chodnikéw.



Elementy i materialy, ktore zgodnie z ST stajg si¢ wtasnoscig Wykonawcy, powinny by¢
usunigte z terenu budowy.

5.2.5. Warunki ogoélne

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drog, studni deszczowych znajdujace
si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumentacja Projektowa beda wykonane wykopy drogowe,
powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczeg6dlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w
nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw drogowych nalezy
wypetni¢ warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggsci¢ zgodnie
z wymaganiami okreslonymi w ST D-02.03.01 "Wykonanie nasypow".

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci Robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci Robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych Robot
rozbiorkowych.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach
nawierzchni powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.03.01 ,,Wykonanie
nasypow”’.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwia,zzanych z rozbiorka elementdw drog jest:

- dla nawierzchni i chodnika - m (metr kwadratowy),
- dla kraweznika, obrzeza, Sciekow prefabrykowanych, barier - m (metr),
- dla znakoéw drogowych - szt. (sztuka),
- dla studni deszczowych — szt. (sztuka)
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci



Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z

utozeniem na poboczu,

- zaladunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki kraweznikoéw, obrzezy

- odkopanie kraweznikdw, obrzezy wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j i ew. taw,

- rozkruszuszenie krawe¢znikow i obrzezy,

- wyrdwnanie podloza 1 uporzadkowanie terenu rozbiorki;

¢) dla rozbidrki chodnikow:

- reczne wyjecie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatow
chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z
utozeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zatadunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

g) dla rozbiorki studni deszczowych.

- demontaz kratki,

- odkopanie studni,

- demontaz kregdw betonowych,

- rozkruszenie pozostatych elementow,

- zasypanie dotéw wraz z zageszczeniem do uzyskania Is > 1.03,

- zaladunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- uporzadkowanie terenu rozbiorki.

04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) s3 wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajacych ,
ktoére zostang wykonane w ramach Inwestycji: ,,Modernizacja §ciezek na Cmentarzu
Komunalnym w Rybniku"



1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajacych, stanowigcych czgs¢ podbudowy
pomocniczej, w przypadku gdy podtoze stanowi grunt wysadzinowy lub watpliwy, nieulepszony
spoiwem lub lepiszczem.
Grubos¢ warstwy odcinajacej - 10cm.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z okre$leniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.
2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania 1 sktadowania, podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
— piaski,
— zwir 1 mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych 1 odcinajacych powinny spetniaé
nastepujace warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscig:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajgcej lub odsaczajace;
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek
szczelno$ci musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajace;.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleznos$cia:

gdzie:

U - wskaznik r6znoziarnistosci,

dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,

dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajgca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien

spelnia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.



Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych
powinny spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.
Miat kamienny do warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetnia¢ wymagania
normy PN-B-11112 [4].
2.5. Skladowanie materiatow
2.5.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie
jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe 1 zachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢
rowne, utwardzone i1 dobrze odwodnione.

2.5.2. Sktadowanie geowtoknin

Geowldkniny przeznaczone na warstwy odsaczajaca lub odcinajacg nalezy przechowywacé
w opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystych, suchych i wentylowanych.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:
— rowniarek,

— walcow statycznych,
— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne” oraz D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zagg¢szczaniem podioza”.

Warstwy odcinajaca 1 odsgczajaca powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w rzedach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.



Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub

linek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.
5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Grubo$¢
roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggni¢to
grubos¢ projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub
odcinajacej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykonaé
dwuwarstwowo. Rozpoczgcie uktadania kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze
przez Inzyniera warstwy poprzednie;j.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwos$ciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy
przystapi¢ do jej zagegszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi 1
stopniowo przesuwac pasami podtuznymi cze¢$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi 1
przesuwaé pasami podtuznymi czgsciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieroéwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane
na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do
otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw warstwa odcinajaca i odsgczajaca powinna by¢
zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zaggszczanie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego
od 1,0 wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik
zaggszcezenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajaca lub
odcinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug normalnej proby
Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek
wtornego 1 pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie 1 napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotnos$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy
zwilzy¢ okreslong ilo$cig wody 1 rownomiernie wymieszac.

5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na

3 dni przed rozpoczgciem robot Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

— stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozktadania i zaggszczania jest wlasciwy,

— okreslenia grubo$ci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymagane;j
grubos$ci po zageszczeniu,

— ustalenia liczby przej$¢ sprzetu zaggszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zaggszczenia.



Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialdéw oraz sprzetu, jakie
beda stosowane do wykonywania warstwy odcinajacej i odsgczajacej na budowie.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

5.7. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Warstwa odsaczajaca i odcinajgca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy
powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub
odsgczajacej z geowtoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdéw koniecznych dla
wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce
robot.

6. Kontrola jakos$ci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne’
pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robo6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.
Geowlokniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajacej i odsgczajacej powinny
posiada¢ aprobate techniczng, zgodnie z pkt 2.4.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

b

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy odsaczajacej 1 odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow warstwy odsaczajacej 1 odcinajacej

Lp.| Wyszczegolnie Minimalna czestotliwos¢
nie badan 1 badan 1 pomiarow
pomiarow
1 |Szerokos$¢ warstwy |10 razy na 1 km
2 |Ré6wnos¢ podtuzna | co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 [ROwnos¢ poprzeczna |10 razy na 1 km
4 |Spadki poprzeczne ” |10 razy na 1 km
5 |Rzedne co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
-~ autostrad 1 drog ekspresowych, co 100 m dla
wysokosciowe >
pozostatych drog
6 |Uksztaltowanie osi w [ co 25 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach dla
planie ” autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz




nie rzadziej niz raz na 400 m°
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000

m2

8 |Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz
wilgotno$¢ kruszywa | nie rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i1 uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé¢ w
punktach glownych tukéw poziomych.

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +10 cm,
-5 cm.

6.3.3. ROwnos¢ warstwy

Nierownosci podtuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢
4 metrowg tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].

Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢
4 metrowg tatg.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢
zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysoko$ciowe

Rd&znice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy 1 rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3
cm dla autostrad 1 drog ekspresowych lub o wigcej niz = 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7. Grubos$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z
tolerancja +1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach,
nalezy mierzy¢ 1aczng grubos¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na gtebokos¢ co najmniej 10 cm, uzupehienie
nowym materialem o odpowiednich wlasciwos$ciach, wyrdwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-
12 [8] nie powinien by¢ mniejszy od 1.



Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci
modutow odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotno$¢ kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do
+10%.

6.3.9. Badania dotyczace warstwy odsgczajacej i odcinajacej z geowtoknin

W czasie uktadania warstwy odcinajacej i odsaczajacej z geowtoknin nalezy kontrolowac:

a) zgodnos$¢ oznaczenia poszczegdlnych bel (rolek) geowldknin z okreslonym w dokumentacji
projektowej,

b) rownos¢ warstwy,

c) wielko$¢ zaktadu przylegtych pasm i sposob ich tgczenia,

d) zamocowanie warstwy do podtoza gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowe;j.

Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy nie nastapito mechaniczne uszkodzenie geowldkniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowtokniny uzyte do wykonania warstwy odcinajacej 1
odsaczajacej nie powinny mie¢ takich uszkodzen.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10
cm, wyrownane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i
odsaczajace;.

8. Odbior robét

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
InzZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej 1/lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie 1 roztozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materialu o grubos$ci
i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
— wyrownanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;,



— utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z geowtoknin obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy geowtdknin,
— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie warstwy.
10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do
nawierzchni drogowych . Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do
nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do

nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza
przez obciazenie plyta

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci
nawierzchni planografem i tatg

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

D 04.04.04 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru Robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie przy realizacji inwestycji: ,,Modernizacja $ciezek na Cmentarzu
Komunalnym w Rybniku™

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.



1.3. Zakres robdt objetych OST
Roboty obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce 1 majgce na celu wykonanie
warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Grubosci warstw podbudowy:
— 15 cm podbudowy zasadniczej 0/63 pod nawierzchni¢ z kostki betonowe;j

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego - cze¢$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca si¢ z jedne;j
lub wiecej warstw nosnych z ttucznia i klinca kamiennego.

1.4.2. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z thucznia, wg PN-S-96023 [9],
sg:
— kruszywo tamane zwykte: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas walowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastgpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-
11112 [8]:
— thuczen od 31,5 mm do 63 mm,
— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Inzynier moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane
spos$rod wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostang okre§lone w SST.
Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8],

okreslonymi dla:
— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,
— klasy I1i 1l - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowaé kruszywo
gatunku co najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla thucznia i klinca, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Whasciwosci Klasa Il | Klasa
"




1 |Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-
06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie 35 50
wiecej niz: 40 50
- w thuczniu
- w klincu 30 35
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy w
stosunku
do ubytku masy po peinej liczbie obrotow, nie
wiecej niz:

2 |Nasigkliwos$¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie
wiecej niz:

a) dla kruszyw ze skal magmowych i 2,0 3,0
przeobrazonych 3,0 5,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych

3 | Odpornos$¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19
[5], % ubytku masy, nie wigcej niz:

a) dla kruszyw ze skal magmowych i 4,0 10,0
przeobrazonych 5,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych

4 | Odpornos$¢ na dziatanie mrozu wedlug
zmodyfikowanej metody bezposredniej, wg PN-B-
06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % ubytku masy,

nie wiecej niz: 30 |nie bada

- w klincu niebada| e

- w thuczniu si¢ | nie bada
si¢

Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca w zalezno$ci od warstwy podbudowy
thuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarst | Podbudowa
wowa lub | pomocnicza
podbudowa
zasadnicza
1 |Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075
mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie wigcej niz: 3 4
- w thuczniu 4 5
- w klincu
b) zawartos¢ frakcji podstawowej, % m/m,
nie 75 65
mniej niz:




- w thuczniu 1 w klincu 15 25
¢) zawarto$¢ podziarna, % m/m, nie wiecej
niz: 15 20

- w thuczniu 1 w klincu
d) zawarto$¢ nadziarna, % m/m, nie wigcej
niz:

- w thuczniu 1 w klincu

2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-
B-06714-12 [1], % m/m, nie wigcej niz:
- w thuczniu 1 w klincu 0,2 0,3

3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-
06714-16 [3], % m/m, nie wigcej niz:
- w ttuczniu 40 45
- w klincu nie bada si¢ | nie bada si¢

4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych,

barwa cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:

- w thuczniu 1 w klincu, barwa cieczy nie

ciemniejsza wzorcowa
niz:

2.4. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy moze by¢
studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.
3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z thucznia kamiennego powinien
wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania thucznia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,
c) walcow statycznych gtadkich do zageszczania kruszywa grubego,
d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa
grubego klincem,
e) szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca,
f) walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego dogeszczenia,
g) przewoznych zbiornikoéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.
4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.



5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe ttuczniowg powinno spelnia¢ wymagania okreslone w OST D-
04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

Podbudowa tluczniowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie
drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowa
thuczniowg powinna by¢ utozona warstwa odcinajgca lub wykonane ulepszenie podioza.

W przypadku zastosowania pomigdzy warstwa podbudowy ttuczniowej a spoistym
gruntem podioza warstwy odcinajacej albo odsaczajgcej, powinien by¢ spelniony warunek
nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:

Dis <15
85
gdzie: D5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej albo
odsaczajace;j,
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Geowldkniny przewidziane do uzycia pod podbudowe ttuczniowa powinny posiadac
aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke. W szczegdlnos$ci wymagana jest
odpowiednia wytrzymato$¢ mechaniczna geowtoknin, uniemozliwiajaca ich przebicie ziarna
thucznia oraz odpowiednie wtasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia podtoza
gruntowego.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentacja projektowa lub wedtug zalecen Inzyniera, z tolerancjami okre§lonymi w
niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w rzgdach rownolegtych do osi
drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub
linek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zage¢szczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie moze by¢ po zageszczeniu
mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru najwigkszych ziarn ttucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy
podbudowy po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm
nalezy wykonywa¢ w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
uktadarki albo rowniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby
po jej zageszczeniu 1 zaklinowaniu osiggneta grubos¢ projektowang.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywalowane dwoma przej$ciami walca
statycznego, gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi 1 stopniowo przesuwac
si¢ pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajagcymi si¢ w kierunku osi jezdni. Zaggszczenie
podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi i
przesuwac si¢ pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajgcymi si¢, w kierunku jej goérnej krawedzi.



W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa
grubego nalezy roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa
grubego. Do zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej
18 kN/m, albo ptytowa zageszczarkg wibracyjng o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?.
Grubo$¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie
warstwy kruszywa grubego zostaty wypetnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne,
operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetrowacé warstwe kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usuna¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm.

Nastegpnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gladkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na

3 dni przed rozpoczgciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

— stwierdzenia czy sprzet budowlany do rozkladania i zageszczania kruszywa jest wlasciwy,

— okreslenia grubo$ci warstwy materialu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej
grubosci warstwy po zageszczeniu,

— ustalenia liczby przej$¢ sprzgtu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zaggszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatdw oraz sprzetu do
rozktadania 1 zaggszczania, jakie beda stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 m? do 800 m% a diugo$é nie
powinna by¢ mniejsza niz 200 m.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez Inzyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera,
gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania
podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakos$ci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji.

Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt
2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow



Czestotliwos$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3.Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z thucznia kamiennego

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegblnienie badan Minimalne Maksymalna
ilosci badaf | . po'h .
na dziennej W'erég r_ua
dziatce dDO l;]
roboczej ?;’:%O a
badanie (m?)
1 |Uziarnienie kruszyw
2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w 2 600
3 | kruszywie
Zawarto$¢ ziarn nieforemnych w
Kruszywie
4 | Scieralno$é kruszywa 6000
5 |Nasigkliwos$¢ kruszywa . Kazde: zmiani
6 | Odpornos¢ kruszywa na dziatanie mrozu L Przy (azee) zimanie
POTROSE Kruszyw , . zrodta pobierania
7 |Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych materialow

6.3.2. Badania wlasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania petne kruszywa, obejmujace ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt
2.3 powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie
jakosci robot 1 zawsze w przypadku zmiany zrodta pobierania materiatow oraz na polecenie
Inzyniera. Prébki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy,
w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce nosnosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thucznia

kamiennego
Lp. Wyszczego6lnienie badan i Minimalna czgstotliwo$¢
pomiardw pomiaréw
1 | Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 |Réwnos¢ podiuzna w sposob ciagly planografem




albo co 20 m fatg na kazdym

pasie ruchu
3 [ROwnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5  |Rzedne wysokosciowe co 100 m w osi jezdni i na jej

krawegdziach
Cd. tablicy 4

6 | Uksztattowanie osi w planie*) co 100 m

7 | Grubosé podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej
dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej
niz raz na 2000 m*

8 |Nos$nos¢ podbudowy nie rzadziej niz raz na 3000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowanie osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gléownych tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10
cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawgznikow szerokos$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od
szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji
projektowe;j.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem,
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [11].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysoko$ciowe podbudowy

Roéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.



6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o wigcej niz = 5 cm dla pozostatych drog.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy
Grubo$¢ podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.
6.4.8. Nos$nos¢ podbudowy

Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nosnosci, podane w
tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania no$no$ci podbudowy zasadniczej w zalezno$ci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony
Kategoria ruchu przy uzyciu plyty o rednicy 30 cm (MPa)
Pierwotny M | Wtérny M |
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko $redni 1 $redni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczej mierzony ptyta o srednicy 30
cm, powinien by¢ wigkszy od 50 MPa.
Zageszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu

odksztatcenia M| do pierwotnego modutu odksztatcenia M | jest nie wigkszy od 2,2.
1
Me ¢ 22
Me

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i
dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy.
Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm
i nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢, do potowy szerokosci pasa
ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie materialu 1 powtérne
zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym
materialem o odpowiednich wlasciwos$ciach, wyréwnane i ponownie zageszczone. Roboty te



Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubos$ci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos$¢ podbudowy

Jezeli nos$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezb¢dne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nosnosci podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce
podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tlucznia
kamiennego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy thuczniowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podloza,
— dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,
— roztozenie kruszywa,
— zageszczenie warstw z zaklinowaniem,
— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. Przepisy zwiazane
10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawartosci zanieczyszczen obcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu
ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
ksztattu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
nasigkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
mrozoodpornosci metodg bezposrednia
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie



zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
7. PN-B-06714-42  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
$cieralnosci w begbnie Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do
nawierzchni drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia
z thucznia kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obcigzenie plyta
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci
nawierzchni planografem i tata.

D-08.03.01 OBRZEZA BETONOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru Robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego przy
realizacji inwestycji pt: przy realizacji inwestycji: ,,Modernizacja $ciezek na Cmentarzu
Komunalnym w Rybniku"

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST



Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia Robot zwigzanych
Z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego usytuowanego zgodnie z Dokumentacja
Projektowa przy projektowanym chodniku.

1.4. Informacja o terenie budowy.
Informacj¢ o terenie budowy podane sa w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
1.5. Nazwy i kody wg wspolnego stownika zamowien (CPV)

Grupa robot 45200000-9 Roboty w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowe;.

Klasa robot 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdéw, ci agow
komunikacyjnych 1 elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk 1 kolei;
wyrownywanie terenu.

Kategoria robot 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania
oraz wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1 Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie
lub dwustronnie ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.6.2 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.6.

1.7. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
1.7.



2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi sg:

- obrzeza o wymiarach 8x30x100cm
- beton do wykonania taw,

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe — wymagania techniczne
2.3.1 Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Obrzeza betonowe powinny spetnia¢ wymagania jak w pkt.2.3.1 ST D-08.01.01 ,,Krawezniki
betonowe”

2.3.2 Wiasciwosci fizyczne 1 mechaniczne

Obrzeza powinny spetnia¢ wszystkie wtasciwosci jak w pkt.2.3.2 ST D-08.01.01
,Krawezniki betonowe”
2.3.3 Sktadowanie

Betonowe obrzeza moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedlug rodzajow 1 gatunkéw na podlozu wyréwnanym i odwodnionym z
zastosowaniem podktadek i przektadek lub paletach transportowych.

Piasek nalezy gromadzi¢ w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach
zabezpieczajacych go zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem roznych rodzajow frakcji.

2.4. Material na podsypke

Materiat na podsypke 1 do zaprawy cementowo-piaskowej powinien odpowiada¢ wymaganiom
podanym w ST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe” pkt.2.4.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
3.

3.2. Sprze¢t do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 4.



4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po
osiggnigciu przez beton wytrzymato$ci minimum 0,7 wytrzymalos$ci projektowane; .

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w
czasie transportu.

4.3. Transport pozostalych materialow
Transport pozostalych materialdéw podano w ST D-08.01.01 "Krawezniki betonowe".
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania Robdt
Ogolne zasady wykonania Robot podano w ST D-00.00.0 0 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod tawe nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050:1999 . Wymiary wykopu
powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku. Wskaznik zaggszczenia gruntu w korycie powinien wynosi¢ co najmniej
1s>0,97.

5.3. Lawa

Do wykonania lawy betonowej nalezy stosowac beton klasy C12/15, wg PN-EN 206-
1:2003.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych
Ustawianie obrzezy na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej

1:4 o grubosci 5 cm po zageszczeniu.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szeroko$ci lcm. Nalezy wypelni¢ je zaprawa
cementowo-piaskowa przygotowang w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i
zmy¢ woda. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na petng glgbokosc¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci Robét

Ogo6lne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt
6.

6.2. Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca powinien wykona ¢ badania materiatéw
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacji.



Metody badan obrzezy betonowych nalezy wykona¢ zgodnie z ST D-08.01.01 ,,Krawezniki
betonowe”.

Badania pozostatych materiatow powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie Robét
W czasie Robdt nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod tawe - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) tawy z betonu zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

C) ustawienia obrzeza betonowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych
odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dlugosci
obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréow, ktoére powinno wykazywaé catkowite
wypehienie badanej spoiny na petna glebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru Robot podano w ST D-00.00.00,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.
8.2. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonane koryto,
- wykonana tawa.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m (metra) betonowego obrzeza chodnikowego
obejmuje:
- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materialow,
- wykonanie koryta,
- roz$cielenie i ubicie lawy,
- ustawienie obrzeza,
- wypelnienie spoin,
- obsypanie zewngtrznej Sciany obrzeza,
- wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania og6lne.
Geotechnika

2. PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci,

produkcja i zgodnos¢.

3. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu

4. PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy

5.PN-EN1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja
pobierania prébek, badanie i ocena przydatno$ci wody zarobowej do
betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.

6.PN-EN 1340:2004 Krawezniki Betonowe. Wymagania i metody badan.
7.PN-B-06251:63 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

D-08.02.02 CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru Robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej, przy realizacji
inwestycji

,,Modernizacja $ciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku"
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jako dokument przetargowy i Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST



Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia Robot
zwigzanych z wykonaniem:

- nawierzchni chodnikéw z brukowej kostki betonowej, grubosci 8cm na podsypce
piaskowo- cementowej grubosci 3cm

1.4. Informacja o terenie budowy.
Informacje o terenie budowy podane sg w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Nazwy i kody wg wspolnego stownika zamowien (CPV)

Grupa robot 45200000-9 Roboty w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowe;.

Klasa robot 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdow, ciggow
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk 1 kolei;
wyrownywanie terenu.

Kategoria robot 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach potaczonych ze soba
trwale w fazie produkcji.

1.6.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3g zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.6.

1.7. Ogoélne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
1.7.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

.Betonowa kostka brukowa stosowana w budownictwie powinna spelnia¢ wymagania
PN-EN 1338:2005[1].

2.2.1. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkow. Powierzchnia
gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek réwne 1 proste, wklesnigcia nie
powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubo$ci 60mm i 80mm.

2.2.2. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

Do wykonania nawierzchni stosuje si¢ brukowg kostke betonowa wibroprasowang dla:



- chodnikow — kostka koloru szarego grub. 80mm
Ksztatt kostki brukowej Wykonawca uzgodni z Inzynierem. Zalecane jest ,,podwojne T”.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

- na dlugosci = 2mm,
- na szerokos$ci £ 2mm,
- na grubos$ci + 3mm.
2.2.3. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych wg PN-EN 1338:2005[1]

Lp. Cechy Wartosé
1 | Odpornos$¢ na zamrazanie /rozmrazanie z udziatem <1,0
soli odladzajacych: >15

2]
- ubytek masy po badaniu: $rednio[kg/m

- przy czym pojedynczy wynik [kg/mz]

2 | Wytrzymatos$¢ na rozcigganie przy >3,6
rozlupywaniu: >0

- wytrzymato$¢ charakterystyczna [MPa]
- przy czym pojedynczy wynik [MPa]

3 | Odporno$¢ na Scieranie [mm] <23
4. | Odporno$¢ na poslizg/ poslizgnigcie Przez caty okres
uzytkowania

2.3. Material na podsypke
2.3.1. Cement

Pod nawierzchni¢ z brukowej kostki betonowej na zjazdach publicznych, dojezdzie do
separatora i zatokach autobusowych nalezy stosowa¢ podsypki cement. —piaskowe w stosunku
1:4

- cement powszechnego uzytku CEM I wg PN-EN 197-1:2000,

- kruszywo wg PN-EN 12620,

-woda powinna odpowiada¢ wymaganiom wg PN-EN 1008:2004.

2.3.2. Pod nawierzchni¢ z brukowej kostki betonowej na chodnikach, $ciezkach rowerowych,
zjazdach indywidualnych nalezy stosowa¢ podsypke piaskowo- cementowag grub. 3cm. Piasek
powinien spetnia¢ wymagania PN-EN 13043:2004.

2.4. Obrzeza
Obrzeza betonowe , stosowane do nawierzchni z brukowych kostek powinny spetniac
wymagania okreslone w ST D-08.03.01 ,,Betonowe obrzeza chodnikowe”.



2.5. Podbudowy

Podbudowa pod chodniki, §ciezke rowerowa, zjazdy indywidualne do posesji, zjazd publiczny,
dojazd do separatora powinna spetnia¢ wymagania D-04.04.02 ,,Podbudowa z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie”.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania chodnikow, zatok autbusowych
Powierzchnie z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.

Do zagegszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, kostki przewozone sg
na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ 1 spina tasma stalowa, co gwarantuje
transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania Robét

Ogolne zasady wykonania Robo6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 5.
5.2. Podbudowa

Podbudowy powinny by¢ wykonane zgodne z warunkami okreslonymi w ST D-04.04.02
,Podbudowa z kruszywa famanego” 1 ST D-04.06.01 ,,Podbudowa betonu cementowego”.

5.3. Podsypka



Zgodnie z Dokumentacja Projektowa kostk¢ nalezy ulozy¢ na podsypce cementowo-
piaskowej 1:4. Grubos$¢ podsypki po zaggszczeniu powinna wynosi¢ 3cm. Podsypka powinna
by¢ zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity
od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastepnie zamies$¢
powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapié
do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z
ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehic szczeliny materiatem do wypetnienia i zamies¢
nawierzchni¢. Po wypetnieniem spoin piaskiem nawierzchnia nie wymaga pielegnacji -moze by¢
zaraz oddana do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robodt

Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D-00.00:00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do Robot

.Betonowa kostka brukowa stosowana w budownictwie powinna spetnia¢ wymagania
PN-EN 1338:2005.

Wykonawca powinien zada¢ od producenta wynikow biezacych badan wyrobu na
Sciskanie. Zaleca si¢, aby do badania wytrzzymaloéci na $ciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek)

dziennie (przy produkcji dziennej ok. 600 m powierzchni kostek utozonych w nawierzchni).

Poza tym, przed przystapieniem do Robot Wykonawca sprawdza wyrdb w zakresie
wymagan podanych w pkt 2.2.2 1 2.2.3 1 wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie Robét
6.3.1. Sprawdzenie podtoza

Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacjg Projektowsg i
odpowiednimi ST.

Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla:

- glebokosci koryta:



- 0 szerokos$ci do 3 m: £1 cm,

- 0 szeroko$ci powyzej: 3m: 2 cm,
- szerokosci koryta :

-+5cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i
podluznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg oraz pkt 5.3
niniejszej ST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami
pkt 5.4 niniejszej ST:

- pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidlowosci wypeknienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen, kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie rownosci

Sprawdzenie réwnos$ci nawierzchni przeprowadzaé nalezy tata, co najmniej raz na kazde
150 do 300 m2 utozonej nawierzchni w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50
m nawierzchni. Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m nie powinien przekraczaé 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomocg niwelacji, biorgc pod
uwagg punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchni w punktach zatamania niwelety nie
moga przekracza¢ + 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywa¢ nalezy szablonem z poziomica, co

najmniej raz na kazde 150 do 300 m chodnika 1 w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz
co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza+ 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

2
Jednostkg obmiarowa jest m (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowej
kostki betonowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru Robot

Roboty wuznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

2
Cena wykonania 1 m nawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuje:

- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- przygotowanie podtoza,

- wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej,

- utozenie kostki brukowej wraz z zaggszczeniem 1 wypeltnieniem szczelin,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w Specyfikacji Techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe -- Wymagania i metody badan

2. PN-EN 206-1:2003 Beton - Cze¢s$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

3. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.
4. PN-EN-197-1:2002 Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci.

5. PN-EN 933-8/2001 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw.

6. PN-EN 933-8;2001 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Czgs¢ 8: Ocena

zawartosci drobnych czastek - Badanie wskaznika piaskowego.

7. PN-S-02205/98 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.



