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D-00.00.00 Wykonanigciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku

D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania @gdldnosi sido wymaga
wspolnych dla poszczegdinych wymagachnicznych dotyezych wykonania i odbioru
Robot, ktore zostarwykonane w ramach Inwestyciji:

~Wykonaniesciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanagwizes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i rigle
je stosowa w zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpuaktil.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

1.3.1 Wymagania ogollne nailg rozumie i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

B. ROBOTY DROGOWE

D 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 01.01.01 — Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i powkwysokdaciowych.
D 01.02.04 — Rozbiorka elementéw drogowych

D 04.00.00 PODBUDOWY

D 04.01.01 — Koryto wraz z profilowaniem i zsgczaniem podia.
D 04.02.01 — Warstwy odszapce i odcinajce.

D 04.04.04 — Podbudowa z kruszywa tamanego

D 05.00.00 NAWIERZCNIE

D 05.03.23 — Nawierzchnie z kostki brukowej betoapw

D 08.00.00 ELEMENTY ULIC

D 08.03.01 — Obrza betonowe.

1.3.2.Zakres Specyfikacji Technicznych obejmuje zadanj&/ykonaniesciezek na Cmentarzu
Komunalnym w Rybniku .
1.4 Informacja o terenie budowy
Inwestycja obejmuje modernizacfirogi wewrrtrznej i sciezki zlokalizowanych na Cmentarzu
Komunalnym w Rybniku przy ulicy Rudzkiej 70b. Terest wiasnécia Gminy Miasto Rybnik.
1.5. Nazwy i kody wg wspdlnego stownika zamowigCPV)

Nazwy i kody wedtug wspolnego stownika zamofivodano w poszczegoélnych ST.
1.6. Okredlenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponej okr&lenia naley rozumie nastpujaco:



1.6.1Budowla drogowa — obiekt budowlany, nigdhcy budynkiem, stanowty catcé¢
techniczno-uaytkows ( droga ) albo jego ¢%¢ stanowica odebny element kon-
strukcyjny lub technologiczny ( obiekt mostowy, pos ziemny, wzet ).

1.6.2.Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuo@sy od jezdni,
przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio utw@mng.

1.6.3.Dtugos¢ mostu — odlegha miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostow tukowych z nadsypk odlegtad¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe.

1.6.4.Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do righpostoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwkanymi z prowa-
dzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.6.5.Dziennik Budowy — opatrzony piegzia Zamawiajcego zeszyt, z
ponumerowanymi stronami, gicy do notowania wydaraezaistniatych w czasie
wykonania zadania budowlanego, rejestrowania dakgtaodbioréw Robdt,
przekazania poleéd innej korespondencji technicznej paaizy Inspektorem Nadzoru,
Wykonawe i Projektan-tem.

1.6.6.Inzynier — osoba prawna lub fizyczna w tym rowinggacownik Zamawiagcego
wyznaczona przez Zamawiaggo do reprezentowania jego interesOw przez sprawo
wanie kontroli zgodn&i realizacji Robo6t budowlanych z Dokumentgeyojektovy,
Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadarmday technicznej, oraz posta-
nowieniami warunkéw umowy ( w rozumieniu art. 27d&¥gy z dnia 7.07.1994r. Pra-wo
Budowlane — layniera okréla sk Inzyniera — Koordynatora ).

1.6.7.Inspektor nadzoru — osoba pisemnie wyznaczona laemwiagcego lub
Inzyniera dziatagca w jego imieniu w zakresie przekazanych upraiwngbowigz-kow
dotyczcych sprawowania kontroli zgodie realizacji Rob6t budowlanych z
Dokumentagj Projektovs, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadaraidzy
technicznej, oraz postanowieniami warunkéw umowy.

1.6.8.Jezdnia — a&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.6.9.Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji koaktu.

1.6.10.Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikaratokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdng.

1.6.11.Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzohraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.6.12.Konstrukcja néna ( przsto lub przsta obiektu mostowego) —& obiektu oparta
na podporach mostowych, twaca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego,
pieszego.

1.6.13.Korpus drogowy — nasyp lub taggz wykopu, ktéra jest ograniczona koepairogi
i skarpami rowow.



1.6.14.Koryto — element uformowany w korpusie drogowynecelu utazenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.6.15.Kosztorys Ofertowy — wyceniony Kosztorggepy.

1.6.16.KosztorysSlepy — wykaz Rob6t z podaniem ichéd ( przedmiar ) w kolejniei
technologicznej ich wykonania.

1.6.17.Ksiega Obmiarow — akceptowany przezyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami stagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Robot w
formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych gatnikdw. Wpisy w Ks¢dze
Obmia-réw podlegajpotwierdzeniu przez #yniera.

1.6.18.Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badesyzaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do prowadzenia wszelkich, badgrob zwhzanych, z ocen
jakosci materiatdw oraz Robot.

1.6.19.Materiaty — wszelkie tworzywa niegine do wykonania Rob6t, zgodnie z
Dokumen-tagj Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

1.6.20.Most — obiekt zbudowany nad przeszkeoedm dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.6.21.Nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstwzslych do przejmowania i rozkta-
dania obcizen od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla
ruchu.

a) Warstwacieralna — gérna warstwa nawierzchni poddana Beedoio oddziaty-waniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca — warstwa znajdagga s¢ miedzy warstvg $cieralrg a podbudo-w,
zapewnigjca lepsze rozlenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbu-
dow.

c) Warstwa wyréwnawcza — warstwa gjoa do wyréwnania nierowioi podbudo-wy
lub profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna €€ nawierzchni stiggca do przenoszenia obzen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada si¢c z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocni-
czej.

e) Podbudowa zasadnicza — gornas€zpodbudowy spetnigga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mie ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolnagg@zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nanych,
funkcj¢ zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem woalgzu i przenikaniem gatek
podiaza. Maze zawieré warstwe mrozoodporg, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoodporna — warstwa, ktorej gidwnyadaniem jest ochrona na-
wierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcingga — warstwa stosowana w celu uniefivaenia przenikania cgtek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.



1) Warstwa odsczapca — warstwa staca do odprowadzenia wody przedostej st do
nawierzchni.

1.6.22.Niweleta — wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.6.23.0biekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunelgdka dla pieszych i przepust.

1.6.24.0biekt tymczasowy — droga specjalna przygotowasgpbwiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.6.25.0dpowiednia ( bliska ) zgodé®— zgodné¢ wykonywanych, robot z dopuszczo-nymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oléteny — z przecitnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju robét budowlanych.

1.6.26.Pas drogowy — wydzielony liniami rozgranicaajmi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. @agjowy mae rownie: obej-
mowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzn chrongcych lu-dzi i
srodowiska przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.6.27.Pobocze — ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazddw,
umieszczenia ugzlzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywania do ru-chu pieszychzgta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.6.28 Podtaze — grunt rodzimy lub nasypowyzkey pod nawierzchgido gkbokdasci
przemarzania.

1.6.29.Podlare ulepszone — gorna warstwa paditplezaca bezpérednio pod nawierzch-#j
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wy-konania
nawierzchni.

1.6.30.Polecenie Inyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawezgplireyniera , w
formie pisemnej, dotyazrej sposobu realizacji robét lub innych sprawaaainych z
prowadzeniem budowy.

1.6.31.Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczmada autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.6.32.Projekt oznakowania i organizacji ruchu — sposd@anizacji ruchu drogowego i
pieszego na czas prowadzenia Robot w pasie drogpoprgygotowany, uzgodnio-ny i
zatwierdzony zgodnie z Rozpadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrza

27 lipca 1999 roku w sprawie szczegotowych warunkavzdza-nia ruchem na drogach (Dz.
U. Nr 66 poz. 748).

1.6.33.Przedsiwziccie budowlane — kompleksowa realizacja nowegaqzenia drogo-wego
lub catkowita modernizacja ( zmiana parametréw getoyaznych trasy w planie i przekroju
podiuznym ) istniegcego padczenia.

1.6.34.Przepust — obiekt wybudowany w formie zangkej obudowy, konstrukcyjnej, stace
do przeptywu matych ciekdw wodnych pod nasypampksu drogowego lub dla ruchu
kotowego, pieszego.

1.6.35.Przeszkoda naturalna — elemémtdowiska naturalnego, stanaeego utrudnienia w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbagno, rzeka itp.



1.6.36.Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stapoevutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rugggiitp.

1.6.37.Rekultywacja — roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwot-nych
funkcji terenu naruszonego w celu realizacji zaddmidowlanego.

1.6.38.Rozpktosc teoretyczna — odlegdé miedzy punktami podparcia (2gskami ), przsta
mostowego.

1.6.39.Rysunki — czs¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakte-
rystyke i wymiary obiektu ldagcego przedmiotem robat.

1.6.40.Szerokdé¢ catkowita obiektu ( mostu/wiaduktu ) — odlegtaniedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptadiej do osi podtnej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.6.41.Szerokdc¢ jezdni ( nawierzchni ) przeznaczona dla poszczggbl rodzajéw ruchu oraz
szerokd¢ chodnikow mierzona dwietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy
jezdni dotem oddzielagej ruch kotowy od ruchu piesze-go.

1.6.42.Wiadukt — obiekt zbudowany nad linkolejows lub inrg drogs dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.6.43.Wykonawca — osoba prawna lub fizyczna realjeajprzedsiwziccie zgodnie z
warunkami umowy.

1.6.44 Zadanie budowlane — & przeds¢wziecia budowlanego, stanoyga odebng catasé
konstrukcyjra lub technologiczsp zdolrg do samodzielnego spetniania prze-widywanych funkcj
techniczno-uaytkowych. Zadanie mae polegé na wykonywaniu Robot zwkanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochremudowli drogowej lub jej obiektu.

1.6.45.Zamawiajcy — kady podmiot, szczegotowo okdleny w umowie, udzielagy
zamoOwienia na podstawie ustawy z dnia 10 czerw®@d t8ku o zamdwieniach publicz-nych.

1.7. Ogodlne wymagania dotycgre Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkah wykonania oraz za ich zgod4da
Dokumentagj Projektow ( gdy jest wymagana ), ST i poleceniamiyiniera .

1.7.1Przekazanie Placu Budowy.

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWy-
konawcy:

- Plac Budowy,

- Dziennik Budowy i Ks¢ge Obmiardw,

- Specyfikacje Techniczne (ST),

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaétoza ochron przekazanych punktow po-
miarowych do chwili odbioru kicowego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.7.2.Dokumentacja projektowa



Dokumentacja projektowa wykonana jest jako ProjBkidowlany i Projekt Wyko-
nawczy. Skilada siz czsci drogowej i poszczegolnych gzi brarzowych, niezkdnych do
wykonania.

Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramacly &emtraktowej naspuja-ca
Dokumentagj Projektov:

1. projekt organizacji ruchu na czas budowy,
2. projekt placéw budowy wzglnie zaplecza technicznego budowy,
3. projekty tymczasowego przetmia uzbrojenia wynikage z przygtej technologii wykonania

robat, lub realizacji pojedynczego etapu inwestycji
4. inne niezbdne projekty w zakresie zabezpieczenia wykonarbatro

Jeli w trakcie wykonywania Robot oka st koniecznym uzupetnienie Dokumentacii

Projektowej przekazanej przez Zamawgaago, Wykonawca spagdzi brakugce rysunki i ST na
wiasny koszt i przediy Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.7.3.Zgodna¢ robot z DokumentagjProjektove i ST.

- Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyne@rzekazane Wykonawcy przez
Zamawiajcego stanowdi czes¢ Kontraktu a wymagania wyszczegolnione ého w
jednym z nich s obowhzujace dla Wykonawcy tak, jakby byty zawarte w catekado
mentaciji.

- W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegodlnych dokumentéw ohpwe nastpujaca
kolejnas¢ ich waznosci:

1. ST,
2. Dokumentacja Projektowa,

- Wykonawca nie mie wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontrak-
towych, a o ich wykryciu powinien natychmiast podeanic Zamawiajcego, ktory do-
kona odpowiednich zmian i poprawek.

- Wszystkie materiaty oraz wykonane Roboty powirny¢ zgodne z Dokumentag)
Projektowg i ST.

- Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w S§ swazane za wartei docelowe,
od ktérych dopuszczalneg ©dchylenia w ramach przedziatu tolerancji dlkorego w
odpowiedniej ST.

- Cechy materiatow i elementéw budowli maday¢ jednorodne i wykazywabliska

zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpqmzekraczé do-

puszczalnego przedziatu tolerancji.

- W przypadku gdy materiaty lub Roboty nigdh w peini zgodne z Dokumentadprojek-
towa i ST, to takie materiaty dolag musiaty by zasgpione innymi, spetnigcymi wyma-
gania, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.7.4.Zabezpieczenie Placu Budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie ruclauRtacu Budowy i do zabez-
pieczenia Placu Budowy w okresie trwania realiza®@bot, a do zakaczenia i odbioru
koncowego Robot.



Do obowizkow Wykonawcy naley przygotowanie, uzgodnienie i zatwierdzenie prajek
oznakowania i organizacji ruchu na czas Robot pdaeaych w pasie drogowym. W zatesci
od potrzeb i pogpu Rob6t projekt organizacji ruchu powinien ¢bgpktualizowany przez
wykonawe na biegco.

W czasie wykonywania Robo6t Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwat
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje ( ogrodzenia,swietlenie, sygnaly, znaki ostrzegawcze,
zapory itp.), zgodnie z w/w projektem oznakowandgdanizacji ruchu, oraz podejmie wszelkie
innesrodki niezlzdne dla ochrony Rob6t i zachowania bezpiésiea.

Wykonawca zapewni state warunki widoczociow dzien i w nocy tych zapor i znakdw,
dla ktérych jest to nieodzowne ze wadppw bezpieczestwa. Wszystkie znaki, zapory, tablice
informacyjne i inne urgdzenia zabezpieczgme powinny by zaakceptowane przezziniera.

Fakt przysipienia do Robot Wykonawca obwe publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z ignierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstcidgeh okrélonych
przez Izyniera, tablic informacyjnych. Tablice informacyjnbeda utrzymywane przez
Wykonawe przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Placu Budowy jesiombny w Cern Kontraktows i nie podle-ga
odrebnej zaptacie.

1.7.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowrek zn#é i stosowé& w czasie prowadzenia Robot wszelkie
przepisy dotycgzce ochronysrodowiska naturalnego. W szczegdlcioWykonawca powinien
zapewnd spetnienie nagpujacych warunkow:

a) miejsca na bazy, magazyny, skladowiska i wgrmne drogi transportowe powinny &y
tak zlokalizowane, by nie powodowaty zniszezesrodowisku naturalnym,

b) Plac Budowy i wykopy powinny lByutrzymywane bez wody stajej,

c) powinny by podgte odpowiednidrodki zabezpieczage przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnychtapyi, paliwami, olejami, materia-
tami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkoalyimi substancjami,

- przekroczeniami norm od#mie zanieczyszcaepowietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mazliwoscig powstania pgaru.

Wykonawca ma obowrek realizowania Robdtisle z uwarunkowaniami okéenymi w
pozwoleniu na budogoraz zrealizowmawszelkie okrélone w nich warunki.

1.7.6.0chrona przeciwpa@arowych.

Wykonawca zobowzany jest przestrze§aprzepiséw ochrony przeciwparowej i
utrzymywa& wymagany sprg przeciwpaarowy.

Materiaty tatwopalne powinny kéysktadowane i zabezpieczone zgodnie z odpowied-nimi
przepisami.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wy-
wotanym jako rezultat realizacji Robot albo przezxgmnel Wykonawcy.



1.7.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia nie mpby¢ stosowane do
wykonania Robot.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot (materiaty pyla-ste)
powinny by uzyte zgodnie z wymaganiami technologicznymi, dos#ggmi ich wbudowania,
jezeli wymagag tego przepisy. Wykonawca powinien otrzyimagod: na ich uycie od
wiasciwych organdw.

Niedopuszczalne jestzycie materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowezyie do Robot powinny méeatesty okrélajace brak
szkodliwego ich oddziatywania seodowisko.

Materiaty z rozbidrek stajsic wtasndgciag Wykonawcy i § przez niego zagospoda-rowane
zgodnie z ustago odpadach.

Konsekwencje zycia materiatow szkodliwych dla otoczenia ponosikdtyawca.
1.7.8.0chrona wtasngei publicznej i prywatne;j.

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wiasndci publicznej i prywatnej.

-Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochronzagdzex uzbrojenia terenu, takich jak:
przewody, rurocigi, kable telefoniczne itp., ktérych pakenie byto wskazane przez Zama-
wiajacego.

-Wykonawca powinien uzyskai odpowiednich witadz,¢olacych wigcicielami tych uradzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego, odnénie doktadnego
potozenia tych urzdzexr w obrbie Placu Budowy oraz powiadofro zamiarze przyspienia do
Robd6t w pobliu tych uradzen ich wiscicieli oraz Ireyniera. W trakcie budowy Wykonawca
zobowhgzany jest do wisciwego oznakowania i zabezpieczenia tychydza.

-Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkaa lub
zniszczenia instalacji i ugdzen uzbrojenia terenu wykazanych w dokumentach otrzggeh od
Zamawiagcego. O fakcie uszkodzenia Wykonawca bezzwtoczoveigdomi Zamawiajcego i
zainteresowane wiadze.

1.7.9.0graniczenia obgizen osi pojazdow.

Wykonawca powinien dostosowai¢ do obowjzujacych ogranicz& odnagnie ob-cazen
osi pojazdow podczas transportu materialdw i gprna drogach publicznych poza granicami
Placu Budowy.

Wykonawca powinien uzyskaniezledne zezwolenia od odpowiednich wiadz rigaie
pojazdow o ponadnormatywnych ofy@niach osi, co nie zwalnia jednak Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za uszkodzenie drog, ktére mdgy¢ spowodowane ruchem tych pojazdéw.



Wykonawca nie mze wywaé pojazddéw o ponadnormatywnych openiach osi na
istniejgcych i wykonywanych warstwach nawierzchni wgie budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za uszkodzenia spowate ruchem budowlanym i
zobowhzany do naprawy uszkodzea witasny koszt.

1.7.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca powinien przegiat wszystkich przepisow
dotyczcych BHP.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby pracownicy nie wykonywa-li
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych didrowia oraz nie speinigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca powinien zapewhiwszelkie uradzenia zabezpieczge, socjalne i spet
oraz odzie ochronm dla osob zatrudnionych na budowie aztakapewni bezpie-czéstwo
publiczne. Koszty zapewnienia poiggych wymaga sa uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

Wykonawca sporgzi i uzgodni projekt zabezpieczeriigcia i zdrowia pracowni-kow.
1.7.11.0chrona i utrzymanie Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgdRobot i za wszelkie materiaty i wdze-nia
uzywane do Robét od chwili rozpogza, & do zakaéczenia i odbioru ostatecznego Roboét.

Budowla drogowa i jej elementy powinny dprzez Wykonawg utrzymywane w za-
dowalapcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

Wykonawca wszelkie zaniedbania musi niezwtocznieslimyinowa zgodnie z pole-
ceniami Irzyniera.

Dla robot wykonywanych w obbie czynnego ruchu samochodowego Wykonawca
sporadzi i uzyska zatwierdzenie tymczasowej organizacjhu drogowego.

1.7.12.Stosowanie sido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowizany jest znawszelkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdgensjakikolwiek sposéb zwgzane z Robotami i
jest odpowiedzialny za przestrzeganie tych prawepisOw i wytycznych podczas prowadzenia
Robat.

2. MATERIALY.

2.1.Zro6dta uzyskania materiatow.

Zrodta uzyskania wszystkich materialtow powinnyé byybrane przez Wykonawcz
odpowiednim wyprzedzeniem, przed rozpgmem Robdét Wykonawca, w terminie ustalonym
przez Irzyniera, powinien mu przedstawiinformacje dotyczca zrédita wytwarzania lub



wydobywania, wymagari@viadectwa badalaboratoryjnych i reprezentatywne probki materiatd
do zatwierdzenia.

Zatwierdzeniezrodta materiatdw nie oznaczze wszystkie materiaty z tegoddia kxda
dopuszczone do wbudowania, Wykonawca zohpany jest na bigco prowadzi badania w celu
udokumentowaniaze materialy pochodze z dopuszczonegoodia w sposob gty spetniag
wymagania odpowiedniej ST. Wybrany i zaakceptowardzaj materiatu nie nmi@ by pazniej
zmieniony bez zgody #yniera.

Celem uzyskania zatwierdzenia materiatu, nal@ostarczy reprezentatywne probki do
laboratorium Zamawiafego, co najmniej 2 tygodnie przed rozpgmem Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych.

.....

pozyskanie materiatdbw miejscowych, w tym rownrezrodet wskazanych przez Zamawigggo
i jest zobowgzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacji
zrodia.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagailosciowych i jako-
sciowych materiatow z jakiegokolwiekodia.

Koszty zwhzane z pozyskaniem i dostarczeniem materiatow dodéRponosi Wyko-
nawca.

Materialy odpowiadaice wymaganiom, pozyskane z wykopow na Placu Budiuly
innych miejsc wskazanych w dokumentach kontraktdwpowinny by wykorzystane do Robot
lub na odktad, zgodnie z wymaganiami w Kontrakaie Wwg wskaza Inzyniera.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskaniaskguv,
powinny by sktadowane w hatdach i wykorzystywane przy zasypoeekultywa-ciji.

Po zakaczeniu eksploatacjerédta, materiaty odpadowe powinny oy powrotem
przeniesione do wyrobisk. Skarpy powinny éi@achylenie zblone do uksztaltowania
otaczagcego terenu. Nadklad powiniendsdwnomiernie roztgony, a obszar wyrobiska pokryty
roslinnoscia.

Eksploatacjazrodta materiatdbw powinna Byzgodna z regulacjami prawnymi obo-
wigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcje wytworni materiatow.

Wytwoérnie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu
sprawdzenia zgodidoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamozélon rownie
pobier& probki materiatbw w celu sprawdzenia ich $disvosci. Wyniki tych kontroli kzda
podstavg akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzetlem jakdci.

W czasie kontroli laynier powinien mié zapewnione:

-wolny dostp do tych czsci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczo-nych
do realizacji Kontraktu,

-pomaoc i wspotprace producenta oraz Wykonawcy.
2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom.



Materiaty nie odpowiadage wymaganiom powinny Byprzez Wykonawg wywie-zione
z Placu Budowy, &z wiasciwie ztazone w miejscu wskazanym przezyniera. Kady rodzaj
Rob6t, w ktdrym znajdyj sic nie zbadane i nie zaakceptowane przezyriera materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsi z ich nieprzygciem i niezapta-ceniem.

2.5. Sktadowanie i przechowywanie materiatow.

Wykonawca powinien zapewhibdpowiednie warunki sktadowania i przechowywa-nia
materiatdw, zapewnigge zachowanie ich jakoi i przydatndéci do rob6t oraz zgodsé z
wymaganiami odpowiednich ST. Ponadto powinng bge dosfpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatow, po gekeniu Robdt powinny liyprzez
Wykonawe doprowadzone do ich pierwotnego stanu.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduje #ineos¢ wariantowego zasto-
sowania rodzaju materiatbw w wykonywanych Robotaglykonawca powinien powiadomi
Inzyniera o swoim wyborze z odpowiednim wyprzedzeniermmyska& jego akceptagj

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spo-woduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych Robot.

Sprzt powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy i odpowiadapod wzgétdem typow i
ilosci ST, projektowi organizacji Robo6t lub ustaleniémayniera.

llos¢ i wydajnas¢ sprztu powinna gwarantowawymagan jakos¢ oraz terminowsc
wykonania Robot.

Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.
Wykonawca powinien rOwniedysponowa sprawnym sprgem rezerwowym.
Dobdr sprztu stosowanego do Robdét kontraktowych wymaga akegghzyniera.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania
warunkéw Kontraktu, zostarprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, kto-re nie
wptyng niekorzystnie na jaké przewa:onych materiatow i wykonywanych Robot.

Liczba i rodzajsrodkow transportu powinien zapewnprowadzenie Robot zgodnie z
zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniatamawiagcego, w terminie
przewidzianym w kontrakcie. Przy ruchu na drogacibligznych pojazdy powinny spetdia
wymagania dotycgce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogragnych obaizen na
osie i innych parametréw techniczny®nodki transportu nie odpowiadage warunkom kontraktu
I nie zaakceptowane przezzimiera, na jego polecenie powinnychysunete z placu budowy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieggco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Placu Budowy.



5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Raboétnie z warunkami Kon-traktu,
za jakaé¢ materiatdw i Robot oraz za ich zgodd@ Dokumentagj Projektovy ( gdy

jest wymagana ), ST i poleceniamiymiera oraz uwarunkowaniami oklenymi w pozwoleniu
na budow.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza dokladne wytyczenie w planie i wyznacze-nie
wysokaci wszystkich elementéw Robét, zgodnie z Dokumgnt&rojektovg lub pisemnymi
poleceniami layniera.

Inzynier podejmuje decygjwe wszystkich sprawach zyzianych z jakéciag Robot, ocen
jakosci materiatdbw i posjpem Robo6t, a ponadto w sprawach gzanych z interpelagj
Dokumentacji Projektowej i ST oraz dotycych akceptacji wypetnienia warunkow Kontraktu
przez Wykonawe.

Decyzje Irzyniera podejmowaneeha gtéwnie w oparciu o wymagania sformutowa-ne w
Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i ST a zakw Normach i Wytycznych. Ponadtazimier
uwzgkdni wyniki bada materiatdw i Robot.

Inzynier jest upowzniony do kontroli wszystkich Robot oraz materiatdastarczonych
na budow lub na niej produkowanych, ydzagc przygotowanie i produkemateria-téw. laynier
powiadamia Wykonawgco wykrytych wadach i odrzuca wszelkie te materidRpboty, ktore nie
spetniaj wymaga jakasciowych.

Polecenia Iayniera powinny by wykonywane w terminie przez niego ustalonym, pod
grozba zatrzymania Robét, a skutki finansowe z tego typdnosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakéci ( PZJ).

Do obowhzku Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do akceptacji Za-
mawiapcego programu zapewnienia jakp w ktérym przedstawi zamierzony sposob wykonania
Robd6t, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratej wykonanie Robot
kontraktowych zgodnie z Dokumentaéjrojektova i ST.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&

a) 0golny czes¢ opisowy obejmujca:

- organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sfgmprowadzenia Robat,

- organizagj ruchu na budowie,

- sposob zachowania warunkoéw BHP,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoi terminow@¢ wykonania poszczegdélnych
elementow Robdt,

- system proponowanej kontroli i sterowania jaig wykonywanych Robét,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiardw i kontroli ( opis laboratoriurfagnego
lub laboratorium ktéremu Wykonawca zamierza Zgrowadzenie bada),



- sposOb oraz formprowadzenia dokumentacji dotycej bada laboratoryjnych, pomia-
row kontrolnych, zastosowanych korekt w procesiehtelogicznym, sposéb i form
przekazywania tych informacji zgnierowi,

b) szczegodtowa €%¢ opisowa dla kadego asortymentu Robot obejmuje:

- wykaz maszyn i ugdzen z ich parametrami technicznymi oraz wypesdem w
mechanizmy stergge i uradzenia pomiarowo kontrolne,

- rodzaje i iléci srodkdw transportu oraz wdzen do zatadunku i magazynowania mate-
riatow,

- sposéb i procedugrpomiarow i bada ( rodzaj, czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdze itp.), prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrglementéw Robot,

- sposoOb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgmi wymogom.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Robdt i jaké¢ materiatow i po-winien
zapewnt odpowiedni, zaakceptowany przez Zamawdgago, system kontroli jakoi, wiagczapc
personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do pobierania
prébek i bada materiatdbw oraz Robot.

Wszystkie stosowane wdzenia i sprgt badawczy powinien posia¢laktualneswia-
dectwo legalizacji i odpowiadavymaganiom odpowiednich norm dotycych metod bada

Inzynier powinien mié dostp do laboratorium w celu inspekcji oraz #iwosé
uczestniczenia w badaniach, pomiarach, poborzecgribp.

Wykonawca powinien przeprowadzipomiary i badania materiatbw oraz Robot z
czestotliwoiciag zgodnie z ST asortymentowymi.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee to Irzynier ustala konieczny zakres
kontroli.

Wszelkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ligoanosi Wyko-nawca.
6.3. Pobieranie probek.

Prébki keda pobierane losowo, a ignier kedzie miat zapewniapmazliwosé¢ udziatu w
pobieraniu prébek.

Pojemniki na probki do badaostan dostarczone przez Wykonagvc
6.4. Badania i pomiary.

Wszelkie badania i pomiaryetly przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegé badania wymaganego w ST, stoséwaozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yamez layniera.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca kompletuje i przechowuje raporty ze widgh bada i udostpnia je na
kazdezyczenie Iityniera.

Wyniki bada beda opracowane na formularzach wedtug dostarczonezgzdrey-niera
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.



Inzynier ocenia zgodrsé materiatéw i Rob6t z wymaganiami ST na podstavadad
wiasnych oraz wynikow bada pomiarow zawartych w raportach.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera.

W celu oceny jakeci Robot, Irkynier maze pobiera probki materiatow i prowadzi
badania niezafmie od Wykonawcy, na koszt Zamawieg¢go. Wykonawca zobow#any jest
zapewnt mu w tym wzgtdzie wszell potrzebig pomoc.

Inzynier przy ocenie jakiei Robot, opiera giprzede wszystkim na badaniach wtasnych.
6.7. Atesty materiatow i uradzen.

W przypadku materiatow, dla ktérych ST wymagajestow, kada partia dostarczona na
budowe powinna posiadaatest okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Przed wykonaniem badgakasci materiatow przez Wykonawdnzynier maze dopuscic
do wycia materialy posiadage atest producenta, stwierdggj ich peta zgodnd¢ z warunkami
podanymi w ST.

Produkty przemystowe powinny posig@dgtesty wydane przez producenta poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych, przez niego hada

Kopie wynikéw tych bad@awykonawca przedstawiaApnierowi.

Urzadzenia laboratoryjne i spszkontrolno-pomiarowy, zainstalowane w wytwaor-niach
lub maszynach, mugzosiada wazng legalizacg wydary przez upowzniong instytucg.

6.8. Dokumenty budowy.

Wykonawca zobowizany jest do wisciwego prowadzenia dokumentacji budowy, ktéra
obejmuje:

a) Dziennik Budowy,

b) Ksiegi Obmiaru,

c) dokumentagj laboratoryjm ( dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdw, @zenia o

jakosci materiatow, recepty robocze, wyniki badentrolnych ),

d) inne dokumenty jak:

- pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,

- pozwolenia i zatwierdzenia odpowiednich wiadz,

- Dokumentacja Techniczna,

- protokoty przekazania Placu Budowy,

- protokoty z narad i ustaite

- umowy cywilno-prawne,

- korespondencja dotygza budowy.

Dokumenty powinny by dostpne dla Iiyniera oraz uprawnionych fstwowych
organow kontrolnych i przedstawione do wajl na kade ichzyczenie. Dokumenty te stanawi
zalczniki do odbioru Robot.

Dokumenty te powinny kiyprzechowywane i zabezpieczone przez Kierownikal8ury.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robat.

Obmiar Robo6t powinien okékaé¢ faktyczny zakres wykonanych Roboét w jednostkach
ustalonych w Kosztorysie Ofertowym i ST. Obmiarukdouje Wykonawca w obeckd
Inzyniera, po wcz@iejszym pisemnym powiadomieniu go o terminie ireske obmierzo-nych
Robot.

Obmiar podlega akceptacjidyniera.

Wyniki obmiaru Wykonawpa wpisuje do Kgi Obmiaru. Jakikolwiek ld lub prze-
oczenie w ilgciach, podanych wslepym Kosztorysie lub ST nie uwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukaczenia wszystkich Robot.

7.2. Zasady okrglania ilosci Roboét i materiatow.

Dla pojedynczych elementow zadania kontraktowedle, wie okrélono inaczej, pomiary
dokonywane &da w obowizujacych jednostkach dtugoi, obgtosci, ilosci i cigzaru.

Pojazdy uywane do przewgenia materiatdw, ktérych obmiar ngstije na podsta-wie
masy materiatu na pojdzie, powinny by wazone co najmniej raz dziennie. Obmiar gpsje w
punkcie dostawy. tynier ma prawo sprawdzilosowo stopigé zatadowania pojazdow i w
przypadku stwierdzeniaie obgtos¢ materialu przewmona danym pojazdem jest mniejsza od
wczeniej uzgodnionej, to caéd materiatdbw przewiezionych, przez ten pojazd odsuaza
poprzedniej kontroli zostanie odpowiednio zredukoaa

llos¢ lepiszczy bitumicznych jest oklena w megagramach. W przypadku elementow
standardowych np. profile walcowe, drut, rury #ppodstaw obmiaru ledg jednostki podane w
atescie producenta.

Drewno, woda — mierzonestly w metrach szeiennych.
Cement, wapno — w megagramach.

Wszelkie inne materialy mierzoneda w jednostkach ok&onych w Dokumentaciji
Projektowej i (lub ) ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Powinny by one zaakceptowane przezyniera i posiadawazneswiadectwa lega-lizacji
i by¢ utrzymywane w dobrym stanie w catym okresie tnaaRobot.

7.4. Wagi i zasady wzenia.

Jezeli zastosowana metoda obmiaru wymagazemé, Wykonawca zainstaluje od-
powiednie wagi w iléci i w miejscach wskazanych przezzymiera. Wagi powinny posiada
wazne swiadectwa legalizacji.

Za zgod Inzyniera Wykonawca mi@ wywaé publicznych urgdzex wagowych po-
siadajcych waneswiadectwa legalizacji.

Tylko za zgod Inzyniera Wykonawca m@ dokona wazenia w publicznych punk-tach
wazenia na urgdzeniach wagowych posiagdaych waneswiadectwa legalizacji.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.



Obmiary powinny b¥ przeprowadzone przedgéziowym lub kaicowym odbioru Robdét,
a take w przypadku dizszej przerwy w Robotach i przy zmianie Wykonawcy.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
Obmiar Robot podlegagych zakryciu — przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzderda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaje odbioréw Robot.

W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegapastpujacym etapom
odbioru:

a) odbidér Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbidr czsciowy,

c) odbiér ostateczny,

d) odbiér pogwarancyjny.

8.2. Odbidér Robot zanikajcych i ulegapcych zakryciu.

Polega na formalnej ocenie §t i jakosci wykonywanych Robot, w dalszym proce-sie
realizacji ulegn zakryciu. Odbiér ten powinien Bydokonywany w czasie umliwiaja-cym
usungcie wad i usterek bez hamowania ogolnegogmsRobAt.

Wykonawca zgtasza do odbioru daozs¢ Robdét wpisem do Dziennika Budowy, a
Inzynier dokonuje odbioru.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet badai pomiaréw wymaganych przez ST asortymentowe.

Badania i pomiary do odbioru Robo6t zani@jch przeprowadza Wykonawca na probkach
pobranych w obecroi Inzyniera w miejscach przez niego wskazanych.

Badania Wykonawcy podlegagprawdzaniu przez laboratorium Zamaweajgo.

Badania sprawdzage wykonuje s na prébkach pobranych przez Wykonaww
obecndci Inzyniera w miejscach przez niego wskazanych.

Powyzszy zapis nie dotyczy Robot ulegaych zakryciu dla ktérych badania probek do
odbioru Robdét wykonuje laboratorium Zamawiggo. Prébki do bada odbiorczych i
sprawdzajcych dostarcza do laboratorium Zamawdago lrzynier.

8.3. Odbidr czsciowy Robdt.

Polega na ocenie #oi i jakosci wykonanej czsci Robot wraz z ustaleniem nate-go
wynagrodzenia. Odbioru exiowego dokonuje giwedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznych
Robdot.

8.4. Odbidr ostateczny Robot.

Polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonarshd@® w odniesieniu do ich iai,
jakasci i wartasci.



Zasady odbioru ostatecznego:

a) zakaczenie Robot musi ldypotwierdzone wpisem hyniera do Dziennika Budowy.
Warunki wpisu potwierdzagego zakaczenie Robot:

- wykonanie i przekazanie Agnierowi kompletnych badai pomiaréw wymaganych przez
specyfikacje asortymentowe do odbioru ostateczhagmit

- uzyskanie pozytywnych wynikow batlapomiardw.

Ustalone przez lkyniera badania i pomiary do odbioru ostatecznegodRwykonuje la-
boratorium Zamawiagego wiasnym spezem, na probkach pobranych przez Wykonaw-
ce W obecnéci Inzyniera, w miejscach przez niego wskazanych. Prabpata dostar-
cza do laboratorium fkynier.

b) odbiér ostateczny powinien ngsic w terminie ustalonym w kontrakcie,

c) odbioru ostatecznego dokonuje Odbiggjwyznaczony przez zamawjaggo, przy udziale
Inzyniera i Wykonawcy,

d) odbieragcy w czasie odbioru ostatecznego, dokonuje ocekgsgaowe] Robot na pod-
stawie przedigonych dokumentow, wynikow bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Robot z Dokumentgdprojektow i ST,

e) w czasie odbioru ostatecznego Odbignajzapoznaje girdwniez z realizacy ustalé

przyjetych w trakcie odbioréw Robét zanilgaych i ulegajcych zakryciu,

f) Odbierajcy dokonuje odbioru ostatecznego Robdtejeich jaka¢ i ilos¢ w poszcze-

golnych asortymentach jest zgodna z dokumeptacpjektows, ST i poleceniami Za-

mawiapcego,

g) Roboty z wadami nieghlg odbierane.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego Robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaggm Robdét jest protokot
odbioru ostatecznego spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaggapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przedstawi nastpujace do-
kumenty:

- Dokumentagj Projektovy ( jesli byta wymagana ) z naniesionymi zmianami,

- ST na poszczegolne asortymenty robot,

- uwagi i zalecenia kyniera zwtaszcza przy odbiorze Robét zarkggh i ulegajcych
zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zatgce

- recepty I ustalenia technologiczne,

- Dziennik laboratoryjny, recepty robocze, ustadetgchnologiczne, wyniki pomiaréw i
bada kontrolnych wykonanych zgodnie z ST, atesty naemaly i produkty przemysto-
we,

- opinie technologicznsporadzona na podstawie wynikow badapomiaréw wymaga-
nych przez ST dla poszczegolnych asortymentéw Robot

- sprawowanie techniczne zawieyag zakres i lokalizagjRobo6t, wykaz zmian w stosunku
do Dokumentacji Projektowej, uwagi dotyce warunkow realizacji Robot, @atozpo-
czecia i zakaczenia Robat,

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz klauzulowang,

- stosowne pozwolenia i zezwolenia ckome w opiniach i uzgodnieniu projektu budow-
lanego,



- inne dokumenty wymagane przez Zamawdago. W przypadku, gdy Odbiegay
stwierdzi,ze Roboty pod wzghlem przygotowania dokumentacyjnego riegstowe do
odbioru kaicowego, to w porozumieniu z Wykonaayvastali ponowny termin odbioru.

8.6. Badania i pomiary laboratoryjne Zamawiagcego.

Laboratorium Zamawiagego wykonuje nagpujace badania i pomiary zlecone przez
Inzyniera,

- przed rozpoaxiem Robot; badania materiatdw przewidzianych doadwania,

- w trakcie Robot; badania jakm stosowanych materiatéw i wykonywanych Robat,

- badania sprawdzgje do odbioru Robot zanikaych ktorych zakres i estotliwasé
okreslaja specyfikacje asortymentowe,

- badania i pomiary do odbioru ostatecznego Robpakvesie okrdonym przez specyfi-
kacje.

Probki naley dostarczy sukcesywnie, w czasie trwania budowy.

Kazda probka musi posia@l@rotokét pobrania z okéeeniem lokalizacji, daty itp.
8.7. Odbidr pogwarancyjny.

Polega na ocenie wykonanych Robétgzainych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbioér pogwarancyjny powinien bylokonany na podstawie oceny wizualnej obiek-tu z
uwzgkdnieniem zasad odbioru pogwarancyjnego.

8.8. 'Podstawa ptatnéci.

Podstawa ptatrigi jest jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawe jednosti
obmiaréw ustalona dla danej pozysiepego Kosztorysu.

Cena jednostkowa dla danej pozycji kosztorysu powiobejmowé

- robocizre bezpdrednay,

- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

- warta¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi ( sprowadzeniegprna plac

budowy i z powrotem, montademonta na stanowisku pracy ),

- koszty pérednie; ptace personelu i kierownictwa budowy, prvagcikdw nadzoru i

laboratorium, koszty uszlzania i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dejge BHP,

oznakowania Rob6t wraz z projektem oznakowaniagaoizacji ruchu, ustugi obce na
rzecz budowy, optaty za dziawe, ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszty guz
przedsgbiorstwa Wykonawcy, optaty zazane z pozyskaniem decyzji i pozwle

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych,

wydatkéw mogcych wysipi¢ w czasie realizacji Rob6t i w okresie gwarancyjnym

- podatki obliczone zgodnie z oba&ujagcymi przepisami. Do cen jednostkowych nie

nalezy wliczac podatku VAT.

Uzgodniona cena jednostkowa zaproponowana przezokéyke za dag pozycg w
kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wykluczazlimmsé zadania dodatkowe] zaptaty za
wykonanie Robot objych 3 pozych kosztorysow, za wyptkiem przypadkow omowionych w
warunkach Kontraktu.



9. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Zargdzenie nr 4 Generalnego Dyrektora Drég Publicznychdnia 5 kwietnia 1995 r.
wprowadzajce ,,Wytyczne udzielania zamowipublicznych” z paniejszymi zmianami.
2. Pozostate przepisy podamensasortymentowych ST.

D-01.02.04 wykonaniesciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecznigj (OST) § wymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych przy realizacji inwestycj pt: przy realiziaowestycji: ,Wykonaniesciezek na
Cmentarzu Komunalnym w Rybniku ”.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obhpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyfako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaatjskich i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych
z wszystkimi czynngciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz pzémia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokasciowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gtdwnych osi trasy i
punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wyseég&iowych (reperoéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzeryiznaczenia osi obiektu i
punktéw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposdéb trwaty, aaigrich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatyeiajpdszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpomkby).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty giéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogikowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okienia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.



2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny né¢iérednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugédod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nayestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05
do 0,08 m i diugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispgeej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dtuggei od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdllne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@QO0 ,Wymagania ogélne” pkt
5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizac i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niezme do szczegbétowego wytyczenia robaot.

Prace pomiarowe powinny &yvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.



Wykonawca powinien natychmiast poinformaaazyniera o wszelkich bach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i fureperow roboczych. Bdly te powinny
by¢ usunete na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzie
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoo tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostapwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim
przypadku obaiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przez/iera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtbwne trasy i punktyrednie osi trasy mugay¢
zaopatrzone w oznaczenia alagace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich
oznhaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robaot, stampone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@mdaidtowej realizacji robot nate
do obowjzkdéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osesy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne many by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@kiowgzane do punktow
pomochniczych, polmnych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegégpomidzy
punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezm@rzekracza 500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdturasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynogi500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot zgganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatidw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wyklugegjosiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperdw roboczych najeokreslaé z talkg doktadndcia, abysredni bhd niwelacji
po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagupiwelacg podwoéjra w nawgzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane
I jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.



5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayego, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, agltomej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w
odlegtcici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentaciji
projektowej nie mge by wigcksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 @n dl
pozostatych drog. Rzne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 1 cm
w stosunku do rdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zapt
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umigengch poza granijcrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (oklenie granicy robot), zgodnie z dokumenigmjojektowg
oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzefmatriov
miejscach zaakceptowanych przezymera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nabky stosowa dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy natey stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr
oraz wykopow gibszych nt 1 metr. Odlegte¢ miedzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owagj. Odlegtac ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uttiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztatcie zgodnym z dokumentapyrojektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétio
przyczotkéw i filarbw mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajaka powinna zawietaopis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtybiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie
5.4.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadz¢ wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektoéw jesgsda obmiaru robét
mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow
i dziennikbéw pomiaréw geodezyjnych lub protokoétkantroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada laynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtdwnych osi trgmnktéw wysokeéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnymyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrocia przed zniszczeniem i oznakowanie

utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platn@¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jesauyv koszcie

rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gltowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiJ1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROGOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejsgswvymagania dotycce wykonania i
odbioru Robét zwgzanych z rozbidrk elementéw drog i ulic, przy realizacji inwestyej przy
realizacji inwestycji: ,Wykonaniéciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku ”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako DokurReretargowy i Kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zzanych
z rozbiorky:

- kraweznikow, obrzey,

1.4. Informacja o terenie budowy.
Informacg o terenie budowy podane w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
1.5. Nazwy i kody wg wspdlnego stownika zamowigCPV)
Grupa robot 45100000-8 Przygotowanie terenu poaeld

Klasa robét 45110000-1 Roboty w zakresie burzem@abiorki obiektéw budowlanych;
roboty ziemne.

Kategoria rob6t 45111000-8 Roboty w zakresie buezenboty ziemne.
1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okggenia podstawoweaszgodne z obowrzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00,80ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.7. Ogoblne wymagania dotycre Robot

Ogolne wymagania dotygze Robo6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogghke”
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw

Ogoblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda ST
D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET



3.1. Ogllne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania Robo6t zwranych z rozbidrk elementow drdég i ulic me by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- spycharki,

- fadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody ezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymaganineg
pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbidrki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
Materiaty z rozbidrki pozostajwiasngciag Wykonawcy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot
Ogolne zasady wykonania Robo6t podano w ST D-0000QWymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie Rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drég obejmuisunecie z Terenu Budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokutaep Projektovs, ST lub wskazanych
przez Irzyniera.

Roboty rozbiérkowe mmna wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okéony w
ST lub przez layniera.

5.2.1. Rozbiérka nawierzchni bitumicznych

W przypadku usuwania warstw nawierzchni bitumicinygaley zastosowa pity
mechaniczne, frezarki, zrywarki, mioty pneumatyczne

Po wyckciu powierzchni przeznaczonej do rozbiérki, agleozbic w sposéb ¢gczny lub
mechaniczny die fragmenty nawierzchni i usghz terenu budowy.



5.2.2. Rozbidrka chodnikow z betonowej kostki brukaej

Kostke betonow, uzyskan z rozbiorki chodnikow (nadgga s¢ do wykorzystania) naky
przewidzié w ~80% do ponownego utenia.

5.2.3. Rozbidrka studni deszczowych (wpustow)

Polega na demonta kratki, odkopaniu kigow betonowych, wyrwaniu ich koparkub
dzwigiem, rozkruszeniu pozostatych elementow. Po wghkou demontau, miejsce po studni
nalezy uzupetné gruntem, zaggci¢ go, zgodnie z ST D-02.03.01 ,Wykonanie nasypéw’c¥ssie
robot, teren powinien lgyogrodzony i zabezpieczony przed @psim osOb postronnych.

5.2.4. Rozbiorki pozostatych elementow
W przypadku rozbiorki wpustoéciekowych, stupkoéw nakgy dokond:

- odkopania rozbieranych elementow mechaniczniegdcinie,
- posortowania,
- roztluczenia elementéw nie naglajych s¢ do wykorzystania.

Krawezniki, ptytki betonowe chodnikowe po rozkruszeniulegg wykorzystd do budowy
nasypow i jako podbudaxchodnikow.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST stsif wlasndgcia Wykonawcy, powinny by
usunete z terenu budowy.

5.2.5. Warunki ogoéine

Doty (wykopy) powstate po rozbidérce elementdéw drtgdni deszczowych znajdop s¢
w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumenda&jrojektovs beda wykonane wykopy drogowe,
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegdinnalezy zapobiec gromadzeniugsiv
nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych nale
wypetnic warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otegzgjo terenu i zagci¢ zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w ST D-02.03.01 "Wykonanie nasypow".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogopid”

6.2. Kontrola jakosci Robot rozbiérkowych

Kontrola jakaéci Rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych Robét
rozbiérkowych.



Zagszczenie gruntu wypeln@jego ewentualne doty po usetych elementach
nawierzchni powinno spetniadpowiednie wymagania okitene w ST D-02.03.01 ,,Wykonanie
nasypow”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-00.00MIgmagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg robo6t zwizanych z rozbidrkelementow droég jest:

- dla nawierzchni i chodnika -Zr(metr kwadratowy),
- dla kraweznika, obrzea, sciekdw prefabrykowanych, barier - m (metr),
- dla znakow drogowych - szt. (sztuka),
- dla studni deszczowych — szt. (sztuka)
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-00.0QW§magania ogéine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiérk

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokhiér celu ponownego jejaycia, z
utozeniem na poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki krawznikdw, obrzey

- odkopanie krawznikow, obrzey wraz z wygciem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- rozkruszuszenie kraxnikow i obrzey,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

c) dla rozbiorki chodnikow:

- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhy materiatdw

chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokbiércelu ponownego jegozycia, z

utozeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowe],

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;



g) dla rozbidrki studni deszczowych.

- demonta kratki,

- odkopanie studni,

- demonta kregdw betonowych,

- rozkruszenie pozostatych elementdw,

- zasypanie dotow wraz z zgggczeniem do uzyskaniasl.03,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,

- uporzdkowanie terenu rozbiorki.



D-04.01.02wykonaniesciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM

| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclzniej (OST) $ wymagania dotycice
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag;szczaniem podi@a gruntowego, przy realizacji inwestycj pt: przglieacji inwestyciji:
~Wykonaniesciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku .

1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohawica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyfako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaagjskich i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych
z wykonaniem koryta przeznaczonego dazafoa konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 1.5.
2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet
3.1. Ogdllne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonaweca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien
wykaza& sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fhie ustawianym lemieszem; Zynier maze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamgskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spez nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu
podiaza.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.



4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatdw podano w OST D-04.02.01, D-

04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M@@0 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza bezpérednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i ggzrzania podta,jest
mozliwe wytagcznie za zgaoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae
odbywa sie ruch budowlany, niezwrany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny by
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@ w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub
w inny sposob zaakceptowany przezyimera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umazliwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robo6t w aghstch nie wgkszych ni
co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w
ktérym prowadzonessroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypaoliét o matym zakresie. Sposéb
wykonania musi by zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wWlowany w nasyp lub odwieziony na odkfad
W miejsce wskazane przezzymiera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami oktenymi w
pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogidonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podiaa. Zaleca si, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepbwyzsze ni projektowane raine
podtaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigrukhni podtaze na g¢bokasé
zaakceptowanprzez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkujace
dla gornej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganychdzych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrdonych
w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki.Scigty grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogabkceptowany przez4mniera.



Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zagsszczanie podima naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakk zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)

Minimalna wartdé¢ Is dla:
Strefa Autostrad i Innych drog
drég
Ruch cizki Ruch mniej
kOprSU ekspreSOWyCh i bL;’dcht); oi;lzki oudccbgll}féizy

Goérna warstwa o gruloi 1,03 1,00 1,00
20 cm
Na gkbokadsci od 20 do 50
cm od powierzchni podi@ 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgry podi@e uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢Z32.

Wilgotnas¢ gruntu podtéa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotngci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprave wykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3In
pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i
zagsszczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego
podtaza

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢
bada bada i pomiaréw




I pomiaréw
1 | Szerokéc¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiuzna | co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczngd 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczrié |10 razy na 1 km
5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
wysokdiciowe autostrad i drég ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
6 Uksztattowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
Cd. tablicy 2
7 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
wilgotnos¢ gruntu lecz nie rzadziej wiraz na 600 M
podiaza

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w
planie naley wykona& w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szeroka¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwnNG¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrovy taty
zgodnie z norm BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nierowndgci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagj
projektowg z tolerancj £ 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zel cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej cgeej niz + 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lubagj niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Zagsszczenie koryta (profilowanego podé&)



Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podé&okrelony wg BN-77/8931-12
[5] nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujecsporownanie wartai modutow
odksztatcenia, to warié stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcekrélonych
zgodnie z norrp BN-64/8931-02 [3] nie powinna byicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
gruntu podtaa powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +
10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny Byhaprawione przez spulchnienie delgikasci co
najmniej 10 cm, wyrOGwnanie i powtérne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne
7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. Odbior robdt

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd@&T i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa ptatndéci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplzamiem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntusnaaki transportowe i odwiezienie na odktad lub
nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagsszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. Przepisy zwazane
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun



PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie

17 wilgotnosci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padi@rzez
obcigzenie piyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowgeonawierzchni
planografem i fai

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu



D-04.02.01 Wykonanigciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku

D 04.02.01 WARSTWY OD3,CZAJACE | ODCINAJ ACE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclazniej (OST) $ wymagania dotycice
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonaniem warstw agzapcych i odcinajcych ,
ktore zostamwykonane przy realizacji inwestycj pt: przy realiji inwestycji: ,Wykonanie
sciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku ”

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyfako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaagjskich i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych
z wykonaniem warstw ogszapcych i odcinajcych, stanowicych czs¢ podbudowy
pomocniczej, w przypadku gdy podestanowi grunt wysadzinowy lubgtpliwy, nieulepszony
spoiwem lub lepiszczem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z okreleniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania oggl pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
pkt 1.5.
2. Materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotycxce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsgrapcych .
— piaski,
— Zwir i mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinagcych powinny spetnia
nastpujgce warunki:
a) szczelngci, okreslony zalenaoscia:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvay odcinajcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianngu podtaa.



Dla materiatébw stosowanych przy wykonywaniu waret¥gczapcych warunek
szczelnéci musi by spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana nastwae odcinajce].
b) zagszczalnéci, okreslony zalenoicia:

d
u=-\-b>5
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gdzie:
U - wska&nik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwgoedagcych i odcinagcych powinien
spetnig& wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 2.
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwycriacych i odcinagcych
powinny spetnid wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 i II.
Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetntawymagania
normy PN-B-11112 [4].
2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1.Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyozsgcej lub odcinajcej nie
jest wbudowane bezpeednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego okresowego
skladowania, to Wykonawca rob6t powinien zabezpie€&zuszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Padtw miejscu sktadowania powinnody
réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5.2.Sktadowanie geowtdknin

Geowltdkniny przeznaczone na warstwygudspca lub odcinagca nalezy przechowywa
w opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystyachych i wentylowanych.

3. Sprzet
3.1. Ogdllne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonaweca przyspujacy do wykonania warstwy odcingiej lub odgczapcej powinien
wykaza& sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:
— rowniarek,
- walcow statycznych,
— ptyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.
4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczafych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnmateriatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.



5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@QO0 ,Wymagania ogélne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w OST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowame zagszczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposéb umldwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentaprojektows, z tolerancjami okigonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢gdach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez/iera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiveia¢ nachgniecie sznurkéw lub
linek do wytyczenia rob6t w odgiach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§rozktadane w warstwie o jednakowej gretioprzy wyciu
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkowedrgch wysokéciowych. Grubé¢
roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oggnicto
gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykioie warstwy odgzapcej lub
odcinapcej o grubéci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalevykona
dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze
przez Irkyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregagjskywa nalgy przed zagszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley
przysapi¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym pglezpoczyna od kravedzi i
stopniowo przesuwgpasami podtznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi.
Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyalezpoczyné od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwnaci lub zagébienia powstate w czasie zmgczania powinny ywyréwnywane
na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanteusungcie materiatu, ado
otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcoéw warstwa odcinap i odgczapca powinna by
zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanigmi.

Zagzszczanie nalgy kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego
od 1,0 wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadgwedtug PN-B-04481 [1]. Wskaik
zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat woudowanwyarstwe odsiczapca lub
odcinajca, uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby
Proctora, kontr@l zag:szczenia naley oprze na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy wegiBN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego
i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinienegracza 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna liyrdwna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W



przypadku, gdy wilgotn& kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie wymiesza
5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczftowykonania odcinka probnego, to co najmniej na
3 dni przed rozpogziem robdt Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:
— stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozktadania i zeggczania jest wkaiwy,
— okredlenia grubdci warstwy materiatu w staniednym koniecznej do uzyskania wymaganej

grubgici po zagszczeniu,
— ustalenia liczby przé¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesyd takich materiatow oraz spytu, jakie
beda stosowane do wykonywania warstwy odciicaj i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinaggca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy
powinny by utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaicgjlub
odsiczapcej z geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla
wykonania wyej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy okxia Wykonawe
robot.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3In
pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstaminiki tych badaé Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowéwszystkie wtaciwosci kruszywa okrdone w p. 2.3.

Geowtdkniny przeznaczone do wykonania warstwy majecej i odgczagcej powinny
posiadé aproba¢ techniczi, zgodnie z pkt 2.4.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i
zag:szczenia warstwy odszapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp.| Wyszczegdlnie Minimalna czstotliwos¢
nie bada i bada i pomiaréw
pomiarow

1 | Szeroké¢ warstwy | 10 razy na 1 km

Réwnd¢ podtwzna | co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km




4 | Spadki poprzecznre | 10 razy na 1 km

5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

wysokaciowe

6 | Uksztattowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla

planie” autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej ni raz na 400 m

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na 2000
m2

8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz
wilgotnosé kruszywal| nie rzadziej ni raz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokaé¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm,
-5 cm.

6.3.3.ROwnaG¢ warstwy

Nieréwnaci podiuzne warstwy odcinggej i odgczapcej naley mierzy
4 metrowy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nierébwnaci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy¢
4 metrowy tatg.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odci@gj i odgczapcej na prostych i tukach powinny by
zgodne z dokumentacprojektows z tolerancy + 0,5%.

6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+l cmi-2 cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej cceej niz + 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lub ecej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z
tolerancy +1 cm, -2 cm.



Jezeli warstwa, ze wzgtow technologicznych, zostata wykonana w dwoch tmaash,
nalezy mierzy¢ taczmg gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wertgm grubéci Wykonawca wykona
napravwe warstwy przez spulchnienie warstwy nalgtkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poamgkiu tych robot nagpi
ponowny pomiar i ocena grufgm warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zag;szczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcirggej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-
12 [8] nie powinien b§ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje: giorownanie wartei
modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedce
okreslonych zgodnie z norgnBN-64/8931-02 [6], nie powinna byi¢ksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ kruszywa powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.

6.3.9.Badania dotyczre warstwy odgczapcej i odcinagcej z geowtdknin

W czasie uktadania warstwy odcigegj i odgczapcej z geowtdknin naley kontrolowa:

a) zgodna¢ oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtokrikraslonym w dokumentaciji
projektowej,

b) rownas¢ warstwy,

c) wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposob igbzenia,

d) zamocowanie warstwy do podk gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowej.

Ponadto naley sprawdzt, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowtdkniayta do wykonania warstwy odcinagj i
odsiczapcej nie powinny miétakich uszkodze

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny kiynaprawione przez spulchnienie dekgikasci co najmniej 10
cm, wyrdwnane i powtornie zesgczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@OWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingie] [
odsiczapce).

8. Odbior robdt

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.



9

. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
prace pomiarowe,
dostarczenie i rozk@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi
i jakosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji kegcznej,
wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
zag;szczenie wyprofilowanej warstwy,
przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1frwarstwy odgczapcej i/lub odcinajcej z geowtdknin obejmuje:
prace pomiarowe,
dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtdknin,
pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techngjzn
utrzymanie warstwy.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae
wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueaiio
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoe d
nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzalo

nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hoodu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééeno
nawierzchni planografem i at

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkéika zagszczenia gruntu



D-04.04.04 Wykonanigciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku

D 04.04.04 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejSsfwymagania dotycce
wykonania i odbioru Robot zgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie przy realizacji inweigpt: przy realizacji inwestycji:
~Wykonaniesciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku .

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakauthent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych wipl.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST
Roboty obejmuj wszystkie czynnici umazliwiajgce i magce na celu wykonanie warstwy
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nrechaie.

Grubaci warstw podbudowy:
— 15 cm podbudowy zasadniczej 0/63 pod nawierzchrikostki betonowej

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z tlucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja s¢ z jedne;j
lub wigcej warstw nénych z ttucznia i kiica kamiennego.

1.4.2.Pozostate okidenia g zgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycyce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
pkt 1.5.
2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudawucznia, wg PN-S-96023 [9],
3:
— kruszywo tamane zwykie: tlucze kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nafe uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-
11112 [8]:
— tluczer od 31,5 mm do 63 mm,
— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.



Inzynier maze dopuyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \agibr
sparod wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktorych wygaaia zostanokreslone w SST.

Jaka¢ kruszywa powinna kyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8],
okreslonymi dla:
— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze
— klasy Il'i Hl - dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowa kruszywo
gatunku co najmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacB hiniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa ll| Klasa
11l

1 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-
06714-42 [7]:
a) po petngj liczbie obrotéw, % ubytku masy, nie 35 50
wiecej niz: 40 50
- w ttuczniu
- w klincu 30 35
b) po 1/5 petnegj liczby obrotéw, % ubytku masy|w
stosunku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nig
wiecej niz:
2 | Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, ni
wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i 2,0 3,0
przeobraonych 3,0 5,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych
3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714419
[5], % ubytku masy, nie wcej nz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i 4,0 10,0
przeobraonych 5,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych
4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wedtug
zmodyfikowanej metody bezpedniej, wg PN-B-
06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % ubytku masy,

112

nie wiecej niz: 30 | nie bada

-w klifcu nie bada sie

- w thuczniu si¢ | nie bada
Si¢

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iktia w zaleénosci od warstwy podbudowy
ttuczniowej, wg PN-B-11112 [8]



Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarst| Podbudowd
wowa lub | pomocniczg
podbudowg
zasadniczg
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawart&¢ ziarn mniejszych 10,075
mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie ¢aej niz: 3 4
- w ttuczniu 4 5
- w klincu
b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % m/m,
nie 75 65
mniej ng:
- w tluczniu i w klacu 15 25
C) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie weej
niz: 15 20
- w ttuczniu i w klhcu
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wgej
niz:
- w thuczniu i w klacu
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-
B-06714-12 [1], % m/m, nie wcej niz:
- w thuczniu i w Kliacu 0,2 0,3
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-
06714-16 [3], % m/m, nie wcej niz:
- w ttuczniu 40 45
- w klincu nie bada si| nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych,
barwa cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w thuczniu i w kliacu, barwa cieczy nie
ciemniejsza wzorcowa
niz:
2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy byt
studzienna lub z wodagu, bez specjalnych wymaga
3. Sprzet
3.1. Ogdllne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonaweca przyspujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennegoipmm
wykaza& sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:
a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozienia Klinca,



c) walcow statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,
d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zegsgczarek ptytowych do klinowania kruszywa
grubego klhcem,
e) szczotek mechanicznych do ustaié nadmiaru klica,
f) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich daskowego dogszczenia,
g) przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w adzenia do rozpryskiwania wody.
4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem annmaterialami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@QO0 ,Wymagania ogélne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze pod podbudowttuczniowg powinno spetni@wymagania okrdone w OST D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”.

Podbudowa ttuczniowa powinnadwtozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie
drobnych czstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie sgmsipod podbudow
ttuczniowg powinna by utozona warstwa odcinaga lub wykonane ulepszenie pozho

W przypadku zastosowania paizy warstvg podbudowy ttuczniowej a spoistym
gruntem podiga warstwy odcinagej albo odsczapcej, powinien by spetniony warunek
nieprzenikania cgstek drobnych, wyrany wzorem:

—<15
85
gdzie:Dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsay odcinajcej albo
odgzapce],
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu podiaa.

Geowtdkniny przewidziane dazycia pod podbudowttuczniowg powinny posiada
aproba¢ techniczig wydary przez uprawniomjednostk. W szczegoln&ci wymagana jest
odpowiednia wytrzymaki mechaniczna geowtoknin, unientiviajaca ich przebicie ziarna
ttucznia oraz odpowiednie wiawosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia paato
gruntowego.

Podbudowa powinna bywvytyczona w sposéb umldwiaj acy jej wykonanie zgodnie z
dokumentagj projektows lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami oké®nymi w
niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny bywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢ggdach rownolegtych do osi
drogi lub w inny sposob zaakceptowany przezirera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiveia¢ nachgniecie sznurkéw lub
linek do wytyczenia robét w odgiach nie wgkszych ni co 10 m.



5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie gby po zagszczeniu
mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru nagkgzych ziarn ttucznia. Maksymalna grgbavarstwy
podbudowy po zagszczeniu nie mae przekracza20 cm. Podbudogo grubdci powyzej 20 cm
nalezy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno léyroztozone w warstwie o jednakowej grudmd przy wyciu
uktadarki albo réwniarki. Grulso roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby
po jej zagszczeniu i zaklinowaniu agingta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by przywatowane dwoma przejami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym mejszym nk 30 kN/m. Zagszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozmdéce od krawedzi i stopniowo przesuwa
sie pasami podtnymi, czs$ciowo naktadajcymi sk w kierunku osi jezdni. Zagzczenie
podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym pawionpoczé sie od dolnej krawdzi i
przesuwa sie pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczejpzywatowaniu kruszywa
grubego naley roztozy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklimowa kruszywa
grubego. Do zagpzczania naley uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagnn
18 kN/m, albo ptytow zag:szczarlg wibracyjm o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m
Gruba¢ warstwy liznego kruszywa drobnego powinnathigka, aby wszystkie przestrzenie
warstwy kruszywa grubego zostaty wypetnione krusaywdrobnym. Jeeli to konieczne,
operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa dredgpm naley powtarzé az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetréowaarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesuraé z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystanad powierzchriod 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna kByprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszymanb0 kN/m, albo walcem ogumionym w celu gegczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3

dni przed rozpoczxiem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

— stwierdzenia czy sp¢z budowlany do rozktadania i zgggczania kruszywa jest vitawy,

— okredlenia grubdci warstwy materiatu w stanie znym koniecznej do uzyskania wymaganej
grubasci warstwy po zagszczeniu,

— ustalenia liczby przé§ sprzitu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskanika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinierzyd takich materialtdw oraz spyi do
rozkladania i zagszczania, jakiedala stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wyaasil 400 M do 800 m, a diugdé nie
powinna by mniejsza ni 200 m.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mée przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez fiyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ldy
utrzymywana w dobrym stanie.zé# Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera,
gotowy podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie uszkodzenia



podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napnawktych z niewtdciwego utrzymania
podbudowy obeiza Wykonawe robot.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3In
pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstaminiki tych badaé Inzynierowi w celu
akceptaciji.

Badania te powinny obejmowavszystkie whaciwosci kruszywa okrédone w pkt
2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych OST.
6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwoi¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczeg6lnienie bada Minimalne | Maksymaling
ilosci bada | po'h .
na dziennej W'erfj% nia
dziatce dpo Y-
roboczej ?evéﬁga
badanie (rf)
1 |Uziarnienie kruszyw
2 |Zawarta¢ zanieczyszczeobcych w 2 600
3 |kruszywie
Zawarta¢ ziarn nieforemnych w
kruszywie
4 | Scieralng¢ kruszywa 6000
° NaSB‘k“W(?SC kruszywa . : I przy kazdej zmianie
6 |Odporna¢ kruszywa na dziatanie mrozy A , :
S, ; , : zrodta pobierania
7 |ZawartG¢ zanieczyszczeorganicznych materialow

6.3.2.Badania whaciwosci kruszywa

Probki naley pobierg w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na biezaco przekazywane aynierowi.

Badania petne kruszywa, obejmeg ocern wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt
2.3 powinny by wykonywane przez Wykonawa czstotliwoscig gwarantujca zachowanie
jakosci robot i zawsze w przypadku zmiafrpdta pobierania materiatow oraz na polecenie



Inzyniera. Probki do badgpetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy,
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.
Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z theczni

kamiennego
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
pomiaréw pomiaréw
1 |Szerokaé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob eiglty planografem

2 |Rowng¢ podizna albo co 20 m tatna kadym

pasie ruchu
Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczneé* 10 razy na 1 km

co 100 m w osi jezdni i na jej

5 |Rzedne wysokeéciowe krawedziach

Cd. tablicy 4
6 | Uksztaltowanie osi w planie* co 100 m

Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej

dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 M
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadz|ej
niz raz na 2000 M

8 [Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 A

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@anie osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraynikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od
szerokdci warstwy wyej lezacej o co nhajmniej 25 cm lub o wagtowskazag w dokumentacji
projektowej.

6.4.3.ROwnaG¢ podbudowy



Nierowndaci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy tatg lub planografem,
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [11].

Nierowndaci poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrovy tats.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashiqny by zgodne z dokumentag]
projektows z tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rd&znice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczat+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej o
wigcej niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub gcejiniz + 5 cm dla pozostatych drdg.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczejR cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmigmagania dotycge ngnaosci, podane w
tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania 8oosci podbudowy zasadniczej w zat®sci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony
Kategoria ruchu przy wyciu ptyty osrednicy 30 cm (MPa)
PierwotnyM . WtérnyM ¢
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniogerzony ptyt o srednicy 30
cm, powinien by wickszy od 50 MPa.
Zagszczenie podbudowy naleuzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu

odksztatceniaV | do pierwotnego modutu odksztatceMd. jest nie wekszy od 2,2.

1
Me o 25
Mg



6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaawjeksze odchylenia cech
geometrycznych od okilwnych w punkcie 6.4, powinny byaprawione. Wszelkie naprawy i
dodatkowe badania i pomiary zosfamykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésiqorojektowanej o wicej niz 5 cm
I nie zapewni to podparcia warstwom iy lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pefyrubcé, do potowy szerokii pasa
ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pa)odbtaenie materiatu i powtérne
zag:szczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wziim grubéci, Wykonawca wykona
naprave podbudowy. Powierzchnie powinnydgaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedgiglebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym
materiatem o odpowiednich wélgiwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone. Roboty te
Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tgdiot nasfpi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfzine do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawodtudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nédnosci podbudowy wynikito z niewkiwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tlucznia
kamiennego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fpodbudowy ttuczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— przygotowanie podta,
— dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania,
- roztozenie kruszywa,
— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,



— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. Przepisy zwazane
10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie
zawartdci zanieczyszczeobcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie skladu
ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie
ksztaltu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie
nasgkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie
mrozoodpornéci metod, bezpdrednp
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d&2zanie
zawartdci zanieczyszczeorganicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie
scieralngci w bebnie Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdne
nawierzchni drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowanii@achnia
z thucznia kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutiod
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réeno
nawierzchni planografem i tat



D-05.03.23 Wykonaniéciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku

D 05.03.23 NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoblnej specyfikacji tecdzniej (OST) 8 wymagania dotycice
wykonania i odbioru robét zwranych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej
betonowejprzy realizacji inwestycj pt: przy realizacji invigsji: ,Wykonaniesciezek na Cmentarzu Komunalnym
w Rybniku "..
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpujica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmjajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaagjskich i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych
z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betaen

Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadaaivierzchni:
— drdg i ulic lokalnego znaczenia,
- parkingéw, placéw, wjazdéw do bram i gaya
- chodnikéw, placow zabawciezek ogrodowych i rowerowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzanatere metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztalttka jednowarstwowanudwédch warstwach pgtézonych ze sap
trwale w fazie produkcji.

1.4.2.Pozostate okienia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikosikowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty techniczne,.

2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna by warta, bez rys,gknicé, plam i ubytkdw.
Powierzchnia gérna kostek powinnathgpwna i szorstka, a krazie kostek réwne i
proste, wk¢sniecia nie powinny przekracza
— 2 mm, dla kostek o grukoi < 80 mm,



— 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.
2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowanegskostki o dwéch standardowych wymiarach gridio
60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmych do ruchu samochodowego,
80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynosz
na dtugdci = 3 mm,
na szerokéci + 3 mm,
na grubdci+ 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju $aary, ceglany, klinkierowy,
grafitowy i bgzowy.

2.2.4. Wytrzymatas¢ nasciskanie

Wytrzymalta¢ nasciskanie po 28 dniacBrednio z 6-ciu kostek) nie powinnady
mniejsza ni 60 MPa.

Dopuszczalna najpsza wytrzymatéc pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni
50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 1aedgs

2.2.5.Nasgkliwosé

Nasgkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiadaymaganiom normy PN-B-06250
[2] i wynosi¢ nie wiecej niz 5%.

2.2.6.0dporna¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaltgdana zgodnie z
wymaganiami PN-B-06250 [2].

Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zapamia i odmraania probek jest
wystarczajca, jezeli:
— prébka nie wykazujegkniec,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymae probek nie zameanych

nie jest weksze nk 20%.

2.2.7.Scieralng¢

Scieralndg¢ kostek betonowych okitna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1]
powinna wynosi nie wiccej niz 4 mm.
2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej natg stosowd cement portlandzki, bez dodatkow, klasy
nie nizszej nk ,32,5”. Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewini
odpowiadé wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowad kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki
betonowej, przy zalmnych parametrach wymaganych dla produkowanegobuyro



2.3.3.Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonaWwykostek brukowych
powinny odpowiadawymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i
barwnikéw, zgodnie z receplaboratoryjm.

Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wiksz wytrzymata¢, mniejsz
nasgkliwos¢ i wiekszg odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewkiostce trwate zabarwienie. Powinny tatby
barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkoyuje s¢ recznie.

J&li powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztalt i kolor, mzna
stosow@ mechaniczne ugzlzenia uktadaice. Uradzenie sktada siz wozka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, sictego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsosieh
utozenia. Uradzenie to, po skaczonym uktadaniu kostek, moa wykorzysta do wymiatania
piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka sz@atk

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku vma stosowamechaniczne ugezenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub kreimikach.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkidae g warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymali betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie
specjalne urmzenie pakuje je w fajii spina tdma stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mma rownie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@QO0 ,Wymagania ogélne” pkt
5.

5.2. Podtae

Podtaze pod utaenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowd grunt
piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o V¥R35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczepawierzchng z kostki brukowej
przeznaczomdla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiegthrusamochodowego, mta



wykonywa bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym ¢iery
Grunt podtaa powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przadiskmi
przemarzania.

Podtaze gruntowe pod nawierzclnpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami
okreslonymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowamnei zag:szczeniem podi@”.
5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania paxernie nawierzchni z kostki
brukowej powinien b§ zgodny z dokumentagprojektows.

Podbudow, w zalenaosci od przeznaczenia, olagenia ruchem i warunkéw gruntowo-
wodnych, mae stanowd:
— grunt ulepszony posp&kodpadami kamiennymiuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,
- kruszywo naturalne lub famane, stabilizowane meiclare,
— podbudowa ttuczniowawirowa lubzuzlowa,
lub inny rodzaj podbudowy okslnej w dokumentacji projektowe;.

Podbudowa powinna Byrzygotowana zgodnie z wymaganiami gkvaymi w
specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbudowy.
5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostekdnwych mana stosowa
krawgzniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] luime typy krawznikow zgodne z
dokumentagj projektows lub zaakceptowane przezzymiera.
5.5. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgy wymaganiom PN-B- 06712
[3].

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraic w granicach od 3 do 5

cm. Podsypka powinna bywilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.
5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brutwych

Z uwagi na ranorodna¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, #iave jest
utozenie dowolnego wzoru - wcgaej ustalonego w dokumentaciji projektowej i
zaakceptowanego przezzimiera.

Kostke uktada s na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny
migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zagszczeniu.

Po ut@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamiéc
powierzchng¢ utozonych kostek przyzyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przyptc
do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utgonej nawierzchni z kostek brukowych stosugevgibratory ptytowe z
ostory z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek prze#tagzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie naley prowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywac walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchng.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wgmaietgnacji - mae by zaraz oddana
do ruchu.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3In
pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét, Wykonawca powinien sprawgdzzy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 nizigj©ST.

Niezalenie od posiadanego atestu, Wykonawca powingeiac od producenta wynikow
biezacych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca gj aby do badania wytrzymdia nasciskanie
pobiera 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji dzigne 600 nt powierzchni kostek
utozonych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakresi
wymaga podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badprzedstawia liaynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgédnn dokumentagj
projektows i odpowiednimi SST.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédio wymaganych spadkéw poprzecznych i
podiuznych polega na stwierdzeniu zgodoiaz dokumentagjprojektowg oraz pkt 5.5 niniejszej
OST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruiokv
polega na stwierdzeniu zgodiwowykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami wg
pkt 5.6 niniejszej OST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowéoi ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtovéai wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1.Nierowndasci podiuzne

Nierowndaci podiuzne nawierzchni mierzone flub planografem zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 [8] nie powinny przekracz@,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny zgodne z dokumentagcprojektowg z
tolerancy + 0,5%.

6.4.3.Niweleta nawierzchni

Rdéznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie
powinny przekraczat 1 cm.

6.4.4.Szerokd¢ nawierzchni



Szerok&¢ nawierzchni nie mige r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5
cm.

6.4.5.Gruba¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigpodsypki nie powinny przekracza
1,0 cm.
6.5. Czstotliwos¢ pomiarow
Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni zkidsukowe),
wymienionych w pkt 6.4 powinna bylostosowana do powierzchni wykonanych robdét.
Zaleca sj, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych weok byty
przeprowadzone nie rzadziegrd razy na 100 fnawierzchni i w punktach charakterystycznych
dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz gggre tam, gdzie poleci kynier.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpwe
kostki brukowe.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
przygotowanie podia,
ewentualnie wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,
ewentualnie wykonanie tawy pod kredmiki.
Zasady ich odbiorugsokreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— przygotowanie podiea (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
— utozenie i ubicie kostki,
— wypetnienie spoin,
— przeprowadzenie bada pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04111
2. PN-B-06250
3. PN-B-06712
4. PN-B-19701
5. PN-B-32250
6. BN-80/6775-
03/04

7.

Materiaty kamienne. Oznaczewieralngci na
tarczy Boehmego

Beton zwykty

Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

Cement. Cement powszechnegtku. Skiad,
wymagania i ocena zgokirio

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wakéa

piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwdtbnawierzchni

planografem i fai.



D-08.03.01 Wykonanigciezek na Cmentarzu Komunalnym w Rybniku

D-08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Sgfwymagania dotyce wykonania i
odbioru Robét zwgzanych z ustawieniem betonowego oezehodnikowego przy realizacji
inwestycj pt: przy realizacji inwestycji: ,Wykonaciezek na Cmentarzu Komunalnym w
Rybniku ”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakkud@nt przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych wipl.

1.3. Zakres Rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia Robot zwanych
z ustawieniem betonowego obizaechodnikowego usytuowanego zgodnie z Dokumemntacj
Projektow przy projektowanym chodniku.

1.4. Informacja o terenie budowy.
Informacg o terenie budowy podane w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
1.5. Nazwy i kody wg wspdlnego stownika zamowigCPV)

Grupa robot 45200000-9 Roboty w zakresie wznoszekoapletnych obiektow
budowlanych lub ich e%ci oraz roboty w zakresie agnierii ladowe;j.

Klasa rob6t 45230000-8 Roboty budowlane w zakrémidowy rurocigéw, cihgow
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostcadg, lotnisk i kolei; wyrGwnywanie
terenu.

Kategoria rob6t 45233000-9 Roboty w zakresie kaimstiania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6. Okredlenia podstawowe

1.6.10brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub
dwustronnie cigi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychaunikaciji.

1.6.2Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wsgania ogdlne” pkt 1.6.

1.7. Ogodlne wymagania dotycgce Robot

Ogdlne wymagania dotygze Robdét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéji”
1.7.



2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanympgs

- obrzeza 0 wymiarach 8x30x100cm
- piasek do wykonania taw,

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe — wymagania techniczne
2.3.1Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Obrzeza betonowe powinny spetidiavymagania jak w pkt.2.3.1 ST D-08.01.01 , Krganiki
betonowe”

2.3.2Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne

Obrzeza powinny spetniac wszystkie wkawosci jak w pkt.2.3.2 ST D-08.01.01
~Krawezniki betonowe”
2.3.3Sktadowanie

Betonowe obrzea mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajéw i gatunkéw na podito wyrbwnanym i odwodnionym z zastosowaniem
podktadek i przektadek lub paletach transportowych.

Piasek naley gromadzt w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach
zabezpieczarych go zanieczyszczeniem i przed wymieszaniemych rodzajow frakcji.

2.4. Materiat na podsyple

Materiat na podsypki do zaprawy cementowo-piaskowej powinien odpoatadymaganiom
podanym w ST D-08.01.01 ,Krayniki betonowe” pkt.2.4.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprzt do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego sfuzpomochniczego.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo
pkt 4.



4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu po
osiagnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymakci projektowanej .

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemuszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw
Transport pozostatych materiatdbw podano w ST D-D8.0 "Krawezniki betonowe".
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot
Ogodlne zasady wykonania Robdét podano w ST D-000000ymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod taw nalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050:1999 . Wymiary wykopu
powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerolkei dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku. Wskaik zag:szczenia gruntu w korycie powinien wynd®gio najmniej
1s>0,97.

5.3. Ltawa

Podlaze pod ustawienie obrza stanowi tawa z piasku, o gruoco warstwy 5cm po
zag:szczeniu. Law wykonuje s¢ przez zasypanie koryta piaskiem i gsarzenie z polewaniem

wods.
5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea naley ustawig na wykonanym podiar w miejscu i zeswiattem
(odlegtascia goérnej powierzchni obrzea od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
Dokumentacji Projektowe.

Zewretrzna sciana obrzea powinna by obsypana piaskienzwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Naley wypelni je zapraw cementowo-
piaskows przygotowag w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem #aleczysci¢ i zmy¢ wodi.
Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pedrgicbokas¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplet’
6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do Robét

Przed przysipieniem do Robdét Wykonawca powinien wykoénbhadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych olyrzghodnikowych i przedstawiwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.



Metody bada obrzey betonowych naley wykona zgodnie z ST D-08.01.01 ,Krawmiki
betonowe”.

Badania pozostatych materiatbw powinny obejméwazystkie wtaciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatéw wyioieych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie Rob6t
W czasie Robot natg sprawdzé wykonanie:
a) koryta pod taw - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) tawy z piasku zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
C) ustawienia obrza betonowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, ptapuszczalnych
odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére mae wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,
— niwelety gérnej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynosé £1 cm na kade 100 m dlugei
obrzea,
— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kporginno wykazywa catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petryicbokasc.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogollne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-00.000@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru Robot
Ogodlne zasady odbioru Robo6t podano w ST D-00.00/¢magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektovs, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr Robaot zanikagcych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi Robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonane koryto,
- wykonana tawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m (metra) betonowego akazehodnikowego
obejmuje:

- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- rozcielenie i ubicie tawy,

- ustawienie obrza,

- wypetnienie spoin,

- obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlangimagania ogdlne.
Geotechnika

2. PN-EN 206-1:2003 Beton. €£ 1: Wymagania, wkgiwosci,

produkcja i zgodn.

3. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu

4. PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy

5. PN-EN1008:2004 Woda zarobowa do betonacikacja pobierania
prébek, badanie i ocena przydatciowody zarobowoej do betonu, w tym
wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.

6.PN-EN 1340:2004 Krageniki Betonowe. Wymagania i metody bada
7.PN-B-06251:63 Roboty betonowgdlbetowe. Wymagania techniczne.



