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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogolne dotygeze wykonania i odbioru robét drogowych i mostowyktdre zostap wykonane w
ramach zadania pn.: ,Budowa boiska wielofunkcyjnegoCentrum rekreacji dla dzieci i mtodzie w
Niedobczycach”.
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robmtdowlanych stanowi czgs¢ Dokumentow
Przetargowych i Kontraktowy i naig je stosowé w zalecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpumicl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obganwymagania og6ine wspolne dla robotgipgh

izej wymienionymi specyfikacjami:

D_00_00_00 WYMAGANIA_OGOLNE
D_01.02.04_Rozbiérka_elementéw_drég_ogradzeprzepustow
D_02.00.00_Roboty ziemne_Wymagania_ogoélne
D_02_01_01_Wpykonanie_wykopéw
D_04.01.01_Koryto_wraz_z_profilowaniem_i_zagczeniem_podia
D_04.04.00_Podbudowa_z_kruszyw_Wymagania_ogolne
D_04.04.02_Podbudowa_z_kruszywa_tamanego_stabéinego mechanicznie
D_04.05.00_Ulepszone_pod® z_gruntu_stabilizowanego_spoiwem_hydraulicznymmadyania_ogdine
D_04.05.03_Ulepszone_pod® z_gruntu_stabilizowanego_cementem
10.D_05.03.23a_Nawierzchnia_z_kostki
11.D_11 01_01_Nawierzchnia_poliuretanowa
12.D_12 01_01_Roboty fundamentowe
13.D_13 01_01_Instalowanie_pitkochwytéw i ossite
Zakres rob6t zgodnie z DokumentaBjrojektova.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione pongj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowcy catad¢ techniczno-iaytkows
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wzel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegh¢ migdzy zewmtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnej.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (mortawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizéana do usugtia po jego zakifczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronagpatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowgzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
sluzacy do notowania zdaraei okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polece innej korespondencji technicznej pawizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkiedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.
1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luloahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stiagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicéw i
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ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w ksjzce obmiardw podlegaj potwierdzeniu przez

Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdepo,

niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwizanych z ocepjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niegzddne do wykonania robét, zgodne z dokumentarpjektovy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkodiodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzglych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu

na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana b&epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdgga sé miedzy warstwg scieralp a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #ga do wyréwnania nierdwidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni shmca do przenoszenia obgén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze skfada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnaéczpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnggéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przeniken czastek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odgiczajca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldbwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniegtiwienia przenikania cgtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunkeldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia

ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesh

przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo

rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i

zwigzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy iearOwniez obejmowa teren przewidziany

do rozbudowy drogi i budowy wdzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen

organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha jednoczénie do bocznego oparcia

konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zaey pod nawierzchni do gkbokdici

przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pzaitdezaca bezpérednio pod nawierzchaj

ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wideiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia g¢kazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw

zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegogqasnia drogowego lub catkowita

modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghgmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,

szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemd@mdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na

przyktad droga, kolej, rurogj, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
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1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robét.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévkktada sie z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu upogglkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @¢gskami), przsta mostowego.
1.4.39.Szerokdé¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfomicdzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtly osi podtanej, obejmuje catkowitszerokéé konstrukcyjma
ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerok¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradochodnikdw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dweejoi ruchu
pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowg lub inmp drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebm catas¢ konstrukcyja lub
technologiczn, zdoly do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtiiowych. Zadanie me polegéa na
wykonywaniu robét zwgzanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearwo wszelkich czynniei na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektowy, SST i
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigomawnymi i administracyjnymi, lokalizagj i
wspohzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennikidwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wlasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaclzie zawierad rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadgiajgcym podziat na dokumentacprojektow:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawcz (techniczg) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkodekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okéiene w ch@éby jednym z nich s
obowigzujagce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dmlentaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdélnydhOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie meze wykorzystywa bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoti Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na fmie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateitials zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovs lub SST i
wplynie to na niezadowalgia jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostamasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie egzk\Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagthem”)

Wykonaweca jest zobowizany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasthiecych obiektéw
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adrenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kokitua az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresiania budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien &éya biezgco aktualizowany przez WykonawdKazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyenkgzdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinsaluje i kdzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewytgay
ten sposéb bezpiears#wo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeciov dzier i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne uwdzenia zabezpieczgje Ixda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawov dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowyzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywad tymczasowe ueglzenia zabezpieczge, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsdeeinnesrodki niezlgzdne do
ochrony robo6t, wygody spoteczsw i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddaiwyraznie oznakuje
teren budowy, w spos6b uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczoneptligazdow i maszyn pracigych przy realizaciji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeew miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodi zaptacie i przyjmuje Size jest whczony w
cere kontraktovy.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowrek zné& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezie
innych przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukoporégdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitiaub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pzaru.



D - 00.00.00 Strona 6 z 15

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszaanibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢zl sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone
przed dosfpem osbéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie aegéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyde do robét bda miaty aprobag techniczig wydam przez uprawnios
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a gekaczeniu robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgodt na wycie tych materiatéw od wiaiwych organdéw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj
1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddsgoych witacicielami tych uradzex potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeme
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehinstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvwezasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne o zam rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawserzwiocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orazlfie z nimi wspotpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcgdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglamieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposob powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejagiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wigcicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z whasso i drég
wewretrznych. Jednaie, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawigiy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nieddla one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wachlkumowy.
1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowési¢ do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszealleelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dnizie powiadamiat liayniera/Kierownika projektu. brynier/Kierownik projektu moe
poleci, aby pojazdy nie spelnigje tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powosig
nadmierne obgizenie osiowe nie dulg dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w ofdsie terenu
budowy i Wykonawca ¢uizie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzedgaprzepiséw dotycrrych bezpiecziestwa i
higieny pracy.

W szczeg6Ingi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagakreilonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
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1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremob6t i za wszelkie materialy i udzenia aywane do robot
od daty rozpocxia do daty wydania potwierdzenia zakeenia rob6t przez kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymameinno by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadyklgmenty byty w zadowalgjym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymnea to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpo@z roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktGgensjakikolwiek sposob zvazane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu
do sprztu, materiatow lub urgdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposohgty bedzie
informowa® Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgustawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obgjzenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez tryniera/Kierownika projektu.
1.5.13.Ré6wnowanos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaeonkretne normy i przepisy, ktore spethia
majs materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyah norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotaoemy i przepisy $ paistwowe lub odnosgz sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichaggizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Rdice pomedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawci przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremirlowy lgda uwazane za wilasri@ Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Yeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhzenie czasu
wykonania robét i/lub wysokg kwoty, o ktég nalezy zwiekszy¢ cere kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sfiraransport
oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.0Zaplecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyg® proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rownig odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegdta nie oznacza automatyczni®, wszelkie materialy z
danegazrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposédb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoted wiscicieli i odngnych wladz na pozyskanie
materiatdow zezrodet miejscowych vdczapc w to zrédta wskazane przez Zamaweggo i jest zobowezany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentzed rozpocgciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi Hgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentacs
zawierajica raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metgdwydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow adnragfitpaistwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@gciowych materiatow
pochodacych zezrédet miejscowych.
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Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydahbymateriatow, dzigmawy i inne jakie okz sie
potrzebne w zvazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopéw, dokopdw i miejsc pozyskaniatematdw
miejscowych bdg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu po ukficzeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadai zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleayzyska na to pisemzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatdbw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatléw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezapniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robd6t, w ktorym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglupazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie #iaym, jali bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane iaatedo czasu gdydula one uyte do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakas¢ i wiasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@astzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych
przez Wykonawg i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materialdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodgoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatdbw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli lzdg stanowé podstaw do akceptacji okidonej
partii materiatdw pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcyvytworni, musz byc¢
spetnione naspujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewniaon wspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytwoérni, gdzie
odbywa st produkcja materiatdw przeznaczonych do realizadjot,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalgacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spywi, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofegt
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przaexniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustal
w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma ©Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowgi do pracy. Powinien Iy zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny.
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Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwo$¢é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaéru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spr, po akceptacji liyniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spregt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takidhodkOw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkdw transportu powinna zapewéigrowadzenie robét zgodnie z zasadami dlreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniaclryiniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzijan
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsgospetni@ wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciské@wda i innych parametréw technicznyclrodki
transportu nie spetnigge tych warunkédw maghby¢ dopuszczone przez Aypniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtilowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwéa na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rafgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatldw i wykonywanych rob6t,ctazgodnéc z dokumentagj projektovs, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanyrep Wykonawe oraz poleceniami kiyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogdsonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyozew planie i wyznaczenie wysokm
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami gdreymi okr&glonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawew wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte przez
Wykonawe na wlasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich dokladng&.

Decyzje Ityniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfome SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsgie na rozwzang kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod giba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jaka. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oké&¢, zamierzony
sposob wykonywania robot, movosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gamdupcy wykonanie
robot zgodnie z dokumentagprojektowy, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golry opisupca:

— organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaebot,

— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposbb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&koi terminowad¢ wykonania poszczegoélnych elementow

robot,

- system (sposoéb i procedyiproponowanej kontroli i sterowania jalei wykonywanych robot,

- wyposa&enie w sprgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

— sposéb oraz formm gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizmoéw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
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technologicznym, proponowany spos6b i ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urglzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techgibknoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedjutia wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i proceddrpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegoinych elementow robdét,

— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigngé
zalazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok rob6t i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezlzdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mée zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robdt zestatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentaciji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tameélkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie robét zgodnie z umagw

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiad@ajwazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm ok&gajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zsi niedocagniccia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lsaiaterialdw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Prébki kzdg pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolfistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekeds dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przé/ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatléw, ktére budgz watpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym pexdku koszty te pokrywa Zamawjay.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi liyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badafa.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przaust
na pémie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.
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6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami
bada jak najszybciej, nie piej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia ja.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania probek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraa\wWykonawca i producent materialtdw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegozgz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania, ¢bzie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnych hakdantrolnych jak i wynikbéw badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrébki materiatdow i prowadgibadania niezalmie od
Wykonawcy, na swdj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ssniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektova i SST. Maze rownie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawicprzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawg
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsky Nornyg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sg objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumergy wymagane przez SST, #da partia
dostarczona do robétdizie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badecdg dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetmigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyinowigzujgcym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey kaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obhowicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawecy.

Zapisy w dzienniku budowy¢hbla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy ddg czytelne,
dokonane trwattechnily, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dakt uzgodnienia przez myniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonogramow
robot,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksiagzka obmiar6éw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z
elementow robét. Obmiary wykonanych rob6t przepreease w sposob aigly w jednostkach przyfych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatlow, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny kty
udostpnione na kade zyczenie lrityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace

dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla lityniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&otacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduesaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do ksgizki obmiaréw.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obamku ukaiczenia wszystkich robot. 8dne dane zostan
poprawione wg instrukcji thyniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagwic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Dilugcici i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaego inaczej, objosci beda wyliczone w nd jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ebdg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.
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7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob egly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé
w przypadku wystpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegaggych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfic@ lzdg wykonane w spos6b zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhmierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiér robo6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych rob6t, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbior robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagdlinego pospu robot.

Odbioru robdét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokgdi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikdw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poymiav
konfrontacji z dokumentagijprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robdt dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dhiobdt dokonuje kynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetzt¢go wykonania rob6t w odniesieniu do ichdio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez fiyniera/Kierownika projektu zakazenia roboét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyzna&z@rzez Zamawiagego w obecrizi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddtajagca roboty dokona ich oceny jalcowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob64t z dokumentagprojektowy i SST.
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W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoginaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ramitpetniagcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aspgowych lub rob6t uzupetniggych w
warstwie §cieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaoi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakad¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmdekiacy projektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji
i nie ma wekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszos wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach
umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robo6t spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\e&sli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe okumentow umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologiczy sporzdzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towargggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robét wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopic mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdeém przygotowania dokumentacyjnego nigdd
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimieg Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigg kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzunpahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odhbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyatdér zwhzanych z usueciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisysialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczbgt'o
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaze jednost& obmiarovy
ustalony dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstavg ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lkdzie uwzgednia®t wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoajaewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

Nogkrw N

©
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9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogéinych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vtaysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmig/nikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(H tymczasow przebudow urzadzeir obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuije:

(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z fdiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa#@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej enylania i odbioru robét budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyae wykonania i odbioru robét zydanych z rozbiork elementéw drég, ogrodaei
przepustéw, ktére zostarwykonane w ramach zadania pn.: ,Budowa boiska ofielkcyjnego w Centrum
rekreacji dla dzieci i mtodziy w Niedobczycach”.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robmtdowlanych stanowi czgs¢ Dokumentow
Przetargowych i Kontraktowy i naig je stosowé w zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumicl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z rozbiork
- warstw nawierzchni,
Zakres rob6t zgodnie z DokumentaBjrojektova.
1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz

z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wyggenia ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce rob6t

Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

3. SPRZAET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélp&t 3.
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwkanych z rozbiork elementéw drég, ogrodéei przepustébw mze by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,

- fadowarki,

— samochody ezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB mD¥MD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrofize przepustéw obejmygj usungcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgedmi dokumentagj projektovs, SST lub wskazanych
przez Irkyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Zgnier
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ¢kamy przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mina wykonyw#& mechanicznie lubecznie w sposob okéony w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zasteswsn frezarek drogowych, najespeiné warunki
okreslone w STWIORB D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny dysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtajc wiasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST staig wlasnacia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
budowy.
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Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drogrodzé i przepustdw znajdage sé w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentgcjprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo
zabezpieczone. W szczeg&nbnalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nalewypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdenymi w
STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangotme” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakaci robdt polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelnigego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrofize
przepustéw powinno spetdiamdpowiednie wymagania olklene w STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-MY0MO ,Wymagania ogolne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarove robot zwizanych z rozbidrkelementéw drég i ogrodzgest:
- dla nawierzchni i chodnika - fmetr kwadratowy),
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolmt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jej zycia, z uldeniem na
poboczu,
- zafadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyrownanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczmesig.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogblnego przeznaezeni
3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdélnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgoogoinego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuggriione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowanagtowniki réwnoramienne
7. PN-H-93402 I§towniki nierdwnoramienne stalowe walcowane nagor
8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyegce wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnychple zostam wykonane w ramach
zadania pn.: ,Budowa boiska wielofunkcyjnego w Cemt rekreacji dla dzieci i mtodzig w Niedobczycach”.
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robmtdowlanych stanowi czgs¢ Dokumentdw
Przetargowych i Kontraktowy i naig je stosowé w zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumicl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuj
a) wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych,
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.
Zakres rob6t zgodnie z DokumentaBjrojektova.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mngu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.
1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysododjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysdk@rzekracza 3 m.
1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.
1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego ghbokas¢ przekracza 3 m.
1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wodo matej nénosci, charakteryzujcy si znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod obgeniem.
1.4.11.Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusgiych blokach, ktérego prébki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadaj sic pod dziataniem wody destylowanej; mapytrzymala¢ na
sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.
1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obg¢bie pasa rob6t drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem robét drogowych.
1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budomgsypéw oraz innych prac zmanych z trag
drogowy.
1.4.16. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg
wzoru:

|, =L
° pds
gdzie:
O - gestaié objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (i
Pas - Mmaksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgomd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stinca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M&/m
1.4.17 Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych, okslena
wg wzoru:

v-a
le
gdzie:
deo - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrmm),
dip - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrmm).

1.4.18. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg
wzoru:

lo

E
El

gdzie:
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E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszjmizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtormgiocizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.20.Pozostate okridenia podstawowegszgodne z obowrzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogdélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzegllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasyp6w podano w STWIORB D-02.03.0t120k
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty patiye do budowy nasypow mpQy¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stangwiadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykep nie kedac nadmiarem olbjosci robot
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac gipgh kontraktem, Wykonawca jest zobamany do
dostarczenia réwnowaej obgtosci gruntow przydatnych zerrddet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@kreilone w STWIORB D-02.03.01 pkt 2.4,
powinny by wywiezione przez Wykonawma odktad. Zapewnienie terendw na odktad nyatio obowizkow
Zamawiajcego, o ile nie oki&ono tego inaczej w kontrakcie.Aynier maze nakazé pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzyddtnavynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnosci.

3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania og0llpé&t 3.
3.2. Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wyké&zaie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grur{gpycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, tamocigi itp.),

— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i uktadania geosyntetykow

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykdw Wykonawowinien uywaé odpowiedniego spetu
zalecanego przez producenta. Wykonawca nie powstiesowa sprztu mogicego spowodowauszkodzenie
ukladanego materiatu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wynt@gaogdlne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego olgjosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajné srodkdw
transportowych powinna BBy ponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odleghxi transportu ponad waldo zatwierdzone nie nmie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkszone odleghxi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpaie przez layniera.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB 40D0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubyp#s od osi projektowanej nie powinny dy
wicksze nk + 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclkednych rob6t ziemnych nie me przekracza+
lcmi-3cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie g@r&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o vecej niz +
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartfci wyrazonej
tangensem #a. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekracza 10 cm przy
pomiarze tat 3-metrove, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze
sposobu umochnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnasci skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzer, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykofharzadzenia,
ktére zapewnj odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza abszb6t ziemnych tak, aby zabezpieczy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeca ma obowizek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania robot spadki, zapewtiajprawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
whasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplatsteony Zamawiajcego za te czynsoi, jak réwnie za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istngelych zbiornikéw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam
5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustiia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinrusppowas w kierunku podnoszeniaegsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podiay i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umlwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentagjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nieirpenv by¢ mniejszy nk 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntdéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wptyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntow oraz termindéw wykeania innych robdt na spetnienie wymaga
dotyczicych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobot ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalg odprowadz poza teren pasa robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbtme” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledanaoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektows.

SzczegOla uwag; nalery zwrock na:

- wtasciwe ukcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wiasciwe ukcie i odprowadzenie wygkdw wodnych.
6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jgkowykonania rob6t okidono w pkcie 6 STWIORB
D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicali?.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwo$¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokmi korpusu | Pomiar tdmg, szablonem, tat o dlugdci 3 m i poziomig lub
ziemnego niwelatorem, w odgpach co 200 m na
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2 | Pomiar szerokgi dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naatttko R= 100 m co
rowow 50 m na tukach o0 R 100 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktore buglavatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

(o2}

Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem rzinych w odsipach co 200 m oraz w punktach
powierzchni korpusu lub drjavatpliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zagszczenia okrga¢ dla kadej utazonej warstwy lecz ni
rzadziej nk w trzech punktach na 100F mvarstwy

11%

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Szeroka¢ dna rowéw

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sic od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm
lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o ¢aej niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.
6.3.6.ROwna¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Btmetrova, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.7.ROwWna¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sp@my przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do edinych projektowanych, wkszych nk -3
cm lub +1 cm.
6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
zalzonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjuntéw dla ktérych nie mima okréli¢ wskaznika
zag;szczenia naley okresli¢ wskanik odksztatceniag| zgodnie z normmPN-S-02205:1998 [4].
6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnjge wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostarm odrzucone. ¥ materialy nie spelniate wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na vitswe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad: za nie majcg zasadniczego wpltywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres ikei& potrcen za obnkong jakaosé.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DOD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawjest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-0/80.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje ¢sza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolmkt 9.

Zakres czynnii objetych cen jednostkow podano w STWIORB D-02.01.01, -02.02.01 oraz D-
02.03.01 pkt 9.



D -02.00.01 Strona6z6

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qiteaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prapektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-1SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie hooddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie ptyy

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10.
11.
12.
13.

Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bad& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wargza2002.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyege wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskstib, ktére zostapnwykonane w
ramach zadania pn.: ,Budowa boiska wielofunkcyjnegoCentrum rekreacji dla dzieci i mtodzie w
Niedobczycach”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robmtdowlanych stanowi czgs¢ Dokumentdw
Przetargowych i Kontraktowy i naig je stosowé w zalecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpumicl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmujvykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

Zakres rob6t zgodnie z Dokumentagjrojektova.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w STWIORB D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podit@u wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konsgjukawierzchni podatnych i potsztywnych [12] poven
charakteryzowa si¢ grupm nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmaci,
nalezy podiaze doprowaddi do grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w STWIORB D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Og6lne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w STWIORB D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w STWIORERDO0.01 pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoiha stateczn& w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodgzewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykadph,podcécia lub
innych odsgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi
do budowy nasypoéw byty odspajane oddzielnie, w @pasiemdliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukfaderstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimmy by bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkitad. O ilezynier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntow, ayaje
odpowiednio zabezpiec&yprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbtaiemnych powinno spetniavymagania,
dotyczzce minimalnej wartéci wskanika zagszczenia ¢, podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warkzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t nigrh

Strefa korpusu Minimalna waigo . dla:

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00

Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych
0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyté spetniag wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utageniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci I, podanych w tablicy 1.

Jeeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to najepodpé srodki w celu ulepszenia gruntu podé
umazliwiajgcego uzyskanie wymaganych wabwskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o
ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia deptacji Irzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu)

powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.
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Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza s po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynnd¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére
nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy
warunkoéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzengodnaci z wymaganiami ok&onymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontrakizegdln uwag nalezy zwrdci na:
a) sposbb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t iigfto zakaczeniu,
d) dokltadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB QD1 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovs jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB BO2D1 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy piatrigi podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj,
— rozplantowanie urobku na odkiadzie,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotycgce wykonania i odbioru robét zyaanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem
i zageszczaniem podi@a gruntowego, ktére zostarwykonane w ramach zadania pn.: ,Budowa boiska
wielofunkcyjnego w Centrum rekreacji dla dziecitoaiziezy w Niedobczycach”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robmtdowlanych stanowi czgs¢ Dokumentow
Przetargowych i Kontraktowy i naig je stosowé w zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumBicl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozelwa konstrukcji nawierzchni.

Zakres rob6t zgodnie z DokumentaBjrojektove.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolmpkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotysee robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarigloe” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.
3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sie
mozliwoscig korzystania z nagbujgcego sprgtu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fhie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopuyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmyastopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkz nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wynt@gaogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotycgce transportu materiatéw podano w STWIORB D-04.020-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB 4/00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przyghic do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Widejsze
przysgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gezrzania podim,jest maliwe wylacznie za zgod
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym poditzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwjzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanieoritta w planie i profilu powinny hy wczeniej

przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinomazliwia¢ nacignigcie
sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w oglsich nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegolrigi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét atym zakresie. Sposéb wykonania musié by
zaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji

projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odvides na odktad w miejsce wskazane przezimera.
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Profilowanie i zagszczenie podim naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiéa. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm vgze nk projektowane radne podtaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulctinpodicze na gtbokos¢ zaakceptowan przez lIrkyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w $ld koniecznej
do uzyskania wymaganychednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika
zag;szczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowangzlrryniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowg do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kakivisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podia (1)

Strefa korpusu Minimalna waigo | dla:
Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pozdo 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgory poditaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztalcenia podim wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢232.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna Iy réwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno dyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, gowinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proezenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mgna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbtne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta €0 10 m w osi
2 | Rbwna¢ podiwna €0 10 m w osi
3 | Rbwna¢ poprzeczna c0 10 m w Osi
4 | Spadki poprzeczné co 10 m w osi
5 | Rzdne wysokéciowe co 10 m w osi
6 | Uksztaltowanie osi w €0 10 m w osi
planie”
7 | Zagszczenie, wilgotn |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzaelziej nk raz na 600 m
gruntu poditaa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ateania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych
6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)
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Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cmi-5cm.
6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowvy tatg zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fats.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padi@owinny by zgodne z dokumentacprojektovy z
tolerancy + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podita i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mée by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocedj niz £+ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukeeej niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pod# okr&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutow odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcekrelonych zgodnie z nor;nBN-64/8931-02
[3] nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu
podiaza powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (fillmvanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od @krg/ch w
punkcie 6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie delgikaici co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DO0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-0/80.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolmt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplgamiem,
- zafadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podha,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamie;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uoddksztatlcenia nawierzchni podatnych i

podtaza przez obegizenie ptyt
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenhoawierzchni planografem i at
BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

akr
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej eylinia i odbioru robét budowlanych (STWIOR
s3 wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru rob6t zy@anych z wykonywaniem podbudowy
kruszyw stabilizowanych mechaniczi, ktére zostam wykonane w ramach zadania pn.: ,Budowa bo
wielofunkcyjnego w Centrum rekreacji dla dziecitoaziezy w Niedobczycach
1.2. Zakres stosowani&&TWIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robatddwvlanych stanowi czes¢ Dokumentow
Przetargowyh i Kontraktowy i naley je stosowé w zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpimicl
1.3. Zakres robot obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z wykonywanier
podbudéw z kruszyw stdl@owanych mechanicznie wg -S-06102 [21] i obejmyjSTWIORE:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizeg@amechaniczni

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugg agodnie z ustaleniami podanymi
dokumentacji projektowgjjako podbudow pomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowycl
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychl[.
Zakres rob6t zgodnie z Dokumenta Projektova.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny, polegagy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieni
1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w STWiOR D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4 oraZS¥WiORE dotyczcych
poszczegolnych rodzajow podbudow z kruszyw staiwiemych mechaniczn
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizeg@amechaniczni
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogb6he wymagania dotygze rob6t podano \STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, putle STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymaganiagolne” pkt 2
2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudow z krusasgabilizowanych mechanicznie podanc
STWIORBdotyczicych poszczegélnych rodzajow podbud
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizegamechaniczni
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PI-B-06714415 [3] powinna lee¢ miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainys! 1
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Rysunek 1. Pole dobregziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowsgykonywane metogistabilizacji
mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudavzasadnicz (gérmg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy

1-3 kruszywo na podbudaypomocnicz (dolng warstve)
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadyiaggta i nie mae przebiegéa od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarngenia gsiednich sitach. Wymiar najekiszego ziarna
kruszywa nie mge przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetntawymagania okrdone w tablicy 1.Tablica 1.

Wymagania .
Lp. Wyszczegolnienie Kruszywa naturalne Kruszywa famane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadniczg pomocnicza| zasadniczapomocnicza
1 | Zawartg¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm, % od 2 do 10| od 2 do| od 2do 10| od 2 dp PN-B-06714 -15 [3]
(m/m) 12 12
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie 5 10 5 10 PN-B-06714-15 [3]
wigcej niz
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych 35 45 35 40 PN-B-06714-16 [4
%(m/m), nie wgcej niz
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), PN-B-04481 [1]
nie wiecej niz 1 1 1 1
5 | Wskanik  piaskowy  po picio-krotnym| od 30do | od 30 do 70 od 30dd od 30 do 70| BN-64/8931-01 [26]
zag:szczeniu metag! lub Il wg PN-B-04481, % 70 70
6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po pelnej liczbie obrotéy, 35 45 35 50
nie wigcej niz PN-B-06714-42 [12]
b) scieralng¢ czsciowa po 1/5 petnej liczby
obrotéw, nie wgcej niz 30 40 30 35
7 Nasikliwosé, %(m/m), nie wgcej niz 2,5 4 3 5 PN-B-06714-18 [6
8 | Mrozoodpornét, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714-19 [7]
zamraa- 5 10 5 10
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 | Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714-37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), nie wcej niz - - - - PN-B-06714-39 [11]
10 | Zawarté¢ zwiazkdw siarki w przeliczeniu na SO PN-B-06714-28 [9]
%(m/m), nie wgcej niz 1 1 1 1
11 | Wskanik nasnosci whe mie-szanki kruszywa, %,
nie mniejszy ni:
a) przy zagszczeniud= 1,00 80 60 80 60 PN-S-06102[21]
b) przy zagszczeniud > 1,03 120 - 120 -

2.3.3.Material na warste odsiczapca
Na warstw odsiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4.Materiat na warstwodcinajca
Na warstw odcinajcs stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
- geowtoknirg 0 masie powierzchniowej povsyj 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5.Materialy do ulepszania wdaiwosci kruszyw
Do ulepszania wkgiwosci kruszyw stosuje gi
cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanianayzdnych efektéw ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przezyniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.3.6.Woda
Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofnoboptymalnej,
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b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wyntagaogdlne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
Transport pozostaltych materiatdbw powinien odb§waie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB 4/00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga
Podiaze pod podbudogpowinno spetnia wymagania okrdone w STWIORB D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna byutozona na podiau zapewnigjicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania agleprawdzé wzorem:

Dis _g 1)

dgs
w ktorym:
D;5 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod#iolziarn warstwy podbudowy lub warstwy gdzapcej,

w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&@#o&iarn gruntu podia, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mie by spetniony, naley na podiau utazy¢ warstwe odcinajca lub

odpowiednio dobrangeowtoknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychystek
gruntu, wyznacza siz warunku:

L 1,2 2
Ogo
w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechode¥sziarn gruntu podia, w milimetrach,

Ogo - umowna srednica poréw geowtokniny odpowiagef wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga s¢ na
geowtdkninie w ilgci 90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ezlach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposbdb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utiwia¢ nacihgniccie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robo6t w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblrfyakcji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnac¢bgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsiadsob,

aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétip takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta rowna gruba projektowane]. Grubig pojedynczo uktadanej warstwy
nie mae przekracz& 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnacbroztozona w sposéb
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkéw iednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktada esiz

wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z

zachowaniem wymaganych spadkéw edmych wysokéciowych. Rozpocgie budowy kadej nastpnej

warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zapczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (netoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
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powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest2sza
od optymalnej o 20% jej waroi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscig wody i rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidamieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej watn,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpawiad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
5.5. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka probnego, to co najmniej na Bpired
rozpoczciem rob6t, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy spgk budowlany do mieszania, rozktadania i ggagzania kruszywa jest wiawy,
- okreslenia grubdci warstwy materiatlu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbo

warstwy po zagszczeniu,
— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego iska
zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinieryd takich materiatbw oraz spy do mieszania,
rozkladania i zagszczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wysa@sl 400 do 800 fn
Odcinek prébny powinien léyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipkébnego przez
Inzyniera.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna &y utrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboyzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezuch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbtme” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénsadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialdbw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej STWIORB.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgzstotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyobchanicznie

Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba| Maksymalna powierzchnia podbudowy
bada na dzienne| przy-padajca na jedno badanie fjn
dzialce roboczej

Lp. Wyszczegoblnienie bada

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 m

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dlazkie] partii kruszywa i przy Kalej zmianie
kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKena
pobierg& w sposdb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane hynierowi.
6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleranejLl0% -20%.

Wilgotnasé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4.Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia naley
oprze& na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziepzmiaz na 5000 A lub wedtug
zalecé Inzyniera.
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Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalena za prawidiowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E2 < 2.2
Eq
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoivacers wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w aabBli
Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw

stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie badd pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiarow
1 | Szerokd¢ podbudowy 10razy na 1l km
2 | Rowndi¢ podiuizna w sposob aigly planografem albo co 20 m 4aha kadym
pasie ruchu
3 | Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokéciowe co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m
7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziet i
raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000
8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia €0 najmniej w dwoch przekrojach nazkia 1000 m
- ugiecie spezyste €0 najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksat@énia osi w planie natg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.2.Szerokd¢ podbudowy
Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krauwmikow szeroké¢ podbudowy powinna lywigksza od szerokgi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wafstowskazan w dokumentacji projektowe;j.
6.4.3.Rownas¢ podbudowy
Nieréwndci podiwne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].
Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tatg.
Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamkipny by zgodne z dokumentacprojektow,
z tolerancj £ 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy
Rdznice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto
Os podbudowy w planie nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej aeéj niz + 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podéo
Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBg zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy
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Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut odksztat-cenia mierzony piyit
z kruszywa q Wskaznik Maksymalne ugicie o érednicy 30 cm, MPa
wskazniku | zagszczenia| sprezyste pod kotem, mm
W, Ni€ ls nie
mniejszym | mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego obaienia &
obcizenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjcksze odchylenia od oldlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtaici co najmniej 10 cm, wyr6éwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wij lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszenzgdbudow przez
spulchnienie warstwy na petrgrubad¢ do potowy szerok&i pasa ruchu, dolenie materiatu i powtdrne
zag:szczenie.
6.5.2.Niewtasciwa grubéé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dypaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
gtebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednidhsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagkau tych robét nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jeeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganefnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy zarenie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonaggodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DO0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-0/80.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolmt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéi objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w STWIORB:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie mrozoodporgci metod, bezpdredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawartgi siarki metog bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
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PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralndgci w bebnie Los Angeles
PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe. Badania

techniczne
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nangaddo nawierzchni drogowychZwir i
mieszanka
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-30020 Wapno
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmustabilizowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z ttucznia kamiennego
PN-S-96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

BN-84/6774-02  Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni drogowych

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieaéka piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie ulnoddksztalcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie plyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehnawierzchni planografem i tat

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiag&igodatnych ugiciomierzem belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru rob6t zydanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczniaggektdstan wykonane w ramach zadania pn.: ,Budowa
boiska wielofunkcyjnego w Centrum rekreacji dlaetzii mtodziey w Niedobczycach”.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robmtdowlanych stanowi czgs¢ Dokumentow
Przetargowych i Kontraktowy i naig je stosowé w zalecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpuimicl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staienego mechanicznie.

Ustalenia zawartegsv STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagolne” pkt 1.3.
Zakres rob6t zgodnie z DokumentaBjrojektova.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméerde - jedna lub wcej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfmaosng nawierzchni drogowe;j.
1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowkruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze robo6t podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa raskyw.
Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav STWIORB D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne"2ok
2.2. Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw fanw@mgtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenieovgca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztizgbcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w STWIORB  D-04.04.00
~,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET
Wymagania dotycce sprztu podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywymagania ogéine”
pkt 3.
4. TRANSPORT
Wymagania dotycge transportu podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbumaw kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiIORBAMA.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w STWIORB D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w STWIORB D-04004.
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy
WP od 20 do 30% lub povigj 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla takiefbudowy okréi SST,
zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w STWIORB D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.
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5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkana odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszydymagania ogdlne” pkt 5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdewymaganiom okrdonym w STWIORB D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa ruskyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagalne” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow kontrolnych w czasie robo6t podano w SORB D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne" 8.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w STWIORB D-04.04.6®dpudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.4.
6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w STWIORB D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne 6ok.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB @940 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomvkruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB 040 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygze podstawy platrici podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zagszczenie roztzonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z knusaVymagania
0golne” pkt 10.



D-04.05.00 Stronalz7

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.05.00
PODBUDOWA | ULEPSZONE PODLOZE
Z GRUNTOW STABILIZOWANYCH
SPOIWAMI HYDRAULICZNYMI.
WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI

(51212 O
. TRANSPORT
WYKONANIE ROBOT ..ottt 3
. KONTROLA JAKO SCIROBOT ...t 4
COBMIAR ROBOT ..ottt en e 6
. ODBIOR ROBOT ...ttt ettt 6
. PODSTAWA PLATNOSC ..ottt 6
0. PRZEPISY ZWIAZANE ..ottt eeemee sttt en e 7

POONOUAWNR



D-04.05.00 Strona2z7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru robét zydanych z wykonywaniem podbudowy i
ulepszonego podia z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamidiaulicznymi, ktére zostan
wykonane w ramach zadania pn.: ,Budowa boiska ielkcyjnego w Centrum rekreacji dla dzieci i mtogzi
w Niedobczycach”.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robmtdowlanych stanowi czgs¢ Dokumentow
Przetargowych i Kontraktowy i naig je stosowé w zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumicl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonaniem i odbiorem podbudéw i ulepszonego pialtp gruntdéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi i obejmuj STWIORB:
D-04.05.01 Podbudowa i ulepszone paéta gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem
Podbudow z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami teudicznymi wykonuje si, zgodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowefoja
— podbudow pomocnica.
Zakres robot zgodnie z DokumentaBjrojektovy.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWIiORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogolne” pkt 1.4 oraz w STWIORB
wymienionych w pkt 1.3, dotygeych poszczegolnych rodzajéw podbudéw i ulepszomemtiara z gruntow
lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogo6Ine wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materialy stosowane podano w STWIORB wymienionyehpkt 1.3, dotycacych poszczegoélnych
rodzajow podbudow i ulepszonego padta gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwamdigulicznymi
(cement, wapno, aktywne popioty lotne, wielkopiegowzel granulowany). Dopuszczashne kwalifikowane
spoiwa hydrauliczne posiadag aprobattechniczig wydary przez uprawniofjednostk.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpt 3.
3.2. Sprat do wykonania rob6t
Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy lub ulepszonego poaltstabilizowanego
spoiwami powinien wykazasic mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spaiych w mieszarkach:
— mieszarek stacjonarnych,
— uktadarek lub rowniarek do rozktadania mieszanki,
- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania,
— zagszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub rohhwalcéw wibracyjnych do zagzczania w
miejscach trudnodagbnych,
b) w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwciwya miejscu:
— mieszarek jedno lub wielowirnikowych do wymieszagiantu ze spoiwami,
— spycharek, rowniarek lub sgitm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputgania gruntu,
— ciezkich szablonéw do wyprofilowania warstwy,
- rozsypywarek wypos@nych w ostony przeciwpylne i szczeliny o reguloejpszerokéci do rozsypywania
spoiw,
- przewanych zbiornikow na wogl wyposaonych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowanego
dozowania wody,
- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania,
— zagszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub rohhwalcéw wibracyjnych do zagzczania w
miejscach trudnodagbnych.
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4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wynt@gaogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [19].

Mieszank kruszywowo-spoiwow mazna przewozi dowolnymi srodkami transportu, w sposéb
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, rozsegreg@wa wysuszeniem lub nadmiernym zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB BVD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze gruntowe powinno lyprzygotowane zgodnie z wymaganiami gkvaymi w STWIORB D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@” i STWIORB D-02.00.00 ,Roboty
ziemne”.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarg@dbudowy i ulepszonego pode powinny by
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w eglach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utwia¢ nacignigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wikszych ni co 10 m.

Jezeli warstwa mieszanki gruntu lub kruszywa ze spamivdnydraulicznymi ma by ukladana w
prowadnicach, to po wytyczeniu podbudowy ggleustawt na podiau prowadnice w taki sposéb, aby
wyznaczaly onescisle linie krawedzi uktadanej warstwy wedlug dokumentacji projekep Wysokaé
prowadnic powinna odpowiad@rubdci warstwy mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwbhyaraulicznymi,
w stanie niezagszczonym. Prowadnice powinny dyustawione stabilnie, w sposéb wykluegaj ich
przesuwanie gipod wptywem oddziatywania maszymytych do wykonania warstwy.

5.3. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpared

rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy spgk budowlany do spulchnienia, mieszania, rozkladaniezagszczania jest wigiwy,

- okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbo
warstwy po zagszczeniu,

- okreslenia potrzebnej liczby prz&j walcow do uzyskania wymaganego wakita zagszczenia warstwy.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniezyt materiatdw oraz spetu takich, jakie bda stosowane
do wykonywania podbudowy lub ulepszonego peaato

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wysa@sl 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysgpic do wykonywania podbudowy lub ulepszonego podio po
zaakceptowaniu odcinka prébnego przez/hiera.

5.4. Utrzymanie podbudowy i ulepszonego podia

Podbudowa i ulepszone podéopo wykonaniu, a przed weniem nasgpnej warstwy, powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie. z# Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadInzyniera, gotow
podbudow lub ulepszone podie do ruchu budowlanego, to jest obameiny naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napvgmiktych z niewtdciwego utrzymania podbudowy
lub ulepszonego podia obciza Wykonawe robot.

Wykonawca jest zobowzany do przeprowadzenia bieych napraw podbudowy lub ulepszonego pzalto
uszkodzonych wskutek oddziatywania czynnikéw atrmapgfznych, takich jak opady deszczéniegu oraz
mréz.

Wykonawca jest zobowzany wstrzymé ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw dasz
jezeli wystapi mazliwo$¢ uszkodzenia podbudowy lub ulepszonego paalto

Warstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymi powd by przykryta przed zim warstwgy
nawierzchni lub zabezpieczona przed nigzgm dziataniem czynnikéw atmosferycznych w inny sjio
zaakceptowany przez4yniera.

5.5. Piekgnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowaneg@ spoiwami hydraulicznymi
Piekgnacja powinna hiyprzeprowadzona wedtug jednego z gpasgcych sposobow:
a) skropienie warstwy emutspsfaltovs, albo asfaltem D200 lub D300 w ki od 0,5 do 1,0 kg/fn
b) skropienie specjalnymi preparatami powlokotwdrczyposiadajcymi aprobag techniczg wydary przez
uprawnion jednostk, po uprzednim zaakceptowaniu ickyaia przez layniera,
c) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotrii@apianie wod w ciggu dnia, w czasie co najmniej 7
dni,
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d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszcadlnliag z tworzywa sztucznego, wong na zaktad o szerokoi co
najmniej 30 cm i zabezpieczpprzed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,
e) przykrycie warstw piasku lub grubej wtékniny technicznej i utrzymyme jej w stanie wilgotnym w czasie
€O najmniej 7 dni.

Inne sposoby piefjnacji, zaproponowane przez Wykonawt inne materialy przeznaczone do
pielegnacji mog by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacjyhiera.

Nie naley dopuszczé zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie w sikr& dni po
wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch techriolmy maze odbywa sic wytacznie za zgogInzyniera.
5.6. Pozostate wymagania dotygze wykonania robot

Pozostalte wymagania dotyce wykonania robdt podano w specyfikacjach dajggeh
poszczegolnych rodzajow podbudéw i ulepszonegoggadt gruntdéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi, ktére obejmyj
1. D-04.05.01 Podbudowa i ulepszone paéin gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbtne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnbadania spoiw, kruszyw i gruntow
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstamyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow w czasie wykonywania podbudowy lubpsteonego
podiaza stabilizowanych spoiwami podano w tablicy 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ bada i pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Maksymalna powierzchnia podbudowy
Lp. Wyszczegéinienie bada pnimaine ez | b uepszonego pod
dzialce roboczej | na jedno badanie
1 | Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa
2 | Wilgotnag¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ke
spoiwem
3 | Rozdrobnienie gruntt} 2 600 M
4 | Jednorodng i glebokas¢ wymieszania’
5 | Zagszczenie warstwy
6 | Gruba¢ podbudowy lub ulepszonego pozio 3 400 rh
7 | Wytrzymatd¢ nasciskanie
— 7 i28dniowa przy stabilizacji cementem
i wapnem 6 probek
— 14 i 42-dniowa przy stabilizacji popiotami
lotnymi 6 prébek 400 nt
— 90-dniowa przy stabilizacjiuzlem granulowa-
8 | Mrozoodporné: * przy projektowaniu i w przypadkachatpliwych
Badanie spoiwa:
9 |- cementu, przy projektowaniu skltadu mieszanki i przyzka;j
Zmianie
13 | Badanie wody dla kazdego vatpliwegozrodia
dla kazdej partii i przy kadej zmianie rodzaju
14 | Badanie wigciwosci gruntu lub kruszywa gruntu lub kruszywa
15 | Wskanik nasnosci CBR™ w przypadkach wtpliwych i na zlecenie
Inzyniera

1) Badanie wykonuje sidla gruntow spoistych
2) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu metadmieszania na miejscu
3) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu lub kruszyw cementem, wam i popiotami lotnymi
4) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu wapnem.
6.3.2.Uziarnienie gruntu lub kruszywa
Prébki do bad@ nalezy pobier& z mieszarek lub z podia przed podaniem spoiwa. Uziarnienie
kruszywa lub gruntu powinno Bygodne z wymaganiami podanymi w STWIORB do#gyzh poszczegdlnych
rodzajow podbuddéw i ulepszonego padto
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6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami

Wilgotnas¢ mieszanki powinna lyréwna wilgotndci optymalnej, okrdonej w projekcie skiadu tej
mieszanki, z tolerangj+10% -20% jej wartéci.
6.3.4.Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinien b¥ spulchniony i rozdrobniony tak, aby wskék rozdrobnienia byt co najmnigj
réwny 80% (przez sito frednicy 4 mm powinno prz&j 80% gruntu).
6.3.5.Jednorodn& i giebokas¢ wymieszania
Jednorodn& wymieszania gruntu ze spoiwem polega na oceniaakne] jednolitego zabarwienia mieszanki.
Gilebokas¢ wymieszania mierzy siw odlegtdci min. 0,5 m od krawdzi podbudowy czy ulepszonego paiio
Glebokas¢ wymieszania powinna lsytaka, aby grubig warstwy po zagszczeniu byta réwna projektowane;j.
6.3.6.Zaggszczenie warstwy

Mieszanka powinna ltyzag:szczana do ogjniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00
oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12 [25].
6.3.7.Gruba¢ podbudowy lub ulepszonego pozko

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegkei co najmniej 0,5 m od
krawedzi. Grubg¢ warstwy nie mee r@ni¢ si¢ od projektowanej o wcej niz + 1 cm.
6.3.8.Wytrzymatas¢ nasciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie okréla si na prébkach walcowych @ednicy i wysokéci 8 cm. Prébki do
bada nalezy pobieré z miejsc wybranych losowo, w warstwie razoej przed jej zaggzczeniem. Probki w
ilogci 6 sztuk nalgy formowa i przechowywa zgodnie z normami dotygzymi poszczeg6lnych rodzajow
stabilizacji spoiwami. Trzy probki nalg bad& po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach praegtwania, a
w przypadku stabilizacjizuzlem granulowanym po 90 dniach przechowywania. Wymilgtrzymatasci na
sciskanie powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w STWIORB do#pyzh poszczegdlnych rodzajow
podbudoéw i ulepszonego podi
6.3.9.Mrozoodporné¢

Wskaznik mrozoodpornéci okreslany przez spadek wytrzymatt na sciskanie probek poddawanych
cyklom zamraania i odmraania powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w STWIORB dofymzh
poszczegoblnych rodzajéw podbudéw i ulepszonegogiaadt
6.3.10.Badanie spoiwa
Dla kazdej dostawy cementu, wapna, popiotéw lotnyzizla granulowanego, Wykonawca powinien cire
wiasciwosci podane w STWIORB dotygzych poszczegdlnych rodzajéw podbudéw i ulepszomegtiaza.
6.3.11.Badanie wody

W przypadkach wtpliwych naley przeprowad#i badania wody wg PN-B-32250 [13].
6.3.12.Badanie wiaciwosci gruntu lub kruszywa

Wiasciwosci gruntu lub kruszywa natg bad@& przy kazdej zmianie rodzaju gruntu lub kruszywa.
Wiasciwosci powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w STWIORB do#pyzrh poszczegdlnych
rodzajow podbudéw i ulepszonego padto
6.3.13.Wskanik nosnosci CBR

Wskaznik nasnosci CBR okrédla sk wg normy BN-70/8931-05 [13] dla prébek gruntu d#ftabwanego
wapnem, piglgnowanych zgodnie z wymaganiami PN-S-96011 [16].
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych i wytrzymakeziowych podbudowy lub ulepszonego
podtoza stabilizowanych spoiwami
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych podaje tablica 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy lub

ulepszonego podia stabilizowanych spoiwami

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiarow
1 Szeroka¢ 2 razy

2 Réwnai¢ podiuzna w sposoéb ¢jgly planografem albo co 20 m 4at

3 Réwnai¢ poprzeczna 2 razy

4 | Spadki poprzeczné* 2 razy

5 Rzedne wysokéciowe col0m

6 | Uksztattowanie osi w planié*

7 Grubdgi¢ podbudowy i ulepszoneg{w 3 punktach, lecz nie rzadziegnmiaz na 2000 fm

podiaza

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uks$at@énia osi w planie natg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy i ulepszonego podé

Szerokd¢ podbudowy i ulepszonego podéonie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10

cm, -5 cm.
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Na jezdniach bez kraymikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej 0 co najmniej 25 cm lub o wastowskazag w dokumentacji projektowe;.
6.4.3.Réwnas¢ podbudowy i ulepszonego podi

Nieréwnaci podiwzne podbudowy i ulepszonego pozHo naley mierzy¢ 4-metrovy tatg lub
planografem, zgodnie z nognBN-68/8931-04 [22].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy i ulepszonego poalticaley mierzy¢ 4-metrowy tats.

Nieréwndci nie powinny przekracza
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej i ulepszonegiiqa.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego pradio

Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego padimwinny by zgodne z dokumentagcprojektowy
z tolerancj = 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy i ulepszonego pozio

Rd&nice pomédzy rzdnymi wykonanej podbudowy i ulepszonego padta rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgaito

O$ podbudowy i ulepszonego podé w planie nie mze by przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej nz = 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podeonie mae r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy zasadniczej10%,

- dla podbudowy pomocniczej i ulepszonego poaaita-10%, -15%.

6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy ulepszonego podiza
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy i ulepszonegéopad

Jezeli po wykonaniu badana stwardniatej podbudowie lub ulepszonym pédistwierdzi st, ze
odchylenia cech geometrycznych przekragasielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie
zerwana na catgrubac¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszsigainny rodzaj naprawy
wykonany na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaptowany przez lkyniera.

Jezeli szeroké¢ podbudowy lub ulepszonego poghojest mniejsza od szerakd projektowanej o
wigcej niz 5 c¢cm i nie zapewnia podparcia warstwomzejylezacym, to Wykonawca powinien poszeézy
podbudow lub ulepszone podie przez zerwanie warstwy na pefgruba¢ do potowy szerokii pasa ruchu i
wbudowanie nowej mieszanki.

Nie dopuszcza simieszania sktadnikbw mieszanki na miejscu. Rol®tWvykonawca wykona na wtasny koszt.
6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weztim grubéci Wykonawca wykona napraw
podbudowy lub ulepszonego pog#doprzez zerwanie wykonanej warstwy, ugaid@ zerwanego materiatu i
ponowne wykonanie warstwy o odpowiednich detavosciach i 0 wymaganej gruboi. Roboty te Wykonawca
wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robotgmgponowny pomiar i ocena grufim warstwy, na koszt
Wykonawcy.
6.5.3.Niewtasciwa wytrzymatsé¢ podbudowy i ulepszonego podio

Jezeli wytrzymataé srednia probek ddzie mniejsza od dolnej granicy okienej w STWIORB dla
poszczegoblnych rodzajow podbudéw i ulepszonegogaadio warstwa wadliwie wykonana zostanie zerwana i
wymieniona na nowo odpowiednich wiiwosciach na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DO0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy i ulepszonego pédta gruntéw lub
kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-O/0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mpodbudowy i ulepszonego pod z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi obejmuje:
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a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spaiyeh w mieszarkach:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,
dostarczenie materiatow, wyprodukowanie mieszajgjitransport na miejsce wbudowania,

dostarczenie,

pomochiczych,
roztozenie i zagszczenie mieszanki,

pielegnacja wykonanej warstwy

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj,

ustawienie,

rozebranie i odwieziepiewadnic oraz innych materiatdw i ydzeh

w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwawya miejscu:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
spulchnienie gruntu,

dostarczenie,

pomochiczych,
dostarczenie i razielenie sktadnikéw zgodnie z recefdboratoryjma,

wymieszanie gruntu rodzimego lub ulepszonego knwsny ze spoiwem w korycie drogi,
zag;szczenie warstwy,

pielegnacja wykonanej warstwy

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04300

2. PN-B-04481

3. PN-B-06714-12

4. PN-B-06714-15

5. PN-B-06714-26

6. PN-B-06714-28

7. PN-B-06714-37

8. PN-B-06714-38

9. PN-B-06714-39
10. PN-B-06714-42
11. PN-B-19701
12.  PN-B-30020
13.  PN-B-32250
14. PN-C-84038
15. PN-C-84127
16. PN-S-96011
17. PN-S-96012
18. PN-S-96035
19. BN-88/6731-08
20. BN-64/8931-01
21. BN-64/8931-02
22. BN-68/8931-04
23. BN-70/8931-05
24. BN-73/8931-10
25. BN-77/8931-12
26. BN-71/8933-10

10.2. Inne dokumenty
27.
28. Wytyczne MK CZDP ,Stabilizacja kruszyw i gruntowuzlem wielkopiecowym granulowanym”,

Warszawa 1979

ustawienie,

rozebranie i odwieziepitewadnic oraz innych materiatdw i ydzeh

Cement. Metody bad®znaczanie cech fizycznych

Grunty budowlane. Badania probektyr

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawartgi zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawartgi zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi siarki metod bromows

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie rozpadu wapniowego

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie rozpadielazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bgbnie Los Angeles

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Wodorotlenek sodowy techniczny

Chlorek wapniowy techniczny

Drogi samochodowe. Stabilizacja tgminwapnem do celdéw drogowych

Drogi samochodowe. Podbudowa i mteps podiae z gruntu stabilizowanego
cementem

Drogi samochodowe. Popioty lothe

Cement. Transport i przechowywani

Drogi samochodowe. Oznaczanieasska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie ulnoddksztatlcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obegizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar réghnawierzchni planografem i tat

Drogi samochodowe. Oznaczanie afmska nanosci gruntu jako podiza
nawierzchni podatnych

Drogi samochodowe. Oznaczanieamwska aktywndci pucolanowej popiotéw
lotnych z vegla kamiennego

Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu

Drogi samochodowe. Podbudowauntgiv stabilizowanych aktywnymi popiotami
lotnymi.

Instrukcja CZDP 1980 ,Badanie wskaka aktywndci zuzla granulowanego”

29. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - 1997
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru robét zydanych z wykonywaniem podbudowy i
ulepszonego podia z gruntu stabilizowanego cementem , ktére zgstaykonane w ramach zadania pn.:
,Budowa boiska wielofunkcyjnego w Centrum rekrealti dzieci i mtodziey w Niedobczycach”.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robmtdowlanych stanowi czgs¢ Dokumentdw
Przetargowych i Kontraktowy i naig je stosowé w zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpimBicl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem
podbudowy i ulepszonego podz gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementeniPiNgS-96012 [17].
Grunty lub kruszywa stabilizowane cementem mbgé stosowane do wykonania podbudéw zasadniczych,
pomocniczych i ulepszonego poglowg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pogah i pétsztywnych
[29].
Zakres rob6t zgodnie z DokumentaBjrojektova.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem - jddbhadwie warstwy zagszczonej mieszanki
cementowo-gruntowej, ktéra po egnicciu wiasciwej wytrzymaldci na sciskanie, stanowi fragment érej
czgéci nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Mieszanka cementowo-gruntowa - mieszanka gruntmeoéu i wody, a w razie potrzeby réwnie
dodatkéw ulepszagych, np. popiotow lotnych lub chlorku wapniowego@pranych w optymalnych idaiach.
1.4.3.Grunt stabilizowany cementem - mieszanka cementgnuatowa zagszczona i stwardniata w wyniku
ukonczenia procesu wzania cementu.
1.4.5.Podiae gruntowe ulepszone cementem - jedna lub dwietwgarsag:szczonej mieszanki cementowo-
gruntowej, na ktérej uktadana jest warstwa podbudow
1.4.6. Pozostate oki&enia @ zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolmpkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogdlne wymagania dotysee rob6t podano w STWIORB D-04.05.00 ,Podbudowlepszone podize
z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami fealicznymi. Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paav STWIORB D-04.05.00
wulepszone podtze z gruntéw stabilizowanych spoiwami hydrauliczny¥iiymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Cement

Nalezy stosowd cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701 [JHrtlandzki z dodatkami wg PN-
B-19701 [11] lub hutniczy wg PN-B-19701 [11].

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.
Tablica 1. WHaciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-B-1970] [11

Lp. Wiasciwosci Klasa cementu
32,5
1 | Wytrzymala¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniet:ni
- cement portlandzki bez dodatkéw 16
- cement hutniczy 16
- cement portlandzki z dodatkami 16
2 | Wytrzymatd¢ nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej:ni 32,5
3 | Czas wizania:
- pocatek wigzania, najwczéniej po uptywie, min. 60
- koniec wizania, najpéniej po uptywie, h 12
4 | Stalg¢ objetosci, mm, nie wgcej niz 10

Badania cementu nalgwykona zgodnie z PN-B-04300 [1].

Przechowywanie cementu powinno odbyws& zgodnie z BN-88/6731-08 [19].

W przypadku, gdy czas przechowywania cemergdzie dhzszy od trzech miesty, mazna go
stosowaé za zgod Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne widkpego przydatng do robét.
2.3. Grunty

Przydatné¢ gruntdw przeznaczonych do stabilizacji cementefhazgaocené na podstawie wynikdw
bada laboratoryjnych, wykonanych wedtug metod podanydAN-S-96012 [17].

Do wykonania podbudéw i ulepszonego padta gruntéw stabilizowanych cementem aglstosowé
grunty spetniajce wymagania podane w tablicy 2.
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Grunt mana uzné za przydatny do stabilizacji cementem wtedy, gdyiki bada laboratoryjnych
wykaza, ze wytrzymald¢ na $ciskanie i mrozoodpordé probek gruntu stabilizowanego sgodne z
wymaganiami okrdonymi w p. 2.7 tablica 4.

Tablica 2. Wymagania dla gruntéw przeznaczonychtdbilizacji cementem wg PN-S-96012 [17]

Lp. Wiasciwosci Wymaganid Badania wedlug
1 | Uziarnienie

a) ziarn przechodgych przez sito # 40 mm, % (m/m), nie mniej 100

niz:

b) ziarn przechodgcych przez sito # 20 mm, % (m/m), poey 85

¢) ziarn przechodgych przez sito # 4 mm, % (m/m), poxey 50 PN-B-04481 [2]

d) czgstek mniejszych od 0,002 mm, % (m/m), peqi 20
2 | Granica ptynnéci, % (m/m), nie wicej niz: 40 PN-B-04481 [2]
3 | Wskanik plastycznéci, % (m/m), nie wicej niz: 15 PN-B-04481 [2]
4 | Odczyn pH od 5do 8 PN-B-04481 [2]
5 | Zawartd¢ czesci organicznych, % (m/m), nie waej niz: 2 PN-B-04481 [2]
6 | Zawartd¢ siarczanéw, w przeliczeniu na §0 % (m/m), nig¢ 1 PN-B-06714-28 [6]

wiecej niz:

Grunty nie spetniaice wymaga okreilonych w tablicy 2, mog by¢ poddane stabilizacji po uprzednim
ulepszeniu chlorkiem wapniowym, wapnem, popiotastimymi.

Grunty o granicy ptynrii od 40 do 60 % i wskaiku plastycznéci od 15 do 30 % medyc
stabilizowane cementem dla podbudéw pomocniczyclulepszonego podia pod warunkiem zycia
specjalnych maszyn, umawiaj acych ich rozdrobnienie i przemieszaneementem.

Dodatkowe kryteria oceny przydatwwogruntu do stabilizacji cementem; zalecaugiycie gruntéw o:

— wskazniku piaskowym od 20 do 50, wg BN-64/8931-01 [20],
- zawartgci ziarn pozostacych na sicie # 2 mm - co najmniej 30%,
- zawartdci ziarn przechodgych przez sito 0,075 mm - niegoej niz 15%.

Decydujcym sprawdzianem przydatiw gruntu do stabilizacji cementer wyniki wytrzymataici na
sciskanie probek gruntu stabilizowanego cementem.
2.4. Kruszywa

Do stabilizacji cementem mpa stosowa piaski, mieszanki zwiry albo mieszank tych kruszyw,
spetniajce wymagania podane w tablicy 3.

Kruszywo mana uznéd za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdyniw bada
laboratoryjnych wykza, ze wytrzymald¢ na sciskanie i mrozoodporsé probek kruszywa stabilizowanego
beda zgodne z wymaganiami okfenymi w p. 2.7 tablica 4.

Tablica 3. Wymagania dla kruszyw przeznaczonychktdbilizacji cementem

Lp. Wiasciwosci Wymaganig Badania wediug
1 | Uziarnienie

a) ziarn pozostaicych na sicie # 2 mm, %, nie mniej ni 30

b) ziarn przechodgcych przez sito 0,075 mm, %, niecegj niz: 15 PN-B-06714-15 [4]

2 | Zawartd¢ czgéci organicznych, barwa cieczy nad kruszywem|nigzorcowa | PN-B-06714-26 [5
ciemniejsza ri:

3 | Zawartg¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej ni: 0,5 PN-B-06714-12 [3

4 | Zawartg¢ siarczanéw, w przeliczeniu na §0 %, poriej: 1 PN-B-06714-28 [6]

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy fest wbudowane bezp@dnio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego skiadowaniteremie budowy, to powinno by
ono sktadowane w pryzmach, na utwardzonym i dobdzeodnionym placu, w warunkach zabezpiegzggh
przed zanieczyszczeniem i przed wymieszaniemych rodzajow kruszyw.

2.5. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszgementem i ewentualnie do gighacji wykonanej
warstwy powinna odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [13]. Bez badiboratoryjnych mgna stosowa
wodochgowg woce pitng. Gdy woda pochodzi z atpliwych zrodet nie maée by uzyta do momentu jej
przebadania, zgodnie z wgj podag normy lub do momentu poréwnania wynikéw wytrzymabna sciskanie
prébek gruntowo-cementowych wykonanych z wedtpliwg i z wody wodochgows. Brak rénic potwierdza
przydatnd¢ wody do stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem.

2.6. Dodatki ulepszaace

Przy stabilizacji gruntéw cementem, w przypadkazhsadnionych, stosuje;siastpujagce dodatki ulepszage:
— wapno wg PN-B-30020 [12],

— popioly lotne wg PN-S-96035 [18],

— chlorek wapniowy wg PN-C-84127 [15].
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Za zgod Inzyniera mog by¢ stosowane inne dodatki o sprawdzonym dzialanisigo@ajce aprobat
techniczm wydarn przez uprawniomjednostk.
2.7. Grunt lub kruszywo stabilizowane cementem

W zalenosci od rodzaju warstwy w konstrukcji nawierzchni dosvej, wytrzymaté¢ gruntu lub
kruszywa stabilizowanego cementem wg PN-S-9601p fibivinna spetniawymagania okrdone w tablicy 4.
Tablica 4. Wymagania dla gruntdw lub kruszyw siabivanych cementem dla poszczegélnych warstw
podbudowy i ulepszonego podé

Rodzaj warstwy w konstrukgji Wytrzymatai¢ nasciskanie probek Wskaznik mrozood-
Lp. nawierzchni nasyconych wog(MPa)
po 7 dniach| po 28 dniach POKTO
1 | podbudowa pomocnicza od 1,6 od 2,5 0,7
do 2,2 do 5,0
2 |[Goérna cgs¢ warstwy ulepszonego
podiaza gruntowego o gruBoi co| o0d1,0 od1,5 0,6
najmniej 10 cm lub gorna e¢& warstwy| do 1,6 do 2,5
ulepszenia stabego podi z gruntow
watpliwych oraz wysadzinowych
3 |Dolna czs¢ warstwy ulepszonego
podicza gruntowego w przypadku
posadowienia konstrukcji nawierzchni pa - 0d 0,5do 1,5 0,6
podiazu z gruntbw  wtpliwych
i wysadzinowych
3. SPRZET

Wymagania dotyege sprztu podano w STWIORB D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepsz@odiae z
gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydieanymi. Wymagania ogolne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyegce transportu podano w STWIORB D-04.05.00 ,Podbudbulepszone podie z
gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydieanymi. Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiIORB4D®S.00 ,Podbudowy i ulepszone pogioz
gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydieanymi. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Podbudowa z gruntu lub kruszywa stabilizowanegoezgem nie mze by¢ wykonywana wtedy, gdy
podtaze jest zamarzete i podczas opaddéw deszczu. Nie mgleozpoczyna stabilizacji gruntu lub kruszywa
cementem, jeli prognozy meteorologiczne wskazuja maliwy spadek temperatury pomij 5°C w czasie
najblizszych 7 dni.
5.3. Przygotowanie podiga
Podioe powinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami dksaymi w STWIORB D-04.05.00
.Podbudowy i ulepszone podie z gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamiditaulicznymi.
Wymagania ogolne” pkt 5.2.
5.4. Sklad mieszanki cementowo-gruntowej i cementankruszywowe;j

Zawartg¢ cementu w mieszance nie meoprzekraczawartagsici podanych w tablicy 5. Zalecagdiaki
dob6r mieszanki, aby spetnivymagania wytrzymakziowe okrélone w p. 2.7 tablica 4, przy jak najmniejszej
zawartgci cementu.
Tablica 5. Maksymalna zawagtocementu w mieszance cementowo-gruntowej lub w

mieszance kruszywa stabilizowanegmentem dla poszczegdélnych warstw
podbudowy i ulepszonego padto

Maksymalna zawarté cementu, % w stosunku do masy suchego grunturlugziwa
Lp.
podbudowa zasadnicza podbudowa ulepszone podie
pomocnicza
2 8 10 10

Zawartg¢ wody w mieszance powinna odpowiddavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug
normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 #2hleranc} +10%, -20% jej warti.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien zapewmitizymanie w czasie budowy w&wosci gruntu
lub kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych maganiami okrdonymi w tablicy 4.
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5.5. Stabilizacja metod mieszania na miejscu

Do stabilizacji gruntu metad mieszania na miejscu rma wyé specjalistycznych mieszarek
wieloprzegciowych lub jednoprzégiowych albo maszyn rolniczych.

Grunt przewidziany do stabilizacji powiniendaspulchniony i rozdrobniony.

Po spulchnieniu gruntu nale sprawdzé jego wilgotn@¢ i w razie potrzebyg zwickszy¢ w celu
utatwienia rozdrobnienia. Woda powinna ¢bydozowana przy iyciu beczkowozéw zapewnigjych
rownomierne i kontrolowane dozowanie. Wraz z wotiozna dodawé do gruntu dodatki ulepszamie
rozpuszczalne w wodzie, np. chlorek wapniowy.

Jeeli wilgotnos¢ naturalna gruntu jest whksza od wilgotnéci optymalnej o wjcej niz 10% jej
wartgsci, grunt powinien b§ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie w czagibej pogody.

Po spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu ngl@loda i przemieszé& z gruntem dodatki ulepszag, np.
wapno lub popioty lotne, w ikzi okreilonej w recepcie laboratoryjnej, o ile ichygie jest przewidziane w teg
recepcie.

Cement naley dodawé do rozdrobnionego i ewentualnie ulepszonego grumtilosci ustalonej w
recepcie laboratoryjnej. Cement i dodatki ulepgaajpowinny by dodawane przy ayciu rozsypywarek
cementu lub w inny sposéb zaakceptowany przemiera.

Grunt powinien b§ wymieszany z cementem w sposéb zapewoyajednorodné¢ na okrélong
ofcbokas¢, gwarantujca uzyskanie projektowanej grufim warstwy po zagszczeniu. W przypadku
wykonywania stabilizacji w prowadnicach, szczegéliwag: nalery zwréck na jednorodn& wymieszania
gruntu w obgbie skrajnych paséw o szergkood 30 do 40 cm, przylegtych do prowadnic.

Po wymieszaniu gruntu z cementem pgleprawdzt wilgotnos¢ mieszanki. Jeeli jej wilgotnas¢ jest
mniejsza od optymalnej o wdej niz 20%, naley doda& odpowiedn ilos¢ wody i mieszank ponownie
doktadnie wymiesza Wilgotncgs¢ mieszanki przed zagzczeniem nie me r&ni¢ sie od wilgotngci
optymalnej o wgcej niz +10%, -20% jej warti.

Czas od momentu roztenia cementu na gruncie do momentu A@kenia mieszania nie powiniendy
dtuzszy od 2 godzin.

Po zakdczeniu mieszania nalg powierzchng warstwy wyréwna i wyprofilowa¢ do wymaganych w
dokumentacji projektowej ezinych oraz spadkéw poprzecznych i padigch. Do tego celu natg uzy¢
réwniarek i wykorzysta prowadnice podine, uktadane kalorazowo na odcinku roboczym. Odyuia
prowadnic mana odsipi¢ przy zastosowaniu specjalistycznych mieszarek dhrtelogii gwarantujcej
odpowiedna réwnas¢ warstwy, po uzyskaniu zgody Zdyniera. Po wyprofilowaniu naly natychmiast
przystpi¢ do zagszczania warstwy. Zggzczenie naley przeprowadz w sposob okrdony w p. 5.8.

5.6. Stabilizacja metod mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Sktadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatkipgdeajce, powinny by dozowane w iléci okreslonej
w recepcie laboratoryjnej. Mieszarka stacjonarnavipoa by wyposa&ona w urzdzenia do wagowego
dozowania kruszywa lub gruntu i cementu oraztobgiowego dozowania wody.

Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie p@mity¢ krotszy od 1 minuty, o ile krétszy czas
mieszania nie zostanie dozwolony przezyhiera po wsipnych prébach. W mieszarkach typwgiego
predkos¢ podawania materiatdw powinnaduystalona i na bigco kontrolowana w taki sposéb, aby zape&wni
jednorodné¢ mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnasci optymalnej z tolerangj+10% i -20% jej wartsci.

Przed utégeniem mieszanki natg ustawé prowadnice i podlze zwilzy¢ woda.

Mieszanka dowieziona z wytwdrni powinnacbyktadana przy pomocy ukladarek lub réwniarek.
Grubd¢ uktadania mieszanki powinna dyaka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej gruim warstwy po
zag:szczeniu.

Przed zagszczeniem warstwa powinna dywyprofilowana do wymaganych ganych, spadkéw
podtwznych i poprzecznych. Przyyciu rowniarek do rozktadania mieszanki nglevykorzysta& prowadnice, w
celu uzyskania odpowiedniej réwém profilu warstwy. Od #ycia prowadnic mzna odsipi¢ przy zastosowaniu
technologii gwarantgcej odpowiednj réwnas¢ warstwy, po uzyskaniu zgody Ayniera. Po wyprofilowaniu
nalezy natychmiast przyspi¢ do zagszczania warstwy.

5.7. Grubgs¢ warstwy

Orientacyjna grubi® poszczegoéinych warstw podbudowy z gruntu lub kywse stabilizowanego
cementem nie powinna przekra¢za
— 15 cm - przy mieszaniu na miejscu spem rolniczym,

— 18 cm - przy mieszaniu na miejscu spem specjalistycznym,
— 22 cm - przy mieszaniu w mieszarce stacjonarnej.

Jezeli projektowana grubig warstwy podbudowy jest wksza od maksymalnej, to stabilizacjalery

wykonywa w dwoch warstwach.
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Jezeli stabilizacja bdzie wykonywana w dwéch lub wdej warstwach, to tylko najij potazona
warstwa mae by wykonana przy zastosowaniu technologii mieszamianiejscu. Wszystkie warstwyzgce
wyzej powinny by wykonywane wedtug metody mieszania w mieszarkéatj@aarnych.

Warstwy podbudowy zasadniczej powinny ¢bwykonywane wedlug technologii mieszania w
mieszarkach stacjonarnych.

5.8. Zagszczanie

Zagszczanie warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanegmentem naky prowadzé przy wyciu
walcow gtadkich, wibracyjnych lub ogumionych, w tzegie wskazanym w SST.

Zageszczanie podbudowy oraz ulepszonego padte przekroju daszkowym powinno rozpeezsie od
krawedzi i przesuwé& pasami podinymi, czsciowo nakfadajcymi sk w strore osi jezdni. Zagszczenie
warstwy o jednostronnym spadku poprzecznym powiezpocaé Sie od nizej potazonej krawedzi i przesuwa
pasami podinymi, czs$ciowo nakladajcymi sk, w strore wyzej potazonej kravedzi. Pojawiagce st w czasie
zag:szczania zanenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, musgc¢ natychmiast naprawiane przez
wymiare mieszanki na peingkbokas¢, wyréwnanie i ponowne zagzczenie. Powierzchnia zmgczonej
warstwy powinna mi&prawidtowy przekrdj poprzeczny i jednolity wygl.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkadtjeharnych operacje zgggczania i obrobki
powierzchniowej musgby¢ zakaiczone przed uptywem dwéch godzin od chwili dodamialy do mieszanki.

W przypadku technologii mieszania na miejscu, ogeraagszczania i obrobki powierzchniowej mygsay¢
zakaiczone nie pgniej niz w ciggu 5 godzin, licgc od momentu rozpoggia mieszania gruntu z cementem.

Zagszczanie nalgy kontynuowa do osiagnigcia wskanika zagszczenia mieszanki olkilenego wg
BN-77/8931-12 [25] nie mniejszego od podanego wIB6012 [17] i SST.

Specjala uwag nalery poswigci¢ zagszczeniu mieszanki wysiedztwie spoin roboczych podiwch i
poprzecznych oraz wszelkich gdzen obcych.

Wszelkie miejsca line, rozsegregowane, ei@ne podczas zagzczania lub w inny spos6b wadliwe,
musz by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pgruba¢, wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim
skfadzie i ponowne zaggzczenie. Roboty tey svykonywane na koszt Wykonawcy.

5.9. Spoiny robocze
W miare mozliwosci naley unika podiuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy ciadej
szerokgci.

Jeli jest to niemaliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, gazwykonaniem kolejnego
pasa natey pionows krawedz wykonanego pasa zuit¢ wody. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic w
utozonej i zagszczonej mieszance, nayeniezwtocznie obeaic pionowg krawedz. Po zwikeniu jej wod nalezy
wbudowa kolejny pas. W podobny spos6b nalevykona poprzecza spoirg robocz na pohczeniu dziatek
roboczych. Od obetia pionowej krawdzi w wykonanej mieszance ma odsipi¢ wtedy, gdy czas porilzy
zakaiczeniem zaggzczania jednego pasa, a rozpogzm wbudowania gsiedniego pasa, nie przekracza 60
minut.

Jezeli w nizej potazonej warstwie wyspujag spoiny robocze, to spoiny w warstwiezdeej wyzej
powinny by wzgledem nich przesusie o co najmniej 30 cm dla spoiny poztej i 1 m dla spoiny poprzeczne;.
5.10. Pieégnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowaneg cementem

Zasady pigignacji warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanegmentem podano w STWIORB D-
04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone padoz gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamditaulicznymi.
Wymagania ogolne” pkt 5.5.

5.11. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkayat odcinek probny, zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszgraditaze z gruntdéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogélne”  pkt 5.3.

5.12. Utrzymanie podbudowy i ulepszonego podia

Podbudowa i ulepszone podéopowinny by utrzymywane przez Wykonawezgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszgaditaze z gruntdw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogélne”  pkt 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-04.05.00 ,Podbudowy lepszone
podiaze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamiliaulicznymi. Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaérzadania gruntéw lub kruszyw zgodnie z
ustaleniami STWIORB D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszgodtae z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogélne”  pkt 6.2.
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6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow kontrolnych w czasie rob6t podano w SORB D-
04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone padoz gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamdiaulicznymi.
Wymagania ogélne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy i ulepszonego pait

Wymagania dotycxce cech geometrycznych podbudowy i ulepszonegoopagiodano w STWIORB
D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone padda gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamdiaulicznymi.
Wymagania ogolne” pkt 6.4.
6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

i ulepszonego podia

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowylépszonego podia podano w
STWIORB D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone paéte gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi. Wymagania og6ine” pks 6.
7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-04.05.B8dbudowy i ulepszone podi® z gruntow
lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznyMlymagania ogélne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-04.05.B6dbudowy i ulepszone pod®z gruntéw lub
kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. kvggania ogoine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zasady dotycxre ustalenia podstawy ptagwd podano w STWIORB D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszo
podiaze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamiliaulicznymi. Wymagania ogélne” pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane podano w STWIORB D-04.05.00 ,Podbudowy i utepg podige z
gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydieznymi. Wymagania og6lne” pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zydanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki
brukowej betonowej , ktére zostamvykonane w ramach zadania pn.: ,Budowa boiska ofielkcyjnego w
Centrum rekreaciji dla dzieci i mtodziew Niedobczycach”.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robmtdowlanych stanowi czgs¢ Dokumentow
Przetargowych i Kontraktowy i naig je stosowé w zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumicl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonpwe
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadaanvierzchni:
— drég i ulic lokalnego znaczenia,
— parkingéw, placow, wjazdéw do bram i gaya
— chodnikéw, placéw zabawciezek ogrodowych i rowerowych.
Zakres rob6t zgodnie z DokumentaBjrojektova.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana toitne metod wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwdch warstwpoliczonych ze sabtrwale w fazie produkciji.
1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogodlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogoblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbsukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.
2.2.2.Wyglad zewrtrzny
Struktura wyrobu powinna kyzwarta, bez rys,gkni¢é, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinnacbydwna i szorstka, a krawzie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracza
- 2 mm, dla kostek o grubo < 80 mm,
— 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.
2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
W kraju produkowanegskostki o dwdch standardowych wymiarach gridio
— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmaeh do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynogz
— nadlgdci +3 mm,
- na szerokéci = 3 mm,
— nagrubéci +5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju gaary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i drowy.
2.2.4 Wytrzymaltas¢ nasciskanie
Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniacBrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadsnniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najimsza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna &ynniejsza ni 50 MPa (w
ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).
2.2.5.Nashgkliwos¢
Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigdaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynési
nie wigcej niz 5%.
2.2.6.0dpornd@¢ na dziatanie mrozu
Odporna¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinné lbgdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250
[2].
Odporng¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavansia i odmraania probek jest wystarcaap, jeeli:
— prébka nie wykazujegknied,
— strata masy nie przekracza 5%,
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— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaéd prébek nie zameanych nie jest wksze
niz 20%.
2.2.7.Scieralng¢

Scieralng¢ kostek betonowych okéena na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinnaasi

nie wigcej niz 4 mm.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naky stosowdé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesmrej ni ,32,5”.
Zaleca s} stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiadawymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowd kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bata), przy
zalazonych parametrach wymaganych dla produkowanegohwyro
2.3.3.Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonaWwykostek brukowych powinny
odpowiadé@ wymaganiom wg PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, zgoe z
recepi laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewnigajgotowym wyrobom wikszy wytrzymaid¢, mniejsa nasikliwosé i wigksz
odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewrhiostce trwate zabarwienie. Powinny tatblgarwniki nieorganiczne.
3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogollpé&t 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkonuje s¢ recznie.

Jeli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majjednolity ksztatt i kolor, m#na stosowéa
mechaniczne ugzdzenia uktadaice. Urzdzenie sktada siz wdzka i chwytaka sterowanego hydraulicznie,
stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsogieich utgenia. Uradzenie to, po skiczonym
uktadaniu kostek, mma wykorzystd do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi dowytaka
szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku tma stosowé& mechaniczne ugzizenie na rolkach, prowadzone
liniami na szynie lub kragznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wyntagaogdlne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkiae s warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataici betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie specjalne agzenie pakuje je w
folie i spina tdma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienarysrcstanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB BVD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Podiae

Podiaze pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowéd grunt piaszczysty -
rodzimy lub nasypowy o WP 35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejnaovierzchrg z kostki brukowej przeznaczgn
dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiegchtusamochodowego, maa wykonywé bezpdrednio na
podtazu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym d&eryGrunt podiéa powinien by jednolity,
przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami pazzamia.

Podtae gruntowe pod nawierzcknpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami okoaymi w
STWIORB D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniemagszczeniem podi@”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania paztemie nawierzchni z kostki brukowej powinien
by¢ zgodny z dokumentagcprojektowva.

Podbudow, w zalenosci od przeznaczenia, olgenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych, i@o
stanowe:
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— grunt ulepszony pospdkodpadami kamiennymiuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,
— kruszywo naturalne lub famane, stabilizowane meiczare,

— podbudowa tluczniowawirowa lubzuzlowa,

lub inny rodzaj podbudowy ok§l®nej w dokumentacji projektowej.

Podbudowa powinna byprzygotowana zgodnie z wymaganiami gkwaymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.
5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostekkdnych mana stosowé krawezniki uliczne
betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy keamikbw zgodne z dokumentacjprojektova lub
zaakceptowane przezzyniera.

5.5. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgjy wymaganiom PN-B- 06712 [3].

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Z uwagi na réanorodnd¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, #iwe jest ulaenie
dowolnego wzoru - wcZaiej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagdtoeanego przez #yniera.

Kostke uktada si na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczelingdmy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uklad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, ady
w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych
kostek przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje wsiibratory pilytowe z ostan z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszdwiém i zabrudzeniem. Wibrowanie naig@rowadzé od
krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczaie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchng. Nawierzchnia z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbtne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdzizy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej STWBOR

Niezalenie od posiadanego atestu, Wykonawca powirigde¢ od producenta wynikow higcych
bada wyrobu nasciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymait nasciskanie pobiera6 probek (kostek)
dziennie (przy produkcji dziennej ok. 60G powierzchni kostek utmnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do robét Wykonawca sprawdza wyréb w zakresimaga podanych
w pkt 2.2.2 i1 2.2.3 i wyniki badeprzedstawia Izynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgadna dokumentagj projektow i
odpowiednimi SST.
6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega
na stwierdzeniu zgodio z dokumentagj projektovg oraz pkt 5.5 niniejszej STWIORB.
6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukohv polega na
stwierdzeniu zgodrici wykonania z dokumentagjprojektows oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej
STWIORB:

— pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowai ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtovgi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przgty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1.Nieréwndici podtuzne

Nieréwndci podiwzne nawierzchni mierzone alub planografem zgodnie z nogrBN-68/8931-04 [8]
nie powinny przekraczad,8 cm.
6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lagodne z dokumentacprojektowy z toleranci + 0,5%.
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6.4.3.Niweleta nawierzchni

R&nice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢dnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm.
6.4.4.Szerokd¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
6.4.5.Gruba¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigoodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.

6.5. Czstotliwosé pomiardw

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsrukowej, wymienionych w
pkt 6.4 powinna b§ dostosowana do powierzchni wykonanych roboét.

Zaleca si, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w @l byly przeprowadzone nie
rzadziej nk 2 razy na 100 Mmnawierzchni i w punktach charakterystycznych dievetety lub przekroju
poprzecznego oraz wsidzie tam, gdzie poleci hynier.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DOB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjkesstki brukowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-O/0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

— przygotowanie podim,

- ewentualnie wykonanie podbudowy,

— wykonanie podsypki,

— ewentualnie wykonanie fawy pod kreimiki.

Zasady ich odbiorugsokreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotysze podstawy pfatsgei podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— przygotowanie podta (ewentualnie podbudowy),

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

- ulozenie i ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewieralngci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgoécio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdalementy nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i

torowisk tramwajowych. Krageniki i obrzeza
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni planografem i tat

© N
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1. WSTEP

1.1. PrzedmiotSTWIORB

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacighrecznej § wymagania dotycce wykonania i uteenia
nawierzchni typu ,poliuretan” na boisku wielofunleym, ktére zostamn wykonane w ramach zadania pn.:
~Budowa boiska wielofunkcyjnego w Centrum rekrealti dzieci i mtodziey w Niedobczycach”.

1.2.Zakres stosowani&sTWIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdddwlanych stanowiczgs¢ Dokumentow Przetargowych i
Kontraktowy i naley je stosowa w zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpimHcl.

1.3.Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia robot z@énych z uléeniem nawierzchni
sportowej typu ,poliuretan”.

Zakres rob6t zgodnie z Dokumentagjrojektova.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBg godne z obowizujgcymi odpowiednim: normami  oraz
okresleniami podanymi w ,,Wymagania ogolne"

Poliuretan - nawierzchnia sportowa

poliuretanowo-gumowa wykonywana mejathtrysku lub w postaci prefabrykowanych mat.

1.5.0g06Ine wymagania dotycgce Robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovy
STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélngmagania dotyce robot podano w ,Wymagania
ogolne"

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogolne

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robosznlby zgodne z wymaganiami niniejszej STWIORB i
dokumentacji projektowej.

Do wykonania robot megby stosowane wyroby budowlane speliaj warunki okréone w:

- Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlarekgt jednolity: Dz. U. z 2003r., Nr 207, poz. 2016;
p&zniejszymi zmianami).

- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach bwldmych (Dz. U. z 2004r., Nr 92. poz. 881);

- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemiengcegodnéci(Dz. U. z 2002r., Nr 166. poz. 1360, z
pézniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa oboariek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego vgana;j

przez w/w ustawy lub rozpagdzenia wydane na podstawie tych ustaw. Ogolne wgmagdotycace
stosowanych materiatéw podano w ,Wymagania ogémefikt 2.

2.2. Nawierzchnia Poliuretanowa (zgodnie z EN 148Y.7

2.2.1. Wariant 2: Technologia typu NATRYSK

Na podbudowie z kruszywa kamiennego instalugevearstwe o grubdci 35 mm przepuszczajndla wody,
warstwe stabilizupcg typu ET. Nasfpnie warstw o grubdci 10 mm z granulatu SBR, naghie warstw
natrysku (mieszanka granulatu EPDM zmieszana zdggbdci warstwy 2 mm.

Po wykonaniu podiza pod nawierzchnie sportowe oraz po jego petnynengmowaniu si nalezy przystpi

do montau nawierzchni.

Wszystkie materiaty powinny by dostarczone na fgdadowy w oryginalnych opakowaniach oraz nalepkach
wskazujcych na typ produktu i nazwproducenta

Materiaty powinny by zléone w miejscu nie kolidagym z codzienna komunikacpowinny by zabezpieczone.
Prace montawe maliwe s3 w odpowiednich warunkach pogodowych — temperatiaazajcego powietrza
powinna s¢ zawiera w przedziale 12 - 30 C, nie magystpowazadne opady atmosferyczne ani silne wiatry.
Podtae betonowe musi by suche.

Przed przysipieniem do montar nawierzchni, po sprawdzeniu rovéoo spadkéw oraz jakeoi wykonania
podbudowy - nakey ja wymies¢ i oczysci z wszelkichsmieci, piasku i innych. Ewentualne widoczne miejgca
wystepujgcymi plamami olejowymi naley bezwzgédnie wymyé detergentem.

Montaz nawierzchni sportowej - wg instrukcji producentayibranej technologii — natrysk lub rozwijane zkiol
Po zakaczeniu robot nawierzchniowych otrzymujemy gofowarstwe uzytkowa na ktoérej malujemy linie
farbami poliuretanowymi.

Na nawierzchri nanoszonegslinie (specjalistyczna fagopoliuretanow).

Nawierzchnie PU produkowane w 2 podstawowych kolorach - ceglastym i zielonym.

Dopuszczalne jest dowolne zestawienie kolorystyemwierzchni na boisku.

Proponowana kolorystyka boisk z poliuretanu:

» W obrhbie boisk sportowych - kolor zielony,

* Na pozostatej nawierzchni - kolor ceglasty.

* Linie pola gry (szer. 5¢cm) - koszykdéwka - koloaty,
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2.3. Podbudowy

2.3.1. Podbudowa dynamiczna pod poliuretan

Podilae, na ktérym ma by ukladana nawierzchnia powinnoplmaygotowane zgodnie z projektem i sztuk
budowlan. Winno by suche, réwne, pozbawione zanieczyszcmstabilizowane.

Réwnas¢ warstwy wierzchniej podbudowy: tolerancja na tatiie do 2mm.

Nawierzchnia boiska obramowanedzie obrzeem betonowym 8x25x100 cm, osadzonym na tawie beteno

» Nawierzchnia syntetyczna -

* warstwa wyréwnawcza - mieszanka drobna granulavzanskat magmowych o wskaku

piaskowym > 65% ( 0,075 - 4 mm) gr. 3cm

» warstwa néna - kliniec (4-31,5 mm) lub alternatywnie kruszytamane stabilizowane

mechanicznie (4-31,5 mm) o wskeku piaskowym > 50% i 0 zawasm pytow < 5%, gr. 15 cm

» geowtéknina drenarsko-sepaytg z wtdkien cigtych, wytrzymald¢ na rozcaganie minimum 8kN/m

« drena w obsypce z kruszyw ptukanych 8-26 mm

* piasek gruboziarnisty zagzczony warstwowo - gr. 20 cm (Is = 1)

* piaseksrednioziarnisty zagszczony warstwowo (I1s=0,97) - gr. 20 - 43 cm

e grunt rodzimy

2.3.2. Podbudowa

Warstwa kruszywa o frakcji od 0 do 31,5 mm gridd@5 cm ledzie warstwy pod nawierzchgipoliuretanaw.
Rownas¢ warstwy wierzchniej podbudowy : odchyiki nie mdoy wicksze nk  } 3 mm pod fad krawedziows
o diuggci 4 m.

* Nalezy zastosowaodwodnienie piyty boiska powierzchniowe

3.SPRZET

3.1.0gdélne wymagania

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ,Wymagania ogélne" pkt 3; Do uktadaméavierzchni mena
uzy¢ dowolnego sprau.

4 TRANSPORT | SKEADOWANIE

Wykonawca robot édacy posiadaczem odpadéw (wytworca) zobgnainy jest posiada stosowne pozwolenia na
prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich trargfstawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach -DzrU.
62 poz. 628 z pdiejszymi zmianami).

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawmowinny by sprawne technicznie i spetnia wymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o rucbgamrym.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w " Wymagania ogoine”

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6Ine warunki wykonania Robot

Ogblne wymagania dotygze wykonania robot podano w ,Wymagania ogolne”

UWAGI!

1. Nawierzchnia powinny by stosowane zgodnie zritsjami producenta i projektem technicznym
opracowanym dla okéonego zastosowania.

2. Projekt powinien by zgodny z vétawymi normami i obowizujacymi przepisami, w szczegoélém z
rozporzdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietr#802 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada budynki i ich usytuowanie (Dz.W z 2002 r., poz.690).

3. Projekt techniczny obiektu sportowego lub rekygeego powinien uwzgtnia wigciwosci techniczno -
uzytkowe wyktadziny.

4. Wykonanie i odbior ugtzen sportowych na podstawie aprobat technicznych I&®stéw higienicznych,
wymogow p.pa., warunkow technicznych stosowania i Polskich Norm

6.KONTROLA JAKO SCI

6.1.0g06lIne zasady

Ogdlne wymagania dotygee kontroli jakdci robot podano w ,Wymagania ogolne"

7.0BMIAR ROBOT

7.1.09g06lIne zasady obmiaru

Ogoblne zasady obmiaru Robot podano w ,Wymaganidnejo

7.2.Zasady obmiarowania

Jednostl obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) utenia nawierzchni syntetycznej.

8.0DBIOR ROBOT

8.1.0gdIne zasady odbioru Robét.

Odbior naley przeprowadzi zgodnie z zasadami zaleconymi ppzeducenta nawierzchni.

Zgodnie z kag techniczi oferowanej nawierzchni syntetyczne;j.

Badania kontrolne obejmukontrok:

* Réwndci nawierzchni.

 Pochyl& podtwnych i spadkéw poprzecznych.
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 Grubaci nawierzchni.

 Technicznych dokumentéw kontrolnych :

8.2. Dokumenty wymagane do obioru nawierzchni politetanowej:

1. Badania na zgod&®z normy PN-EN 14877, lub aprobata techniczna ITB, lub re&kndacja techniczna ITB
lub wynik bada specjalistycznego laboratorium bagtaggo nawierzchnie sportowe np. Labosport.

2. Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierth przez jej producenta.

3. Badanie jak&i wykonania sztucznej nawierzchni.

4. Atest PZH dla oferowanej nawierzchni.

5. Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowsystawiona dla wykonawcy na realizovgaimwestycg
wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przezdpicenta naatnawierzchng.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g06Ine zasady

Ogollne zasady dotygze warunkow ptatniei podane g w ,Wymagania ogdlne"

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnéci

Rozliczenie pomidzy Zamawiajcym a Wykonawg za wykonane nawierzchni typu ,poliuretantdzie
dokonana wedtug nagtujacego sposobu:

Wynagrodzenie jednostkowedrie uwzgédnia wszystkie czynrigi, i badania skltadage st na jej wykonanie
nawierzchni, okrdone dla tej roboty w SST i kosztorysie ofertowym;

Kwota jednostkowa za roboty obejmuje:

- robocizr bezpdredni wraz z narzutami;

- wartgs¢ zwytych materialow podstawowych i pomocniczych wramtgtkami wynikagcymi z technologii
robot z kosztami zakupu;

- wartc¢ pracy sprgtu z narzutami;

- koszty pdrednie (ogoélne) i zysk kalkulacyjny;

- podatki zgodnie z obowzujgcymi przepisami (bez podatku VAT);

- przygotowanie stanowiska roboczego;

- oczyszczenie i likwidacja stanowiska roboczego;

Kwota jednostkowa uwzegtinia réwnie przygotowanie stanowiska roboczego oraz wykonawvszystkich
niezkednych robot pomocniczych i towarzysych takich jak np. bariery zabezpieeza, dwietlenie
tymczasowe, wyw0z, wykonanie zaplecza socjalnoosego dla pracownikéw, zycie energii elektrycznej i
wody, oczyszczenie i likwidacja stanowisk roboczyplacu.

W przypadku przyjcia innych zasad okékenia kwoty jednostkowej lub innych zasad rozliczgomidzy
Zamawiajcym a Wykonawg sprawy te musgzost& szczeg6towo ustalone w umowie.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy i Rozporadzenia

PN-EN 1969:2002 Nawierzchnie terendw sportowych yzidczanie gruldci nawierzchni sportowych z
tworzyw sztucznych

PN-EN 12228 Nawierzchnie terenéw sportowych — Wygzaaie wytrzymaléci polgczenia nawierzchni
sztucznych

PrPN-prEN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytyclrtéw sportowych - Specyfikacja

(lub odpowiadajce im normy EN)

10.2. Inne dokumenty:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane {tigkiolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207, poz.

2016; z péniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowth (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie ocayydndci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166, poz.1360, z
p&zniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U.GA20Nr 62, poz. 628; z paiejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrémdowiska (Dz. U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627,

z p&niejszymi zmianami),
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej womynia i odbioru robét budowlanych (STWIORB) jest

wykonanie robd6t fundamentowych, ktére zogtawykonane w ramach zadania pn.: ,Budowa boiska

wielofunkcyjnego w Centrum rekreacji dla dziecitoaiziezy w Niedobczycach”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdddwlanych stanowiczgs¢ Dokumentow Przetargowych i

Kontraktowy i naley je stosowa w zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpimHcl.

1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w STWiIORB majastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze:

- Wykonania konstrukcjielbetowych monolitycznych fundamentowych

Zakres rob6t zgodnie z Dokumentagjrojektova.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sgodne z obowizujacymi PN.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB 00.00.00

2. MATERIALY

Beton C20/25, C30/37

Sktadniki betonu

Cement

1. Do betonéw nale stosowa cementy odpowiadage wymaganiom podanym w normachgi@vowych.

2. Cementy importowane mgdy¢ uzyte do betondw po zakwalifikowaniu ich do odpowiegmarki i rodzaju

wg norm pastwowych.

3. Do wykonania betonu me by uzyty cement magazynowany i chroniony przed zawilgosm,

zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem

z cementami innych marek i rodzajow.
4. Okres pomidzy dag wystania cementu z wytwérni a gaizycia cementu nie powinien byltuzszy niz:
- 30 dni przy cementach szybko-twardadsich,
- 45 dni przy cementach portlandzkich marki 458/zej,
- 3 miesjce przy innych rodzajach cementu.

5. Zastosowanie cementu oflenej marki do danej klasy betonu podano w tabeli j

6. Zastosowanie poszczego6lnych rodzajow cementammod tab. 6-2.

7. Cementy dostarczone w workach, anigce s¢ rodzajem, mark oraz$§wiadectwem jakéci, powinny by
magazynowane oddzielnie w sposoéb ulmdgajgcy tatwe ich rozrénienie. Cementy dostarczane luzem, a
réznigce sé rodzajem, markorazswiadectwem jakéci, powinny by sktadowane w oddzielnych silosach.

Silosy powinny by oznaczone w sposo6b unliviaj gcy rozr&nienie cementu.

Zastosowanie marki cementu portlandzkiego wzzaléei od klasy betonu

Kruszywa

1. Do betonéw naly stosowad kruszywa mineralne zgodnie z normamhgta/owymi.

2. Kruszywo do betonu powinno charakteryzéwi staldcig cech fizycznych i jednorod&é uziarnienia.

3. Do betonu nafs stosowa kruszywo o marce nie 18zej n klasa betonu.

4. Uziarnienie kruszywa powinno zapewnizyskanie szczelnej mieszanki betonowej o wymagdeoresystencji

przy maliwie najmniejszym z#yciu cementu i wody, prawidiowego zmgczenia oraz odpowiedniej

urabialngci. Zalecane uziarnienie kruszyw: drobnego (0-2 mgrubego (powyej 2 mm).

5. Do betonu do konstrukciielbetowych naley stosowé kruszywo przechodze przez sito o boku oczka

kwadratowego 32 mm.

6. W zalenosci od rodzaju elementu wymiar napkszego ziarna kruszywa powiniencbsnniejszy od: - 1/3

najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznego elémen3/4 odlegtéci w swietle migdzy pretami lezgcymi

w jednej ptaszczinie prostopadtej do kierunku betonowania.

7. Kruszywo grube do betonu o ollenej marce mrozoodporéc lub marce wodoszczelba powinno mi€

odpornd@¢ na dziatanie mrozu nie wksz niz 2%.

8. Kruszywa do betonu #aigce s¢ asortymentem (klaspetrograficzg, rodzajem, frakej, gatunkiem i marg

nalezy magazynowé& w osobnych usypiskach oddzielonych od siebie w t&goséb, aby zabezpieczy

skladowanie kruszywa przed zmieszaniem.

9. Kruszywa wielofrakcyine z ifiych dostaw, ale tego samego asortymentynaagnagazynowaw jednym

usypisku, jeeli zawartd¢ frakcji ponizej 2 mm nie réni sie wiecej niz: 0 10%.

10. Przy formowaniu usypiska kruszywa grubego luklafrakcyjnego wysok& pojedynczej pryzmy nie

powinna przekraczab m, przy czym nie ogranicza svielkosci usypiska.

11. Przed zyciem naley sprawdzt zawart@c ziaren do 2 mm (punkt piaskowy).
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Woda

Do produkcji betonu naly uzywaé¢ wody o wigciwosciach okrélonych w normach pestwowych.

3. SPRZET

Ogolne warunki stosowania spretu podano w STWIORB 00.00.00. Wymagania ogélne.

Zaktad Produkcji Betonéw,

Betoniarki na budowie

Dozowanie sktadnikow

1. Sktadniki betonu powinny Bydozowane wg masy (z watkiem wody).

2. Celem doktadnego dozowania zalecastbsowanie dozowania dwuetapowego, w ktorym najpjest
oddana w sposo6b przybtiny (przy szybkim podawaniu materiatéw) znaczng&materiatu w krétkim
czasie, a nagbnie powoli i doktadnie pozostata niewielkac@z Objetos¢ sktadnikdw jednego zarobu nie
powinna by mniejsza ni 0,9 pojemnéci betoniarki, w ktorej te sktadniki mapy¢ mieszane.

4. TRANSPORT

Ogoblne zasady transportu:

1.Sérodki transportu mieszanki betonowej nie powinnypdowa::

- naruszenia jednorodém mieszania (segregacja sktadnikow),

- zmian w skladzie mieszanki w stosunku do stanczgtkowego wskutek dostawaniagsilo niej opadoéw
atmosferycznych, ubytku zaczynu cementowego lubraxeyy ubytku wody na skutek wysychania pod
wptywem wiatru lub promieni stonecznych itp.,

- zanieczyszczenia,

- zmiany temperatury przekraczegj granice okrdone wymaganiami technologicznymi.

2. Czas trwania transportu, dokiodkéw i organizacja powinny zapewdidostarczenie do miejsca uktadania
mieszanlk betonowy o takim stopniu ciekkei, jaki zostat przyjty przy ustalaniu sktadu betonu i dla danego
sposobu zaggzczania i rodzaju konstrukciji.

3. Dopuszczalne odchylenie w konsystencji mieszhatdnowej badanej po transporcie w chwili jejzaloia, w
stosunku do zatmnej receptor mae wynost + 1 cm przy stosowaniu stka opadowego.

4. W czasie transportu mieszanki betonowej powiytyzachowane wymagania :

- mieszanka powinna bydostarczona na miejsce aémia w zasadzie bez przetadunku; w razie konieino
przetadunku liczba przetadow@owinna by mazliwie najmniejsza,

- pojemniki wyte do przewgenia mieszanki powinny zapewntieozliwo $¢ stopniowego ich opedienia
oraz by tatwe do oczyszczenia i przeptukania,

- przewaenie mieszanki w pudtach samochodégzarowych jest niedopuszczalne.

Transport za pomoa urzgdzen samochodowych oraz pojemnikami przemieszczanymitgiludzka

1.Transport mieszanki betonowej w pojemnikach sdmmdowych (gruszkach) mieszaych jest w czasie jazdy
powinien by tak zorganizowany, aby wyladunek mieszanki ¢@siva bezpdrednio nad miejscem jej
utozenia tub - jeeli jest to niemaliwe - w poblizu betonowanej konstrukcji tub jej elementu.

2. Opr&nianie pojemnika samochodowego powinnoé ljokonywane do skrzyni, jeli dalszy transport
mieszanki odbywa sipompami, lub bezpoednio do pojemnikéw kotowych (japonek), za pomadctérych
mieszanka jest transportowana na miejsce jejemtia.

3. Zaleca s} uzywanie do transportu mieszanki betonowej pojemnikéamontowanych na podwoziu
samochodowym z ruchomym wygghikiem i przymocowanymi do nich przewodami rurowym
umazliwiajgcymi podawanie mieszanki betonowej bepdnio na miejsce jej uenia.

4. Nalezy unikat przemieszczania mieszanki betonowej za panhmggat, gdy wystpuje niekorzystne zjawisko
napowietrzania betonu oraz segregacja kruszywa.

5. Przy niewielkich ildciach mieszanki betonowej zaleca @) dostarczenie na miejsce gémia za pomag
wozkow kotowych lub taczek, z tymie napetnianie tych ugdzeh powinno by dokonywane bezgoednio z
betoniarki.

Transport za pomoa pomp i urzadzen pneumatycznych

1.Transport za pomagomp lub urgdzex pneumatycznych mma stosowaprzy odlegtéci do 300 m lub przy
wysokdasci do 35 m, przy diych ilosciach mieszanki betonowej i zapewnionagédsci betonowania.

2.Trasy przewodéw do transportu mieszanki betonowsjipny mie w planie i w profilu pionowym mdiwie
najmniejszej liczb zatama. Ztgcza przewoddw powinny l8yszczelne.

3. Przekréj przewodow powinien bylobrany do uziarnienia kruszywaywanego do przygotowania mieszanki
betonowe;.

4. Przed przygpieniem do tloczenia mieszanki betonowejadeenie transportage powinno by zbadane na
cisnienie hydrauliczne.

5. Ustalone skiady i ciekié mieszanki betonowej powinny &ysprawdzone i skorygowane na podstawie
prébnych przepompowvia
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5. WYKONANIE ROBOT

Poditae pod fundamenty

1. Wykopy pod fundamenty nale wykona w taki sposéb, aby nie ngptto naruszenie naturalnej struktury
gruntu rodzimego po#gj podstawy fundamentu.

2. Przed rozpoeziem robot fundamentowych nalesprawdzé stan podiéa w sposéb przewidziany do badania
gruntéw metodami polowymi. W zaleosci od otrzymanych wynikow badania najesprawdzé aktualndé
lub skorygowd projekt techniczny fundamentow.

3.Jeeli zachodzi konieczrid wyréwnania podiga do projektowanego poziomu posadowienia (np. vekkut
przekopania albo usumuia stabego gruntu), nina stosowa podsypk piaskowozwirowa lub chudy beton.
Warstwa betonu nie powinna dgrubsza od 1/4 szerod@ fundamentu. W razie koniecziud zastosowania
grubszej warstwy nahy - w porozumieniu z nadzorem autorskim (projeleambbiektu) - sprawd&i czy nie
spowoduje ona nadmiernychzréc w osiadaniu poszczegdlnych fragmentow fundatent

4.Wyréwnanie podiva pod stop fundamentow podsypk piaskowozwirowg powinno by wykonywane z
czystego piasku o uziemienitednim lub grubym albo z pospotki piaskowej livkiru.

5.W przypadku gdy grubdgé podsypki jest wiksza nk 20 cm, nalgy piasek uktada warstwami i zagscic.
Wilgotnos¢ podsypki podczas zaggczania przez ubijanie powinnackigka, aby umdiwione byto skuteczne
jej zag:szczenie bez pojawieniasivody na jej powierzchni.

6.W przypadku fundamentu na podtogruntowym plastycznym nafe gérra warstve podiaza o grubéci 10
cm usum¢ i zastpi¢ podsypk piaskows lub betonem, jednofrakcyjnym, ktére utadwizespolenie i
usztywnienie podtza pod fundamentem.

7. W razie konieczrimi wykonania fundamentéw na gruntach lessowyclrksirze nietrwatej naley podiae
zwilzy¢ i wttoczye w nie warstw zwiru lub tlucznia na grubg ok. 5-10 cm, a na niej utgé warstwe
chudego betonu o grulm 10-15 cm. 15 Ponadto pod®to naley zabezpieczy na catej powierzchni dna
wykopu przed naptywem wéd opadowych i powierzchryiokw

Deskowania fundamentow

1. Deskowania indywidualne law lub stép fundamemntdw naley wykonywa z tarcz zbijanych z desek
grubaici 25 mm. Tarcze powinny Kysztywnione naktadkami z desek grétic88 mm lub bali 50 mm.

2. Tarcze powinny by podparte rozporkami ustawionymi ¢dzy tarczami aciare wykopu w celu przyjcia
parcia $wiezo utazonej mieszanki betonowej. Tarcze weivane w wykopach szerokoprzestrzennych
powinny by u dotu usztywnione kolkami wbitymi w grunt naglgbkas¢ ok. 0,6 m, a gar kleszczami
przybijanymi do naktadek oraz zastrzatami podpariyatikami wbijanymi w grunt.

3.Zaleca s} dla oszczdnoici drewna stabilizowa tarcze za pomacchonygt stalowych przy jednoczesnym
wstawieniu pomgdzy tarcze tymczasowych rozporek. Ze wdgw technicznych i ekonomicznych zaleca si
deskowania systemowe (np. a&k lub Acrow). Zestaw elementéw deskowania systeegm powinien
zawiergd elementy umaiwiajgce wykonywanie law o0 przekroju prostpkym oraz elementy uzupetraag
wsporcze, ktére uniiwiajg betonowanie taw o przekroju schodkowym.

4. Zestawem elementéw deskowania systemowegsnanevykonywa stopy fundamentowe pod stupy pod
warunkiem kolejnego wykonywania deskowaniadego stopnia stopy. kKdy wyzszy stopié stopy mae
by¢ deskowany dopiero po uzyskaniu przez betaisasgo stopnia dostatecznej wytrzyndatana sciskanie
(ok. 10-12,5 MPa).

tawy, stopy isciany fundamentowe

1. Sciany, lawy betonowe i lawy i stopselbetowe powinny by wykonywane wtedy, gdy stosowanie taw z
innego rodzaju materiatow jest nieekonomiczne kdhhicznie niewskazane oraz gdy fundament znaglgje
ponizej poziomu wody gruntowej.

2. Lawyzelbetowe powinny bywykonywane w przypadkach:

- wystepowania niejednorodnego gruntu w padid mazliwosci wystpienia nierbwnomiernego osiadania
fundamentéw pod ekarem obiektu budowlanego,

- stosowania faw ggtych pod rzdy stupdw,

- posadowienia obiektu w bezgednim gsiedztwie istnigjcej budowli.

3. Lawy betonowe relbetowe symetryczne lub niesymetryczne enbg¢ o przekroju prostaitnym, a przy
grubasci lawy wiekszej nk 50 cm mog miet $ciete gorne narmniki. Pochylenie bocznych kradzi law
przyjmuje s¢ zazwyczaj 1:1 do | : 1,5, przy czym stosunek h pschylenia skosu krawizi powinien by
tak dobrany, aby nagrenia rozcigajace przy zginaniu poprzecznym odsadzki nie przekdgogranicznej
wytrzymataici obliczeniowej dla konstrukcji z betonu. Gdy hest mniejsza od 1, to:

- naley szeroké¢ odsadzek (wyspow) taw zbroé zgodnie z wynikami oblicze statycznych, jak
wsporniki pracujce na zginanie,

- zbrojenie podimne taw zelbetowych oraz zbrojenie innych rodzajow fundamentbezpdrednich
powinno by wykonane z pitéw stalowych drednicy nie mniejszej nil2 mm, arednica strzemion nie
powinna by mniejsza ni 6 mm; otulenie gtdéw zbrojeniowych betonem powinno wyn@sto najmniej
5cm.
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4.Swiezo utozora mieszank betonow w fundamentach bezgdnich nalgy chroni przed wstrasami oraz
uderzeniami przez co najmniej 36 godz. od Askenia betonowania w warunkach, gdy temperatura
otoczeniaze spada ponej + 10'C. W przypadkach wysglienia nzszej temperatury, czas ochrony betonu w
okresie jego wizania i twardnienia naty przedhiy¢ do czasu uzyskania przez beton co najmniej 50%
wymaganej dniowej wytrzymadoi nasciskanie.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne wymagania dotygee kontroli rob6t podano w STWIORB 00.00.00
Wykonanie robét przeprowadzzgodnie z PN-68/B-1 0020
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w STWIORB 00.00.00
8. ODBIOR ROBOT
Ogblne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w STWIORB 00.00.00
Sprawdzeniu podlegsj
- zgodndg¢ wykonania robét z projektem
- jakas¢ wykonanych rob6t
W wyniku odbioru nalgy:
- dokon& wpisu do dziennika budowy o popravénbwykonania czynrgzi.
Jezeli wszystkie czynnéi odbioru robét daly wyniki pozytywne, wykonaneboty naley uzn& za zgodne z
wymaganiami PN-68/B10020, PB i STWIORB
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotysee ptatnéci podano w STWiIORB 00.00.00
Ptatna¢ za wykonane i odebrane roboty - potwierdzone fd@&m czsciowego odbioru elementéw robot.
Cena obejmuje:
Zapewnienie niezftinych czynnikéw produkcji, wykonanie:
-robo6t wymienionych w pkt. 5
-czynndci mapgcych na celu zapewnienie na placu budowy warunkéepiteczéastwa bhp, ppz,
sanitarnych i ochron§rodowiska
- uporadkowania terenu budowy, wywiezienie i utylizaapateriat z rozbiorki.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
» PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczenia w budotwie. Konstrukcje betonowezelbetowe.
» PN-88/B-04300 Cement. Metody badaOznaczenie cech fizycznych
» PN-88/B-06000 Cement. Pobieranie i przygotowanidek
* PN-88/B-06250 Beton zwykly
» PN-81/B-06254 Domieszki uszczelrjeg do zapraw i betonéw cementowych
» PN-74/B-06261 Nieniszgze badania konstrukcji z betonu. Metoda ultreigkowa badania
wytrzymalaici betonu naciskanie
» PN-74/B-06262 Nieniszgze badania konstrukcji z betonu. Metoda skleroysetra badania
wytrzymaitaici betonu nd@ciskanie za pomacmiotka Schmidla typu N
* PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
* PN-78/B-06714.26 Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie zawarfgi zanieczyszcaeorganicznych
» PN-88/B-30000 Cement portlandzki.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej enylinia i odbioru robét budowlanych wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgaanych z instalowaniem pitkochwytu oraz osguz ktére zostamn
wykonane w ramach zadania pn.: ,Budowa boiska ilkcyjnego w Centrum rekreacji dla dzieci i micstzi
w Niedobczycach”.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdddwvlanych stanowiczes¢ Dokumentéw Przetargowych i
Kontraktowy i naley je stosowa w zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpimHcl.
1.3. Zakres robo6t obgtych Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét budowlanych wymienionych
ponizej:
- Wykopania i zasypanie wykopéw pod fundamenty &p
- Montaz stupéw
- Montaz siatki
- Montaz osprztu (stupkéw do siatkéwki i koszykdwki)
Zakres rob6t zgodnie z DokumentaBjrojektove.
2. MATERIALY
2.1. Przyjete materialy.
- Stupki do wykonania pitkochwytu z rur 60,2mm
- Siatka z sznura polipropylenowego gr. 5mm, o Wisjonvytrzymalaci, (siatka bezweztowa), o oczkach 80 x
80mm w kolorze zielonym.
- Farby podkfadowe
- Farby nawierzchniowe
- Linki stalowe @4mm
Koszykoéwka
Stojak do koszykowki
- Woysieg 120cm;
Kwadratowy profil stalowy 100x100x3 mm, cynkowaryniowo;
Przeznaczony do betonowania na state lub montowaiigei;
Mozliwo$¢ zawieszenia rhego rodzajow tablic (pleksi, epoksydowe, staloweatownicowe) i
obreczy do koszykéwki;
- Mozna stosowamechanizm regulacji wysoka tablicy;
Tuleja
— Tuleja do stojakéw jednostupowych;
— Tuleja stalowa, cynkowana;
—  Dhugos¢ 80cm, wykonana z profilu 110x110x3 mm.
Tablica
- Wymiary: 105x180cm;
— Tablica laminowana zywic epoksydowych.
- Tablicc mozna montowa na salach gimnastycznych (na konstrukcjacitieanych i podwieszanych),
jak réwniez na boiskach zevetrznych (na stojakach).
Obrecz
— Obrecz do kosza wzmochniona wykonana ztarstalowego;
- Malowana proszkowo na kolor pomacaowy.
- Przystosowana do mocowania siatki turniejowej hflcdichowej.

Siatkéwka
Stupki do siatkéwki
-  Woysokai¢ stupka - ok. 2,85m;
—  Slupki wykonane z profili stalowych fi 76 mm, cynkane ogniowo i lakierowane proszkowo;
—  Slupki mocowane w tulejach;
- Komplet sktada giz dwodch stupkéw, jeden z napinaczémbowym siatki, drugi z elementami
zaczepowymi siatki;
— Bezstopniowa regulacja zawieszenia siatki w zakr&g)7-2,43 m umidiwia wykorzystanie ich do gry
w siatkowle, tenisa oraz badmintona;

— Tuleja do stupkéw stalowych;
- Wymiary - wys: 35 cm, wymiar wewitrzny : 88,9 mm;
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- Wykonana z ze stali;
- W komplecie znajduj siec dekielek do tulei;

- Wymiar siatki 9,5 x 1m

—  Dhugosé linki 11,70m;

- Oczko 10x10cm;

— Polipropylen bezeziowy;

- Grubas¢ splotu 3 mm;

- Linki naciagowe goérna - stalowa, dolna - polipropylenowa;

- Tasma gorna biata, 50 mm,

— Antenki w komplecie, pokrowiec na antenkigaéany.
2.2. Skladowanie
Wszystkie materiaty znajdage sie na terenie rob6t powinnydsktadowane w oryginalnych
opakowaniach w warunkach zgodnych z zaleceniandymenta. Materiaty widiwe na wpltywy
atmosferyczne natg przechowywa w pomieszczeniach lub na zeytnz odpowiednio
zabezpieczone. Wykonawca powinien zwédzczegolna uwagna termin uycia materiatéw.
Niedopuszczalne jest wbudowanie materiatdw przatewanych oraz posiadgych niewtgciwe
parametry np.: zawilgoconych, skorodowanych, o fagsiwej geometrii itp.
2.3. Zapewnienie jakdci
Wymagana w projekcie i obogdujacych przepisach jaké konstrukcji powinien zapewi
wykonawca przez stosowanie ddavych materiatdw, metod wytwarzania i maoiteoraz nadzoru
technicznego i kontroli. System jadad stosowany przez wykonawpowinien by otwarty na
dodatkowa kontrole ze strony zamawa@ggo lub organu niezaleego, w catym procesie realizacji
zamoOwienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy ogadiedzialndci za jaké¢ wykonanych robot.
3. SPRZET.
Roboty mog by¢ wykonywane mechanicznigd recznie. Roboty mana wykonywa przy wyciu
sprztu zaakceptowanego przez Inwestora. Wykonawca grayigcy do wykonania robot powinien
wykaz& sie maliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:
- do recznych wykopow,
- mierniczym, typu témy miernicze i poziomnice,
- w przypadku mieszania betonu na placu budowy pianidysponowabetoniarka min 150 I.
Jakosrodek transportu zaleca sie zastosowanie lekkikjarki kotowej lub samochodu o
tadowndci do 3,5 tony oraz taczek. Rozliczenie rob6t —dtge z harmonogramem opracowanym
przez Wykonawegi zatwierdzonym przez Inwestora.
4. TRANSPORT.
Materialy i sprzt mogy by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inwestora, w sposéb zabezpiegzgjje przed uszkodzeniem. Najge umigci¢ rownomiernie na
calej powierzchni tadunkowej i zabezpieéprzed spadaniem lub przesuwaniem.
5. WYKONANIE ROBOT
a. Wykopy pod fundament stupa.
Przed przysipieniem do wykonywania wykopow Wykonawca ma obmek sprawdzenia zgodfm
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowgjzooceny warunkéw gruntowych.
Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna ltpbrana w zalenosci od gkbokasci wykopu,
uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu. Poddamehty monolityczne zaleca sie wykonywanie
wykopow wgsko przestrzennycleeznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypyevamowinno
odpowiadé wymaganiom BN-83/8836-02. Wykopy wykonane powiliyy bez naruszenia naturalnej
struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-06050. \&ykpowinien by zgodny z dokumentacja
projektowa, ST lub wskazaniamizyniera. Wydobyty grunt powinien byskladowany z jednej strony
wykopu. Skarpy rowka powinny Bywykonane w spos6b zapewnijey ich stateczni.
W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woalgaziéw atmosferycznych, nale
powierzchnie terenu wyprofilowaze spadkiem unitiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren
przylegajcy do wykopu. Zasypanie fundamentu zgldokona gruntem z wykopu, bez
zanieczyszagz (np. darniny, korzeni, odpadkow). Zasypanie mgl@ykona warstwami grubgci od
15 do 20 cm i zagpzczd ubijakami gcznymi lub zagszczarka wibracyjna. Wskaik zag:szczenia
gruntu powinien wynosi0,97 wedtug BN-77/8931-12. Zesgczenie naley wykonywa w taki
sposob, aby nie spowodoévaszkodzé fundamentu. Nadmiar gruntu z wykopu, pozastajpo
zasypaniu fundamentu lub kabla, rigieozplantowa w poblizu lub odwie¢ na miejsce wskazane
w ST lub przez layniera.
b. Montaz pitkochwytu.
Pitkochwyty naley wykon&:
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- przy boisku o wysokai 5m i dtugdci 18m po kadej stonie

Kolejnos¢ wykonywania robét:

- wyznaczy miejsce zamontowania pitkochwytow

- wykop& gniazda pod stopy fundamentowe

- wypionowac, wypoziomowastupki (stupki naley przygotowa warsztatowo i dostarczy
pomalowane na plac budowy)

- sprawdzt usztywnienie stupkow

- zabetonowa— Beton C20/25

- zamontowa ciggna

- zamontowa siatk

c. Montaz stupkow do siatkdwki/koszykowki.

Kolejnos¢ wykonywania robét:

- wyznaczy miejsce zamontowania stupkéw

- zamontowa stupki w tulejach

- wypionowac, wypoziomowastupki (stupki naley przygotowa warsztatowo i dostarczy
pomalowane na plac budowy)

- sprawdz¢ usztywnienie stupkéw

- zabetonowa— Beton C30/37

- zamontowa siatk

- zamontowa tablicg/obrecz

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie lokalizacji, wymiaréw i zabezpieczefwian wykopu. Po ustawieniu fundamentow,
sprawdzenie stopnia zgggczenia gruntu, ktéry powinien agna¢, co najmniej 0,85 BN-88/8932-01 i
usunkcia nadmiaru ziemi.

Badania kontrolne obejmuje kontrole:

- Sprawdzenie gbokasci wykopu

- Sprawdzenie pionovsoi i rownasci stupkow

- Sprawdzenie prawidtovioi betonowania

- Sprawdzenie prawidtovioi montau kompletnych prgsel, linek i siatki

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar nie powinien obejmowaakichkolwiek dodatkowych elementow nie wykazanych

w Dokumentacji Projektowej, z watkiem ilosci zaakceptowanych przezzymiera na pimie.
Nadmierna grubé@ lub nadmierna powierzchnia w stosunku do DokunginRxojektowej wykonana
bez pisemnego upowaienia Irzyniera nie mae Stanowic roszcieo dodatkowa zaplat

8. ODBIOR ROBOT

a. Zasady ogélne

Odbioru dokonuje Inwestor po sprawdzeniu popraieneykonania rob6t i na podstawie pomiarow.
b. Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robét zanikagych i ukgajgcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie readizulegng zakryciu. Odbiér ten Bedzie
dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bentaania
0go6lnego pospu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie robét po podpisaniu bezusterkowegoofuaiti odbioru robot.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

Projekt ogrodzenia i pitkochwytow,

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 06.02.2003 r. waspie bezpieczestwa i higieny pracy
podczas wykonywaniu rob6t budowlanych,

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budawd - Montaowych,

PN — 68 B-06050 Roboty ziemne budowlane Wymagarzakvesie wykonywania i badania przy
odbiorze,

PN — 90 /B-03200 Konstrukcje stalowe.



