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D-00.00.00 Modernizacjgciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhnik

D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania @galdnosi sido wymaga
wspolnych dla poszczegolinych wymagdachnicznych dotyerych wykonania i odbioru
Robot, ktore zostanwykonane w ramach Inwestycji:

.Modernizacjasciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhriik

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawizes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i ngle
je stosowa w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpuaKkil.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

1.3.1 Wymagania ogolne nalg rozumie i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

B. ROBOTY DROGOWE

D 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 01.01.01 — Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i powkwysokaciowych.
D 01,02,03 — Wyborzenie obiektéw budowlanych

D 01.02.04 — Rozbiorka elementéw drogowych

D 04.00.00 PODBUDOWY

D 04.02.01 — Warstwy odszapce i odcinajce.

D 04.01.01 — Koryto wraz z profilowaniem i z&sgczaniem podia.
D 04.04.04 — Podbudowa z kruszywa tamanego

D 08.00.00 ELEMENTY ULIC

D 08.02.02 — Chodniki z brukowej kostki betonowe,.

D 08.03.01 — Obrza betonowe.

D-09.01.01ZIELE N DROGOWA

1.3.2.Zakres Specyfikacji Technicznych obejmuje: ,Modeaujasciezek na zielécu im. R.
Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Rybniku”
1.4 Informacja o terenie budowy
Inwestycja obejmuje modernizagjciezek w na zielécu im. R. Biegeszowej w Rybniku przy
ulicy Chrobrego. Teren jest wiasioy Gminy Miastao Rybnik.
1.5. Nazwy i kody wg wspolnego stownika zamowigCPV)

Nazwy i kody wedtug wspdélnego stownika zamofvpodano w poszczegoélnych ST.
1.6. Okreslenia podstawowe.



Uzyte w ST wymienione pomej okrelenia naleéy rozumie& nastpujaco:

1.6.1Budowla drogowa — obiekt budowlany, nigdgcy budynkiem, stanowcy catGé
techniczno-aytkows ( droga ) albo jego ¢&¢ stanowsgca odebny element kon-
strukcyjny lub technologiczny ( obiekt mostowy, pos ziemny, wzet ).

1.6.2.Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuodsy od jezdni,
przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio utwa@ng.

1.6.3.Dlugos¢ mostu — odleghka migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostow tukowych z nadsypk odlegtdc¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowej.

1.6.4.Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do rlghypostoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwzanymi z prowa-
dzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.6.5.Dziennik Budowy — opatrzony piegaag Zamawiajcego zeszyt, z
ponumerowanymi stronami, ghcy do notowania wydaraezaistniatych w czasie
wykonania zadania budowlanego, rejestrowania dakgtaodbioréw Robat,
przekazania poleéa innej korespondencji technicznej paaizy Inspektorem Nadzoru,
Wykonaweg i Projektan-tem.

1.6.6.Inzynier — osoba prawna lub fizyczna w tym rownggacownik Zamawiagego
wyznaczona przez Zamawdaggo do reprezentowania jego interesOw przez sprawo
wanie kontroli zgodngi realizacji Robot budowlanych z DokumentgByojektovy,
Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadarmdwy technicznej, oraz posta-
nowieniami warunkow umowy ( w rozumieniu art. 27t&igy z dnia 7.07.1994r. Pra-wo
Budowlane — layniera okréla sk Inzyniera — Koordynatora ).

1.6.7.Inspektor nadzoru — osoba pisemnie wyznaczona Erasmwiajcego lub
Inzyniera dziatajca w jego imieniu w zakresie przekazanych upraivnaowigz-koOw
dotyczcych sprawowania kontroli zgod§wm realizacji Robo6t budowlanych z
Dokumentagj Projektovs, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadamaidzy
technicznej, oraz postanowieniami warunkéw umowy.

1.6.8.Jezdnia — ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.6.9.Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kosktu.

1.6.10.Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikarmatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdng.

1.6.11.Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzohraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.6.12. Konstrukcja néna ( przsto lub przsta obiektu mostowego) — £ obiektu
oparta na podporach mostowych, twma ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu
kotowego, pieszego.

1.6.13.Korpus drogowy — nasyp lub taggz wykopu, ktora jest ograniczona kogotrogi
i skarpami rowow.



1.6.14.Koryto — element uformowany w korpusie drogowynceilu utazenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.6.15.Kosztorys Ofertowy — wyceniony Kosztorgtepy.

1.6.16.KosztorysSlepy — wykaz Robét z podaniem ichétd ( przedmiar ) w kolejrizi
technologicznej ich wykonania.

1.6.17 Ksigga Obmiaréw — akceptowany przezyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami stagcy do wpisywania przez Wykonagobmiaru dokonywanych Roboét w
formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych ganikow. Wpisy w Ks¢dze
Obmia-row podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.6.18.Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badesyzaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do prowadzenia wszelkich, badagrob zwizanych, z ocen
jakosci materiatéw oraz Robdét.

1.6.19.Materiaty — wszelkie tworzywa niezne do wykonania Rob6t, zgodnie z
Dokumen-tacj Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

1.6.20.Most — obiekt zbudowany nad przeszkaedrg dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.6.21.Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstwzgaych do przejmowania i rozkia-
dania obcizen od ruchu na podie gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla
ruchu.

a) Warstwascieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana beegoio oddziaty-
waniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizgca — warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg scieralp a podbudo-w,
zapewniajca lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbu-
dowk.

c) Warstwa wyroOwnawcza — warstwa #foa do wyrownania nieréwioi podbudo-wy
lub profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna €€ nawierzchni st#ca do przenoszenia obgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nmie sktadd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocni-
czej.

e) Podbudowa zasadnicza — gérnags€zpodbudowy spetniata funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Me ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolnagzpodbudowy spetniaga, obok funkcji nagnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wadyozu i przenikaniem
czastek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoodporg, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoodporna — warstwa, ktorej gidwnyadaniem jest ochrona na-
wierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcingga — warstwa stosowana w celu unigtivaenia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.



i) Warstwa odsgczapca — warstwa skgca do odprowadzenia wody przedosgtaj st do
nawierzchni.

1.6.22.Niweleta — wysokéciowe | geometryczne rozwitie na ptaszczinie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.6.23.0biekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunelgdkh dla pieszych i przepust.

1.6.24.Obiekt tymczasowy — droga specjalna przygotowardpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.6.25.0dpowiednia ( bliska ) zgod&®— zgodné¢ wykonywanych, robo6t z dopuszczo-nymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat olgleny — z przegjtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju rob6t budowlanych.

1.6.26.Pas drogowy — wydzielony liniami rozgranicgajmi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. @@gowy mae roOwnie: obej-
mowat teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadze chrongcych lu-dzi i
srodowiska przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.6.27.Pobocze — ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzy@aagi pojazdow,
umieszczenia ugdzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywania do ru-chu pieszychzsta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.6.28 Podtaze — grunt rodzimy lub nasypowyzkey pod nawierzchgido gkbokdsci
przemarzania.

1.6.29.Podtaze ulepszone — gorna warstwa paatplezagca bezpérednio pod nawierzch-ai
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wy-konania
nawierzchni.

1.6.30.Polecenie Inyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawegphryniera , w
formie pisemnej, dotygzej sposobu realizacji robét lub innych sprawagaainych z
prowadzeniem budowy.

1.6.31.Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczstada autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.6.32.Projekt oznakowania i organizacji ruchu — spos@anizacji ruchu drogowego i
pieszego na czas prowadzenia Robot w pasie drogppraygotowany, uzgodnio-ny i
zatwierdzony zgodnie z Rozpadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejrza

27 lipca 1999 roku w sprawie szczego6towych warunkéwsdza-nia ruchem na drogach (Dz.
U. Nr 66 poz. 748).

1.6.33.Przedsjwzi¢cie budowlane — kompleksowa realizacja nowegagqazehnia drogo-wego
lub catkowita modernizacja ( zmiana parametréw getoyaznych trasy w planie i przekroju
podiuznym ) istniejcego padczenia.

1.6.34.Przepust — obiekt wybudowany w formie zangkeji obudowy, konstrukcyjnej, stece
do przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypampksu drogowego lub dla ruchu
kotowego, pieszego.

1.6.35.Przeszkoda naturalna — elemématdowiska naturalnego, stanaeego utrudnienia w
realizacji zadania budowlanego, na przykfad dolbzgno, rzeka itp.



1.6.36.Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stagosvutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rugggiitp.

1.6.37.Rekultywacja — roboty mage na celu upogrlkowanie i przywrdcenie pierwot-nych
funkcji terenu naruszonego w celu realizacji zaddmidowlanego.

1.6.38.Rozpktos¢ teoretyczna — odlegidé migdzy punktami podparcia (#gskami ), przsta
mostowego.

1.6.39.Rysunki — czs¢ dokumentaciji projektowej, ktdra wskazuje lokalizacharakte-
rystyke i wymiary obiektu ldacego przedmiotem robot.

1.6.40.Szerokd¢ catkowita obiektu ( mostu/wiaduktu ) — odlegtaniedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdiej do osi poditnej, obejmuje
catkowitg szerokaec¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.6.41.Szerokd¢ jezdni ( nawierzchni ) przeznaczona dla poszczsgbl rodzajow ruchu oraz
szerok@¢ chodnikdéw mierzona Wwietle pogczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy
jezdni dotem oddzielagej ruch kotowy od ruchu piesze-go.

1.6.42 Wiadukt — obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inmg drog dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.6.43.Wykonawca — osoba prawna lub fizyczna readjeajprzedsiwzigcie zgodnie z
warunkami umowy.

1.6.44 Zadanie budowlane —g& przeds¢wziecia budowlanego, stanoyda odebng catasé
konstrukcyjra lub technologiczs, zdolry do samodzielnego spetniania prze-widywanych funkcj
techniczno-aytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu Robét zwzanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgioudowli drogowej lub jej obiektu.

1.6.45.Zamawiajcy — kazdy podmiot, szczegotowo oldleny w umowie, udzielagy
zamoOwienia na podstawie ustawy z dnia 10 czerw®@d t®&u o zamowieniach publicz-nych.

1.7. Ogolne wymagania dotycgce Robot.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkah wykonania oraz za ich zgod&daz
Dokumentagj Projektowg ( gdy jest wymagana ), ST i poleceniamiyiniera .

1.7.1Przekazanie Placu Budowy.

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przegaWy-
konawcy:

- Plac Budowy,

- Dziennik Budowy i Ks¢ge Obmiardw,

- Specyfikacje Techniczne (ST),

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziashioza ochron przekazanych punktéw po-
miarowych do chwili odbioru kicowego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gaguoe
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.7.2.Dokumentacja projektowa



Dokumentacja projektowa wykonana jest jako ProjBkidowlany i Projekt Wyko-
nawczy. Sktada eiz czsci drogowej i poszczegoélnych gzxi brarzowych, niezbdnych do
wykonania.

Wykonawca opracuje we wilasnym zakresie w ramacly gemtraktowej nagpuja-ca
Dokumentagj Projektowy:

1. projekt organizacji ruchu na czas budowy,
2. projekt placow budowy wzginie zaplecza technicznego budowy,
3. projekty tymczasowego przegnia uzbrojenia wynikage z przygtej technologii wykonania

robét, lub realizacji pojedynczego etapu inwestyciji
4. inne niezbdne projekty w zakresie zabezpieczenia wykonarbatro

Jeli w trakcie wykonywania Robot oka st koniecznym uzupetnienie Dokumentacji

Projektowej przekazanej przez Zamawtajgo, Wykonawca spadzi brakupce rysunki i ST na
wiasny koszt i przediy Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.7.3.Zgodna¢ robot z DokumentagjProjektove i ST.

- Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynerzekazane Wykonawcy przez
Zamawiagcego stanow czes¢ Kontraktu a wymagania wyszczegoélnione @hp w
jednym z nich & obowizujace dla Wykonawcy tak, jakby byty zawarte w catekao
mentaciji.

- W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw ohowe nasipujaca
kolejnai¢ ich waznosci:

1. ST,
2. Dokumentacja Projektowa,

- Wykonawca nie mge wykorzystywé biedoéw lub opuszczew dokumentach kontrak-
towych, a o ich wykryciu powinien natychmiast podaaic Zamawiajcego, ktéry do-
kona odpowiednich zmian i poprawek.

- Wszystkie materiaty oraz wykonane Roboty powirng zgodne z Dokumentag]
Projektowg i ST.

- Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w S§ swazane za wartei docelowe,
od ktérych dopuszczalnes ©dchylenia w ramach przedziatu tolerancji glarego w
odpowiedniej ST.

- Cechy materiatow i elementow budowli maday¢ jednorodne i wykazywabliska

zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqyzekraczé do-

puszczalnego przedziatu toleranciji.

- W przypadku gdy materialy lub Roboty niedh w peini zgodne z Dokumentacj
Projek-towg i ST, to takie materiaty dolag musiaty by zasgpione innymi, spetnigcymi

wyma-gania, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.7.4.Zabezpieczenie Placu Budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie ruclauRlacu Budowy i do zabez-
pieczenia Placu Budowy w okresie trwania realiz&gbot, @ do zakdéczenia i odbioru
koncowego Robot.



Do obowihzkéw Wykonawcy naley przygotowanie, uzgodnienie i zatwierdzenie
projektu oznakowania i organizacji ruchu na czab®@rowadzonych w pasie drogowym. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu Robo6t projekt organizaciji ruchu powinienébgktualizowany
przez wykonawe na bieaco.

W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwat
tymczasowe uedzenia zabezpieczge ( ogrodzenia,swietlenie, sygnaty, znaki ostrzegawcze,
zapory itp.), zgodnie z w/w projektem oznakowan@gdanizacji ruchu, oraz podejmie wszelkie
innesrodki niezlzdne dla ochrony Roboét i zachowania bezpiéstea.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapor i znakdw,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wadpw bezpiecagstwa. Wszystkie znaki, zapory, tablice
informacyjne i inne urgzenia zabezpieczae powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Fakt przysipienia do Robot Wykonawca obwa publicznie przed ich rozpogziem w
sposob uzgodniony z ignierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych
przez Irzyniera, tablic informacyjnych. Tablice informacyjnbeda utrzymywane przez
Wykonawe przez caly okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Placu Budowy jesiombny w Cen Kontraktows i nie podle-ga
odrebnej zaplacie.

1.7.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowrek zné& i stosowé& w czasie prowadzenia Robot wszelkie
przepisy dotycgce ochronysrodowiska naturalnego. W szczeg&looWykonawca powinien
zapewnt spetnienie nagpujacych warunkow:

a) miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wgnene drogi transportowe powinny
by¢ tak zlokalizowane, by nie powodowaty znisztzesrodowisku naturalnym,

b) Plac Budowy i wykopy powinny ldyutrzymywane bez wody stuej,

c) powinny by podgte odpowiednigrodki zabezpieczage przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnychtapyi, paliwami, olejami, materia-
tami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkoayimi substancjami,

- przekroczeniami norm od#lmie zanieczyszcaepowietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mazliwosciag powstania pzaru.

Wykonawca ma obowrek realizowania Robdtisle z uwarunkowaniami okénymi w
pozwoleniu na budogoraz zrealizowawszelkie okrédlone w nich warunki.

1.7.6.0chrona przeciwp@rowych.

Wykonawca zobowizany jest przestrze@aprzepisOw ochrony przeciwparowej i
utrzymywa wymagany sprt przeciwpaarowy.

Materiaty tatwopalne powinny lByskladowane i zabezpieczone zgodnie z odpowied-
nimi przepisami.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowg@oearem wy-
wotanym jako rezultat realizacji Robot albo przezxsonel Wykonawcy.



1.7.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia nie mpgy¢ stosowane do
wykonania Robot.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét (materiaty pyla-ste)
powinny by uzyte zgodnie z wymaganiami technologicznymi, doggymi ich wbudowania,
jezeli wymagay tego przepisy. Wykonawca powinien otrzymagod: na ich uycie od
wiasciwych organow.

Niedopuszczalne jestzycie materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Rob6t powinny méeatesty okrélajagce brak
szkodliwego ich oddziatywania seodowisko.

Materiaty z rozbidrek stagjsic wlasndcia Wykonawcy i § przez niego zagospoda-
rowane zgodnie z ustavo odpadach.

Konsekwencje gycia materiatow szkodliwych dla otoczenia ponosikiyawca.
1.7.8.0chrona wiasngi publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wiasnaci publicznej i prywatnej.

-Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochronzadzen uzbrojenia terenu, takich jak:
przewody, rurogigi, kable telefoniczne itp., ktdrych pafenie byto wskazane przez Zama-
wiajacego.

-Wykonawca powinien uzyskal odpowiednich wiadz,dolacych wigcicielami tych urzdzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amjgcego, odnénie doktadnego
potozenia tych urzdzea w obrbie Placu Budowy oraz powiadoéro zamiarze przyspienia do
Robot w pobliu tych uradzen ich wiacicieli oraz Ireyniera. W trakcie budowy Wykonawca
zobowpzany jest do wisciwego oznakowania i zabezpieczenia tychydze.

-Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania uwkzkaa lub
zniszczenia instalacji i ugdzen uzbrojenia terenu wykazanych w dokumentach otrzggeh od
Zamawiajcego. O fakcie uszkodzenia Wykonawca bezzwioczowvegdomi Zamawiajcego i
zainteresowane wiadze.

1.7.9.0graniczenia obgken osi pojazdow.

Wykonawca powinien dostosowaie do obowjzujacych ogranicz& odnagnie ob-cazen
osi pojazdow podczas transportu materiatow i @gprna drogach publicznych poza granicami
Placu Budowy.

Wykonawca powinien uzyskaniezlzdne zezwolenia od odpowiednich wiadz rigaie
pojazdéw o ponadnormatywnych ofp@niach osi, co nie zwalnia jednak Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za uszkodzenie drog, ktére mdgy¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.



Wykonawca nie mze wywat pojazdéw o ponadnormatywnych openiach osi na
istniejgcych i wykonywanych warstwach nawierzchni wgibe budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za uszkodzenia spowatie ruchem budowlanym i
zobowgzany do naprawy uszkodzea wiasny koszt.

1.7.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Rob6t Wykonawca powinien przeg@a wszystkich przepisow
dotyczcych BHP.

W szczegolngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby pracownicy nie wykonywa-li
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych didrowia oraz nie speinigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca powinien zapewhiwszelkie urzdzenia zabezpieczge, socjalne i spet
oraz odzie ochronn dla oséb zatrudnionych na budowie aztakapewni bezpie-czéstwo
publiczne. Koszty zapewnienia posgych wymaga ss uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

Wykonawca sporgdzi i uzgodni projekt zabezpieczerigcia i zdrowia pracowni-kow.
1.7.11.0chrona i utrzymanie Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgdRobo6t i za wszelkie materiaty i wdze-nia
uzywane do Robo6t od chwili rozpoga, @& do zakaczenia i odbioru ostatecznego Robat.

Budowla drogowa i jej elementy powinny dyprzez Wykonawe utrzymywane w za-
dowalapcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Wykonawca wszelkie zaniedbania musi niezwtocznieelimyinowa zgodnie z pole-
ceniami lrzyniera.

Dla rob6t wykonywanych w obbie czynnego ruchu samochodowego Wykonawca
sporadzi i uzyska zatwierdzenie tymczasowej organizaghu drogowego.

1.7.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowdzany jest znawszelkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposob zwgzane z Robotami i
jest odpowiedzialny za przestrzeganie tych prawemsow i wytycznych podczas prowadzenia
Robat.

2. MATERIALY.

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow.

Zrodta uzyskania wszystkich materiatéw powinnyébyybrane przez Wykonawcz
odpowiednim wyprzedzeniem, przed rozpgmem Robot Wykonawca, w terminie ustalonym
przez Irkyniera, powinien mu przedstawiinformacje dotycgca zrédta wytwarzania lub



wydobywania, wymaganeswiadectwa bada laboratoryjnych i reprezentatywne probki
materiatéw do zatwierdzenia.

Zatwierdzeniezrodia materialdw nie oznaczze wszystkie materiaty z tegoodia kpda
dopuszczone do wbudowania, Wykonawca zobpany jest na biaco prowadz badania w
celu udokumentowaniaze materiaty pochodze z dopuszczonegérédia w sposob ggty
spetniaj wymagania odpowiedniej ST. Wybrany i zaakceptowaazaj materiatu nie nie by
p&zniej zmieniony bez zgody hyniera.

Celem uzyskania zatwierdzenia materiatu, haléostarczy reprezentatywne prébki do
laboratorium Zamawiafego, co najmniej 2 tygodnie przed rozpgiem Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdow miejscowych.

.....

pozyskanie materiatbw miejscowych, w tym rownige zrodet wskazanych przez Zamawia-
jacego i jest zobowrany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmgem
eksploatacjizrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagailosciowych i jako-
sciowych materiatéw z jakiegokolwiekddta.

Koszty zwigzane z pozyskaniem i dostarczeniem materiatdw dodéRponosi Wyko-
nawca.

Materiaty odpowiadace wymaganiom, pozyskane z wykopéw na Placu Budmy
innych miejsc wskazanych w dokumentach kontraktéwyowinny by wykorzystane do Robot
lub na odktad, zgodnie z wymaganiami w Kontrakaie Wwg wskaza Inzyniera.

Humus i nadktad czasowo zth§ z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania
kruszyw, powinny bg sktadowane w hatdach i wykorzystywane przy zasyploeekultywa-cji.

Po zakaczeniu eksploatacjizrodta, materialty odpadowe powinny by powrotem
przeniesione do wyrobisk. Skarpy powinny @i@achylenie zblone do uksztattowania
otaczajcego terenu. Nadktad powiniendsgdownomiernie roztéony, a obszar wyrobiska pokryty
roslinnoscia.

Eksploatacjazrodia materiatdw powinna lbyzgodna z regulacjami prawnymi obo-
wigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcje wytworni materiatow.

Wytwornie materiatdw maog by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiambzé/ion réwnie
pobierg probki materiatdw w celu sprawdzenia ich ydiavosci. Wyniki tych kontroli krda
podstavg akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W czasie kontroli laynier powinien mié zapewnione:

-wolny dostp do tych cezsci wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdbw przeznaczo-nych
do realizacji Kontraktu,

-pomoc i wspotprace producenta oraz Wykonawcy.
2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.



Materiaty nie odpowiadage wymaganiom powinny Byprzez Wykonawg wywie-zione
z Placu Budowy, &1z witasciwie ztazone w miejscu wskazanym przezyniera. Kady rodzaj
Robét, w ktérym znajdygj sie nie zbadane i nie zaakceptowane przezyriera materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z ich nieprzygciem i niezapta-ceniem.

2.5. Skladowanie i przechowywanie materiatow.

Wykonawca powinien zapewhodpowiednie warunki sktadowania i przechowywa-nia
materiatow, zapewnigge zachowanie ich jakoi i przydatnéci do robot oraz zgodié z
wymaganiami odpowiednich ST. Ponadto powinn§ bye dosipne do kontroli przez liyniera.

Miejsca czasowego skiadowania materiatow, po zekeniu Robot powinny liyprzez
Wykonawe doprowadzone do ich pierwotnego stanu.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduje ainwos¢ wariantowego zasto-
sowania rodzaju materiatbw w wykonywanych Robotadlykonawca powinien powiadomi
Inzyniera o swoim wyborze z odpowiednim wyprzedzenieyska jego akceptacj

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spo-
woduje niekorzystnego wptywu na jakovykonywanych Robot.

Sprzt powinien by zgodny z ofe Wykonawcy i odpowiadapod wzgédem typow i
ilosci ST, projektowi organizacji Robot lub ustalenitmayniera.

llos¢ i wydajnagé sprztu powinna gwarantowawymagan jakos¢ oraz terminowgt
wykonania Robot.

Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.
Wykonawca powinien rowniedysponowa sprawnym sprgem rezerwowym.
Dobér sprztu stosowanego do Robét kontraktowych wymaga akegghzyniera.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania
warunkow Kontraktu, zostarprzez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, kto-re
nie wptyrg niekorzystnie na jalkgé przewaonych materiatéw i wykonywanych Robot.

Liczba i rodzajsrodkow transportu powinien zapewnprowadzenie Robot zgodnie z
zasadami okionymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazania@iamawiagcego, w
terminie przewidzianym w kontrakcie. Przy ruchu agach publicznych pojazdy powinny
spetnid& wymagania dotycxce przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dogaanych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznydrodki transportu nie odpowiadaie
warunkom kontraktu i nie zaakceptowane przezyrirera, na jego polecenie powinny ¢by
usungte z placu budowy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Placu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.



Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ratgidnie z warunkami Kon-
traktu, za jaké¢ materiatow i Robét oraz za ich zgodda Dokumentagj Projektows ( gdy

jest wymagana ), ST i poleceniamiymiera oraz uwarunkowaniami oktenymi w pozwoleniu
na budow.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznacze-nie
wysokasci wszystkich elementow Robot, zgodnie z Dokumgnt&sojektovg lub pisemnymi
poleceniami layniera.

Inzynier podejmuje decygjwe wszystkich sprawach zyzanych z jakécia Robot,
oceny jakosci materiatow i posfpem Robot, a ponadto w sprawach ganych z interpelagj
Dokumentacji Projektowej i ST oraz dotycych akceptacji wypetnienia warunkéw Kontraktu
przez Wykonaweg.

Decyzje Irzyniera podejmowanecgha gtdwnie w oparciu o wymagania sformutowa-ne w
Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i ST a zalkw Normach i Wytycznych. Ponadtazymier
uwzglkdni wyniki bada materiatéw i Rob6t.

Inzynier jest upowzniony do kontroli wszystkich Robot oraz materiatdastarczonych
na budow lub na niej produkowanych, wdzapc przygotowanie i produkegj materia-tow.
Inzynier powiadamia Wykonawa wykrytych wadach i odrzuca wszelkie te materigRoboty,
ktore nie spetniajwymaga jakasciowych.

Polecenia layniera powinny by wykonywane w terminie przez niego ustalonym, pod
grozbg zatrzymania Robét, a skutki finansowe z tego typdnosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakéci ( PZJ ).

Do obowizku Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do akceptacji Za-
mawiagcego programu zapewnienia j&kp w ktérym przedstawi zamierzony sposob
wykonania Robot, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraytejwykonanie
Robét kontraktowych zgodnie z Dokumentaleyojektova i ST.

Program zapewnienia jak@ powinien zawier&

a) 0golry cze$¢ opisowy obejmujca:

- organizacje wykonania Robét, w tym terminy i smprowadzenia Robdt,

- organizag} ruchu na budowie,

- sposéb zachowania warunkéw BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgotowanie praktyczne,

- wykaz 0sOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegollnych
elementéw Robot,

- system proponowanej kontroli i sterowania jadi® wykonywanych Robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli ( opis laboratoriuasnego
lub laboratorium ktéremu Wykonawca zamierza Zgecowadzenie baaa),



- spos6b oraz formprowadzenia dokumentacji dotycej bada laboratoryjnych, pomia-
row kontrolnych, zastosowanych korekt w procesightelogicznym, sposoéb i fogn
przekazywania tych informacji hgnierowi,

b) szczegobtowa g%¢ opisowa dla kadego asortymentu Robét obejmuije:

- wykaz maszyn i ugdzen z ich parametrami technicznymi oraz wypgasdaem w
mechanizmy sterage i uradzenia pomiarowo kontrolne,

- rodzaje i ilgci srodkdéw transportu oraz wdzer do zatadunku i magazynowania mate-
riatow,

- sposob i procedur pomiarow i bada ( rodzaj, czstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen itp.), prowadzonych podczas dostaw materiatéw,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgtementow Robot,

- spos6b pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgimi wymogom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtRontrok Roboét i jakdé¢ materiatow i po-
winien zapewrd odpowiedni, zaakceptowany przez Zamagdago, system kontroli jakoi,
wiaczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wadzenia niezbdne do
pobierania probek i badanateriatow oraz Robot.

Wszystkie stosowane wdzenia i sprgt badawczy powinien posiaglaktualneswia-
dectwo legalizacji i odpowiadavymaganiom odpowiednich norm dotycgch metod bada

Inzynier powinien mié dostp do laboratorium w celu inspekcji oraz ihwosé
uczestniczenia w badaniach, pomiarach, poborzecfribp.

Wykonawca powinien przeprowadzipomiary i badania materiatbw oraz Robét z
czestotliwoscig zgodnie z ST asortymentowymi.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam dkvaee to Irzynier ustala konieczny zakres
kontroli.

Wszelkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lbag@nosi Wyko-
nawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki kzda pobierane losowo, a dgnier bedzie miat zapewnionmozliwos¢ udziatu w
pobieraniu probek.

Pojemniki na probki do badaostan dostarczone przez Wykonagvc
6.4. Badania i pomiary.

Wszelkie badania i pomiarygtla przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegé¢ badania wymaganego w ST, stoséwaazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yaizez layniera.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca kompletuje i przechowuje raporty ze widgh bada i udostpnia je na
kazdezyczenie lrtyniera.



Wyniki bada beda opracowane na formularzach wedtug dostarczonezgr dryy-niera
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Inzynier ocenia zgodrsé materiatow i Robo6t z wymaganiami ST na podstavadad
wiasnych oraz wynikow bada pomiaréw zawartych w raportach.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera.

W celu oceny jak&ci Robot, Irkynier maze pobieré probki materiatow i prowadéi
badania niezalamie od Wykonawcy, na koszt Zamawieggo. Wykonawca zobog#any jest
zapewnt mu w tym wzgtdzie wszell potrzebig pomaoc.

Inzynier przy ocenie jakiei Robot, opiera giprzede wszystkim na badaniach wtasnych.
6.7. Atesty materiatldw i uradzen.

W przypadku materiatow, dla ktorych ST wymagaijestow, kada partia dostarczona na
budowe powinna posiadaatest okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Przed wykonaniem badgakaosci materiatow przez Wykonawclnzynier maze dopu-
scic do wycia materialy posiadage atest producenta, stwierdgaj ich petn zgodndé z
warunkami podanymi w ST.

Produkty przemystowe powinny posi&datesty wydane przez producenta poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych, przez niegoaad

Kopie wynikow tych badawykonawca przedstawiadpnierowi.

Urzadzenia laboratoryjne i spzkontrolno-pomiarowy, zainstalowane w wytwor-niach
lub maszynach, mugposiadé wazng legalizacg wydary przez upowaniong instytucg.

6.8. Dokumenty budowy.

Wykonawca zobowizany jest do wkciwego prowadzenia dokumentacji budowy, ktora
obejmuje:

a) Dziennik Budowy,

b) Ksiggi Obmiaru,

c) dokumentagj laboratoryjm ( dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, @zenia o

jakosci materiatow, recepty robocze, wyniki bad@ntrolnych ),

d) inne dokumenty jak:

- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

- pozwolenia i zatwierdzenia odpowiednich wiadz,

- Dokumentacja Techniczna,

- protokoty przekazania Placu Budowy,

- protokoty z narad i ustaie

- umowy cywilno-prawne,

- korespondencja dotygea budowy.

Dokumenty powinny b§ dostpne dla ldyniera oraz uprawnionych fstwowych
organdéw kontrolnych i przedstawione do wajl na kade ichzyczenie. Dokumenty te stanawi
zalczniki do odbioru Robot.



Dokumenty te powinny kiy przechowywane i zabezpieczone przez Kierownika Bu-
dowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.

Obmiar Robot powinien okgiaé faktyczny zakres wykonanych Robét w jednostkach
ustalonych w Kosztorysie Ofertowym i ST. Obmiarukaolouje Wykonawca w obecka
Inzyniera, po wczéiejszym pisemnym powiadomieniu go o terminie ireske obmierzo-nych
Robaot.

Obmiar podlega akceptacjizyniera.

Wyniki obmiaru Wykonawca wpisuje do Kgi Obmiaru. Jakikolwiek d lub prze-
oczenie w iléciach, podanych wSlepym Kosztorysie lub ST nie uwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukaczenia wszystkich Robot.

7.2. Zasady okrglania ilosci Robdt i materiatow.
Dla pojedynczych elementéw zadania kontraktowegoileonie okr&lono inaczej,
pomiary dokonywanedala w obowgzujacych jednostkach dtugoi, objtosci, ilosci i cigzaru.

Pojazdy uywane do przewigenia materiatow, ktdérych obmiar ngstije na podsta-wie
masy materiatu na pajdzie, powinny by wazone co najmniej raz dziennie. Obmiar gpsie w
punkcie dostawy. lbrynier ma prawo sprawdzilosowo stopié zatadowania pojazdow i w
przypadku stwierdzeniage obgtos¢ materialu przewiona danym pojazdem jest mniejsza od
wczesniej uzgodnionej, to caéd materiatbw przewiezionych, przez ten pojazd odseza
poprzedniej kontroli zostanie odpowiednio zredukoaa

llos¢ lepiszczy bitumicznych jest ollena w megagramach. W przypadku elementéw
standardowych np. profile walcowe, drut, rury #ppodstaw obmiaru lgda jednostki podane w
atescie producenta.

Drewno, woda — mierzonestty w metrach szgiennych.
Cement, wapno — w megagramach.

Wszelkie inne materialy mierzonezda w jednostkach ok&onych w Dokumentacii
Projektowej i (lub) ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Powinny by one zaakceptowane przezzyniera i posiada wazne §wiadectwa lega-
lizacji i by¢ utrzymywane w dobrym stanie w catym okresie tnagRobot.
7.4. Wagi i zasady wzenia.

Jezeli zastosowana metoda obmiaru wymagazemé, Wykonawca zainstaluje od-
powiednie wagi w iléci i w miejscach wskazanych przezzymiera. Wagi powinny posiada
wazne swiadectwa legalizaciji.

Za zgod Inzyniera Wykonawca me wywaé publicznych urzdzex wagowych po-
siadajcych waneswiadectwa legalizaciji.



Tylko za zgod Inzyniera Wykonawca mi@ dokona wazenia w publicznych punk-tach
wazenia na urzdzeniach wagowych posiadaych wane swiadectwa legalizacji.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary powinny b¥ przeprowadzone przed ¢gziowym lub kacowym odbioru
Robét, a take w przypadku diszej przerwy w Robotach i przy zmianie Wykonawcy.

Obmiar Robo6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Obmiar Robo6t podlegagych zakryciu — przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzdrda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaje odbioréw Robdt.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegapastpujacym etapom
odbioru:

a) odbior Robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbior czsciowy,

c) odbiodr ostateczny,

d) odbior pogwarancyjny.

8.2. Odbior Robot zanikajgcych i ulegapcych zakryciu.

Polega na formalnej ocenie §t i jakosci wykonywanych Robdt, w dalszym proce-sie
realizacji ulegn zakryciu. Odbiér ten powinien Bydokonywany w czasie umldwiajg-cym
usuntcie wad i usterek bez hamowania ogolnegogpasRobot.

Wykonawca zgtasza do odbioru daozes¢ Robét wpisem do Dziennika Budowy, a
Inzynier dokonuje odbioru.

Jaka¢ i ilos¢ Robdét ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet badai pomiarow wymaganych przez ST asortymentowe.

Badania i pomiary do odbioru Robo6t zang@jch przeprowadza Wykonawca na
prébkach pobranych w obeciod Inzyniera w miejscach przez niego wskazanych.

Badania Wykonawcy podlegggprawdzaniu przez laboratorium Zamawéajgo.

Badania sprawdzaje wykonuje si na probkach pobranych przez Wykonaww
obecndci Inzyniera w miejscach przez niego wskazanych.

Powyzszy zapis nie dotyczy Robot ulegaych zakryciu dla ktérych badania prébek do
odbioru Robo6t wykonuje laboratorium Zamawitggo. Probki do bada odbiorczych i
sprawdzajcych dostarcza do laboratorium Zamawaajgo lrzynier.

8.3. Odbior casciowy Robot.

Polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanej cgsci Robdt wraz z ustaleniem natee-go
wynagrodzenia. Odbioru e&ciowego dokonuje siwedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznych
Robat.



8.4. Odbior ostateczny Robdt.

Polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonarsd@® w odniesieniu do ich ifai,
jakaosci i wartasci.
Zasady odbioru ostatecznego:

a) zakaczenie Robot musi kBypotwierdzone wpisem #yniera do Dziennika Budowy.
Warunki wpisu potwierdzagego zakaczenie Robot:

- wykonanie i przekazanie Agnierowi kompletnych badai pomiarow wymaganych przez
specyfikacje asortymentowe do odbioru ostatecziregut

- uzyskanie pozytywnych wynikéw bagapomiardw.

Ustalone przez kyniera badania i pomiary do odbioru ostatecznegodRwykonuje la-
boratorium Zamawigfego wkasnym spetem, na probkach pobranych przez Wykonaw-
ce w obecnéci Inzyniera, w miejscach przez niego wskazanych. Prabpatia dostar-
cza do laboratorium kynier.

b) odbior ostateczny powinien ngsic w terminie ustalonym w kontrakcie,

c) odbioru ostatecznego dokonuje Odbigrgj wyznaczony przez zamawiaggo, przy
udziale Irzyniera i Wykonawcy,

d) odbierajcy w czasie odbioru ostatecznego, dokonuje ocekgégiowej Robot na pod-
stawie przedionych dokumentéw, wynikow badla pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Robot z Dokumentadprojektows i ST,

e) w czasie odbioru ostatecznego Odbigenajzapoznaje siréwniez z realizacy ustalé

przyjetych w trakcie odbioréw Robot zanilgaych i ulegagcych zakryciu,

f) Odbieragcy dokonuje odbioru ostatecznego Robétejeich jaka¢ i ilos¢ w poszcze-

golnych asortymentach jest zgodna z dokumemtacpjektows, ST i poleceniami Za-

mawiapcego,

g) Roboty z wadami niegda odbierane.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego Robat.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru oztagégm Roboét jest protokot
odbioru ostatecznego spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgeago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohmany przedstawi nastpujace do-
kumenty:

- Dokumentagj Projektovy ( jesli byta wymagana ) z naniesionymi zmianami,

- ST na poszczegodlne asortymenty robdt,

- uwagi i zalecenia lryniera zwtaszcza przy odbiorze Robo6t zanjkggh i ulegajcych
zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zaftece

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dziennik laboratoryjny, recepty robocze, ustadetgchnologiczne, wyniki pomiarow i
bada kontrolnych wykonanych zgodnie z ST, atesty naemmly i produkty przemysto-
we,

- opinie technologicznsporadzona na podstawie wynikéw badapomiarow wymaga-
nych przez ST dla poszczegolnych asortymentéw Robot

- sprawowanie techniczne zawieya@ zakres i lokaliza¢j Rob6t, wykaz zmian w
stosunku do Dokumentacji Projektowej, uwagi dofgez warunkéw realizacji Robat,
dat rozpo-czcia i zak@czenia Robat,



- geodezyjg inwentaryzagj powykonawca klauzulowan,

- stosowne pozwolenia i zezwolenia ckome w opiniach i uzgodnieniu projektu budow-
lanego,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawdago. W przypadku, gdy Odbiesay
stwierdzi,ze Roboty pod wzghlem przygotowania dokumentacyjnego riegstowe do
odbioru kaicowego, to w porozumieniu z Wykonaavastali ponowny termin odbioru.

8.6. Badania i pomiary laboratoryjne Zamawiapcego.

Laboratorium Zamawiafego wykonuje nagpujace badania i pomiary zlecone przez
Inzyniera,

- przed rozpoczxiem Roboét; badania materiatdw przewidzianych doddwania,

- w trakcie Robot; badania jaé@ stosowanych materiatléw i wykonywanych Robot,

- badania sprawdzgje do odbioru Robét zanikaych ktorych zakres i ezstotliwos¢
okreslajg specyfikacje asortymentowe,

- badania i pomiary do odbioru ostatecznego Robaakvesie okrdonym przez specyfi-
kacje.

Prébki naley dostarczy sukcesywnie, w czasie trwania budowy.

Kazda prébka musi posiaé@rotokot pobrania z okggeniem lokalizacji, daty itp.
8.7. Odbior pogwarancyjny.

Polega na ocenie wykonanych Robot gzainych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.

Odbiér pogwarancyjny powinien bylokonany na podstawie oceny wizualnej obiek-tu z
uwzglednieniem zasad odbioru pogwarancyjnego.

8.8. 'Podstawa ptatnéci.

Podstawa pfatriei jest jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawe jednost
obmiardéw ustalona dla danej pozygiepego Kosztorysu.

Cena jednostkowa dla danej pozycji kosztorysu powiobejmowé

- robocizre bezpdredng,

- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

- warta¢ pracy sprgtu wraz z kosztami jednorazowymi ( sprowadzeniectprna plac

budowy i z powrotem, montademonta na stanowisku pracy ),

- koszty pdrednie; ptace personelu i kierownictwa budowy, prvagikéw nadzoru i

laboratorium, koszty uszlzania i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki detge BHP,

oznakowania Robét wraz z projektem oznakowaniagawizacji ruchu, ustugi obce na

rzecz budowy, optaty za dziewe, ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszty gduz

przedsgbiorstwa Wykonawcy, optaty zezane z pozyskaniem decyzji i pozwale

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych,

wydatkow mogcych wysgpi¢ w czasie realizacji Rob6t i w okresie gwarancyjnym

- podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie

nalery wlicza¢ podatku VAT.

Uzgodniona cena jednostkowa zaproponowana przezokW&yke za dag pozycg w
kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wykluczazlmms¢ zadania dodatkowej zaptaty za



wykonanie Rob6t obtych 3 pozycp kosztorysow, za wyptkiem przypadkéw oméwionych w
warunkach Kontraktu.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Zaradzenie nr 4 Generalnego Dyrektora Drog Publicznyrhgnia 5 kwietnia 1995 r.
wprowadzajce ,,Wytyczne udzielania zamowipublicznych” z paniejszymi zmianami.
2. Pozostate przepisy podanmensasortymentowych ST.



D-00.01.01 Modernizacjgciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhnik

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecanigj (OST) § wymagania dotycice
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw
wysokaciowychdla zadania: ,Modernizacjaiezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy
Chrobrego w Rybniku”

1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obhpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stoswjfako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t na gach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na droga@kjskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz poémia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robot pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokasciowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gitébwnych osi trasy i
punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrorzh iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzearniznaczenia osi obiektu i
punktow wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ackrich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatyeiajpdszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpouykpy).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 1.5.



2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan

OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalows#ugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wesiedztwie punktow
zatlamania trasy, powinny ngiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugébod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nzjestosowa paliki drewniang&rednicy od 0,05
do 0,08 m i diuggci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isjgeej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dtuggei od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie ditugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wyseckowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejiaw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwp pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MX@O0 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z obogadujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawigjcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaegjo, WWykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne nigdne do szczegétowego wytyczenia robot.



Prace pomiarowe powinny dyvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaaazyniera o wszelkich lgbach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i lureperéw roboczych. By te powinny
by¢ usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacii
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #6ia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoho tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentaciji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostapwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przez/ihera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugby¢
zaopatrzone w oznaczenia ategace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygegjo
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, stampone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznemdaidiowe] realizacji robot nate
do obowjzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne many by zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aze@kowizane do punktéw
pomocniczych, potmonych poza granicrobo6t ziemnych. Maksymalna odlegggpomiedzy
punktami gtbwnymi na odcinkach prostych nieza@rzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynogi500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zateée od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zaganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze naley zalazy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztatidedw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugegjosiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z talg doktadndcia, abysredni bhd niwelacii
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagupiwelacg podwojrg w nawgzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyr&ne
i jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.



5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeeqo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, gkoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w
odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayydecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wigksze nik 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 am dl
pozostatych drég. Rene niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 1 cm
w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zapt
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umiesagch poza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy robot), zgodnie z dokumeniggmjojektowg
oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetétriow
miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naty stosowé dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowd w przypadku nasypow o wysadm przekraczajcej 1 metr
oraz wykopéw gibszych nt 1 metr. Odlegte migdzy palikami lub wiechami natg
dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owgj. Odlegtd¢ ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow
0 ksztaicie zgodnym z dokumentapyojektowy.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okegtajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétio
przyczotkow i filarow mostéw i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja prajela powinna zawietaopis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtybiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okreli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie
5.4.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdln
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasciowych naley prowadzé wedtug ogolinych zasad oklenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robot zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢seia obmiaru robét
mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposbb odbioru robot

Odbiodr robot zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow
i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokoétkantroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada laynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trgmnktow wysokeéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnynytyezeniem dodatkowych

przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrotta przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ robdt zwazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jediauyv koszcie

robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonyagnac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Giowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaJGiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysaddmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GE#J1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUID83.
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D-01.02.04 Modernizacjgiezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhnik

D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROGOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejss Wymagania dotycce wykonania i
odbioru Robot zwgzanych z rozbiorkelementow drog i ulic, przy realizacji inwestycji:
.Modernizacjasciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhuriik
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako DoktirRezetargowy i Kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot azanych
z rozbiorky:

- kraweznikow, obrzey,
- chodnikow( beton asfaltowy; kostka bet,)

1.4. Informacja o terenie budowy.
Informacg o terenie budowy podang w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
1.5. Nazwy i kody wg wspolnego stownika zamowigCPV)
Grupa robét 45100000-8 Przygotowanie terenu poaved

Klasa robo6t 45110000-1 Roboty w zakresie burzemazbiorki obiektéw budowlanych;
roboty ziemne.

Kategoria robét 45111000-8 Roboty w zakresie buegenboty ziemne.
1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00,MJymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogolne wymagania dotygee Robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogghke”
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycyre materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pude ST
D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET



3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogd6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania Robét zwranych z rozbiork elementow drog i ulic m@ by
wykorzystany sprg podany porsej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody eizarowe,

- zrywarki,

- mtoty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagandne(
pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
Materiaty z rozbiorki pozostawlasndgcia Wykonawcy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot
Ogolne zasady wykonania Robot podano w ST D-0000QWymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie Robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog obejmujsunécie z Terenu Budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokutaep Projektowa, ST lub wskazanych
przez lrzyniera.

Roboty rozbiérkowe mima wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w
ST lub przez layniera.

5.2.1. Rozbiérka nawierzchni bitumicznych

W przypadku usuwania warstw nawierzchni bitumicinytalery zastosowa pity
mechaniczne, frezarki, zrywarki, mtoty pneumatyczne

Po wyckciu powierzchni przeznaczonej do rozbiérki, agleozbic w sposob ¢gczny lub
mechaniczny die fragmenty nawierzchni i usgthz terenu budowy.



5.2.2. Rozbiérka chodnikow z betonowej kostki brukwej

Kostke betonowd, uzyskan z rozbidrki chodnikow (nadgga s¢ do wykorzystania) naky
przewidzi€¢ w ~80% do ponownego utenia.

5.2.3. Rozbidrka studni deszczowych (wpustow)

Polega na demonta kratki, odkopaniu kigéw betonowych, wyrwaniu ich koparkub
dzwigiem, rozkruszeniu pozostatych elementow. Po wmghou demontau, miejsce po studni
naleey uzupeiné gruntem, zaggci¢ go, zgodnie z ST D-02.03.01 ,Wykonanie nasypow”. W
czasie robot, teren powiniendggrodzony i zabezpieczony przed @pstm osob postronnych.

5.2.4. Rozbiérki pozostatych elementéw
W przypadku rozbiorki wpustovciekowych, stupkéw nalsy dokond:

- odkopania rozbieranych elementow mechaniczniedcimie,
- posortowania,
- roztluczenia elementow nie naglajch s¢ do wykorzystania.

Krawezniki, ptytki betonowe chodnikowe po rozkruszeniuleag wykorzysté do budowy
nasypow i jako podbudagnchodnikow.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsip wtasndcia Wykonawcy, powinny by
usuntte z terenu budowy.

5.2.5. Warunki ogélne

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow dréydni deszczowych znajdop
si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumenjaejojektovs beda wykonane wykopy drogowe,
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@noalery zapobiec gromadzeniugsiv
nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje; sivykonania wykopow drogowych nake
wypetnic warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagci¢ zgodnie
z wymaganiami okrdonymi w ST D-02.03.01 "Wykonanie nasypow".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci Robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci Robét polega na wizualnej ocenie kompléthonvykonanych Roboét
rozbiérkowych.



Zagszczenie gruntu wypeiniggego ewentualne doly po usetyich elementach
nawierzchni powinno spetniadpowiednie wymagania okdlene w ST D-02.03.01 ,,Wykonanie
nasypow”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST D-00.00MI@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow robot zwi;zzanych z rozbiorkelementéw drog jest:

- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
- dla kraveznika, obrzea, sciekdw prefabrykowanych, barier - m (metr),
- dla znakdéw drogowych - szt. (sztuka),
- dla studni deszczowych — szt. (sztuka)
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST D-00.0QW@magania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozliork

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokhiér celu ponownego jejaycia, z
utozeniem na poboczu,

- zatladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikéw, obrzey

- odkopanie krawznikow, obrzey wraz z wygciem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- rozkruszuszenie kraynikow i obrzey,

- wyréwnanie poditga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbidrki chodnikow:

- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie iwhy materiatow

chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokbigrcelu ponownego jegozycia, z

utozeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;



g) dla rozbiorki studni deszczowych.
- demonta kratki,
- odkopanie studni,
- demonta kregdéw betonowych,
- rozkruszenie pozostatych elementow,
- zasypanie dotéw wraz z zggzczeniem do uzyskania*sl.03,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- uporzdkowanie terenu rozbidrki.
10. PRZEPISY ZWIAZANE



D 01.02.03 Modernizacjgiezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhnik

D-01.02.03 WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogblnej specyfikacji tecanij (OST) § wymagania dotycice
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych dla z&dan
.Modernizacjasciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhuriik

1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obhpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stoswygako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na gach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogadkjskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z
wyburzeniem obiektow budowlanych, to jest:
- budynkéw,
— budowli (mostéw, estakad, tuneli, zbiornik&gjan oporowych, przepustéw),
— obiektow matej architektury.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okééenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-0Q@D, Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0|pkt
1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczce materiatdw
Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, poades OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materiaty wybuchowe
Materiaty wybuchowe powinny odpowiatl&wymaganiom ustalonym w SST.

3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne

pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robét zwigzanych z wyburzeniem obiektéw

Do wykonania robét zwrzanych z wyburzeniem obiektow budowlanych ppkstosowa:
spycharki,
tadowarki,
- dzwigi,
— mioty pneumatyczne,
a w razie potrzeby specjalistyczny sgirdo wyburza i prac strzatowych.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu. Wyb@rodka
transportu zaley od odlegtdci i warunkéw lokalnych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-@O0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Czynndci wstepne

Roboty rozbiorkowe obejmaijusunicie z terenu budowy wszystkich obiektow
budowlanych, w stosunku do ktérych zostato to pideiane w dokumentacji projektowe;j.

Obiekty znajdujce s¢ w pasie robot drogowych, nie przeznaczone do gsiaipowinny
by¢ przez Wykonawg zabezpieczone przed uszkodzeniemell@biekty, ktore maj byc¢
zachowane, zostamszkodzone lub zniszczone przez Wykongwa powinny one by
odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptpwezez Zamawiggego.

5.3. Roboty rozbiorkowe

J&li dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaejientaryzacyjnej lub/i
rozbidrkowej obiektow przewidzianych do rozbiérkizynier maze polect Wykonawcy
sporzdzenie takiej dokumentaciji, w ktorejdrie okrélony przewidziany odzysk materiatow.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wykoe z elementéw mtwych do
powtdrnego wykorzystania powinny bysuwane bez powodowaniacdnych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie staic wiasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przezyniera.

Jereli jest maliwe oraz dopuszczone przezymiera spalenie nieprzydatnych elementéw
uzyskanych w wyniku prac rozbiérkowych, niedbe czynnéci nalezy przeprowadzaz
zachowaniem ustateokreslonych w OST D-01.02.01 p. 5.4.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST gt wlasndcia Wykonawcy, powinny by
usuntte z terenu budowy.

Doty (wykopy) po usuritych obiektach budowlanych lub ich elementach, cmage s¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumendgmjojektowy beda wykonywane wykopy drogowe,
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnoalezy zapobiec gromadzeniuesiv
nich wody opadowe;j.

Doty, w miejscach gdzie nie przewiduje stykonania wykopow drogowych, nale
wypetnic warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzagjo terenu i zagci¢ zgodnie
z wymaganiami okigonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Jezeli obiekty budowlane przeznaczone do usciai stanowd elementy aytkowanego
uktadu komunikacyjnego (mosty, estakady, tunelg ifgykonawca mee przysipi¢ do robot
rozbidrkowych dopiero po zapewnieniu odpowiednieffazdu.

5.4. Usungcie kamieni i blokow skalnych

Duze kamienie i bloki skalne powinny bysungte z powierzchni pasa robot ziemnych w
obrebie wykopOw oraz w olgbie nasypow w przypadku, gdy wysdkdamieni lub blokow
skalnych przekracza 1/3 wysakbnasypu.

Jezeli wielkos¢ kamieni lub blokéw skalnych uniemdavia ich usunécie bez
wczesniejszego podzielenia na mniejszestz, a przewidziano w tym celuzycie materiatow
wybuchowych, Wykonawca ma obaek zadbé, aby roboty strzelnicze byly prowadzone



przez personel posiaday wymagane kwalifikacje, przy zachowaniu zasagpleEzdéstwa
okreslonych odpowiednimi przepisami oraz przy spetniamstalé zawartych w rozdziale OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Doty (wykopy) po usuritych kamieniach i blokach skalnych powinnylmabezpieczone
lub wypetnione zgodnie z zasadami ckoaymi w p. 5.3.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdln
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot wyburzeniowych

Sprawdzenie jakwi robot polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunecia resztek
budynkdéw i budowli, gruzu, kamieni i blokow skaliyoraz sprawdzeniu uszkodzelementow
przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetnigjego doty po usugiych kamieniach, blokach skalnych lub
obiektach budowlanych powinno speth@dpowiednie wymagania oktene w OST D-02.00.00
~,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wyburzonych obiektéw budowlanych,
usunetych kamieni i/lub blokéw skalnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogoélne” pkt
8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dotygee podstawy pfatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mrobét obejmuje:
— rozebranie i wyburzenie obiektow budowlanych,
- odwiezienie materiatu z rozbiorki,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— ewentualne zasypanie i zggczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustyah obiektach,
— usungcie kamieni i blokow skalnych,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



D-04.01.01Modernizacjaciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhnik

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM

| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclaniej (OST) $ wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@a gruntowego, dla zadania ,Modernizagjegezek w parku ,Gornika” w
dzielnicy Chwatowice , ul 1-go Maja”

1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obhpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stoswygako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na gach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogadkjskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych
z wykonaniem koryta przeznaczonego dazatoa konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczce robot
Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
pkt 1.5.
2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien
wykaza si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z frie ustawianym lemieszem; Zynier mae
dopusci¢c wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamgskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spet nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu
podiaza.

4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.



4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu materiatbw podano w OST D-04.02.01, D-

04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-MXQ@0 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przysgi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
podtaza bezpérednio przed rozpogeiem robot zwgzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podia,jest
mozliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiau nie mae
odbywa si¢ ruch budowlany, niezwzany bezprednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny ky
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub
w inny sposob zaakceptowany przezyimera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w aghetch nie wgkszych ni
co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrgi jego moc naley dostosowéado rodzaju gruntu, w
ktérym prowadzonegsroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypaoliét o matym zakresie. Sposob
wykonania musi b§ zaakceptowany przezayniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbwany w nasyp lub odwieziony na odktad
w miejsce wskazane przezzimiera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami oklenymi w
pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtda

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogionaley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu
umazliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podiga. Zaleca si, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmnienbwyzsze ni projektowane rgdne
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigukhni podtaze na gébokas¢
zaakceptowanprzez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetnigjy wymagania obowrujace
dla gornej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganychdzych
wysokasciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okrigonych
w tablicy 1.

Do profilowania podtga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezamniera.



Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zaggszczanie podia naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskk zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podia (ls)

Minimalna wart@c | dla:
Strefa Autostrad i Innych drog
drég
e s
korpusu ekspresowygh iFE)l;dng oé;lz'ki Roudccb?l?ile?gj;sczy

Gorna warstwa o grukoi 1,03 1,00 1,00
20 cm
Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni podi@ 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgmy podicze uniemdliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrgl zag:szczenia nalsy oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztalcenia podim wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekrac2g2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéga podczas zaggzczania powinna liyréwna wilgotngci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno Eyutrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez/hiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podtee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
ukladania kolejnej warstwy nina przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezkzdnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napravg¢ wykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robo6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdin
pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego
podiaza

Minimalna czstotliwos¢

Lp.| Wyszczegdlnienie
bada i pomiarow

bada




i pomiarow
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 |R6éwna¢ podiwzna | co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczng 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné |10 razy na 1 km
5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
wysokdiciowe autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
6 Uksth&towanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
Cd. tablicy 2
7 |Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziaice roboczej,
wilgotnos¢ gruntu lecz nie rzadziej niraz na 600 M
podiaza
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@énia osi w
planie naley wykona& w punktach gtownych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokac¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokéc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROWNG¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndaci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzyt 4-metrovy taty
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [4].

Nieréwngci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nierownaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentac;
projektowg z tolerancj £ 0,5%.

6.2.5.Rz¢gdne wysokéciowe

R&znice pomégdzy rzdnymi wysokadciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekra¢zel cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lubasj niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod&okreélony wg BN-77/8931-12
[5] nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.



Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje¢sporéwnanie wart@i modutow
odksztalcenia, to wargé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztéc@kraélonych
zgodnie z norm BN-64/8931-02 [3] nie powinna bBywi¢ksza od 2,2.

Wilgotnai¢ w czasie zagszczania naley bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté

gruntu podtaa powinna by réwna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do +

10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyiecksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie delgikasci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne
7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projegtd®ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa ptatndéci
9.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci
Ogollne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxphgamiem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntusmoaki transportowe i odwiezienie na odkiad lub

nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.
10. Przepisy zwazane
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
2. PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
17 wilgotnasci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i paairzez
obcigzenie ptyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdoo nawierzchni
planografem i tat



5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu

D-04.02.01 Modernizacjgciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhnik

D 04.02.01 WARSTWY OD3\CZAJACE | ODCINAJ ACE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclzniej (OST) $ wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonaniem warstw eggapcych i odcinajcych ,
ktore zostap wykonane w ramach Inwestycji:
.Modernizacjasciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhriik
1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obhpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stoswygako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na gach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogadkjskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych
z wykonaniem warstw ogszapcych i odcinajcych, stanowjcych czs¢ podbudowy
pomocniczej, w przypadku gdy podestanowi grunt wysadzinowy lubgtpliwy, nieulepszony
spoiwem lub lepiszczem.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z okr&leniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania owlpkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0In
pkt 1.5.
2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pude
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsggdapcych :
— piaski,
— zwir i mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw ag=zapcych i odcinagcych powinny spetnia
nastpujace warunki:
a) szczelngci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsiay odcinajcej lub odgczapcej
dsgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianngu podiaa.



Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek
szczelnéci musi by spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwae odcinajcej.
b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistgci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywearzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywearzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwaodapcych i odcinagcych powinien
spetnigd wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaczisacych i odcinajcych
powinny spetnia wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 i Il.
Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania
normy PN-B-11112 [4].
2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyorsacej lub odcinajcej nie
jest wbudowane bezpe@dnio po dostarczeniu na budpiwachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca rob6t powinien zabezpiég&ruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Paetar miejscu sktadowania powinnody
rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5.2.Skladowanie geowtdknin

Geowltdkniny przeznaczone na warstwygudspca lub odcinagca nalery przechowywa
w opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystyachych i wentylowanych.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przysgpujacy do wykonania warstwy odcingiej lub odgczapcej powinien
wykaza si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu:
- rowniarek,
- walcéw statycznych,
- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczafpych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnmaterialami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.



5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-MX@@0 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podiea

Poditaze gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone w OST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowame zagszczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczagca powinny by wytyczone w sposob untbwiaj acy
wykonanie ich zgodnie z dokumentapyrojektows, z tolerancjami okidonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi
drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez/iera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno utiveia¢ nacikgnigcie sznurkéw lub
linek do wytyczenia rob6t w odgiach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by rozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkovwedrgch wysokéciowych. Grubéé
roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej zggzczeniu osgnieto
grubas¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wyoie warstwy odgzapcej lub
odcinagcej o grubéci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa najlevykona
dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nasgpnej warstwy mée nasipi¢ po odbiorze
przez lrzyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregadjskywa nalgy przed zagszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley
przysgpic¢ do jej zagszczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym mglezpoczyné od kravedzi i
stopniowo przesuwapasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi.
Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgatezpoczyné od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi si, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwndaci lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny kiywyréwnywane
na bieiaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodaneusung¢cie materiatu, ado
otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa odcinap i odgczapca powinna b§
zagzszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanigmi.

Zagszczanie naley kontynuowé do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego
od 1,0 wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadgwediug PN-B-04481 [1]. Wskaik
zag:szczenia naley okresla¢c zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat woudowanwyarstwe odsiczapca lub
odcinagcs, uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby
Proctora, kontr@l zag:szczenia naley oprzet na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy weglBN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtornego
i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinierefracza 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna liyréwna wilgotndéci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej wartoi. W przypadku, gdy wilgotnidé kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W



przypadku, gdy wilgotn& kruszywa jest riisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie wymiesza
5.4. Odcinek probny

Jeeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na
3 dni przed rozpogziem robét Wykonawca powinien wykohadcinek probny w celu:
— stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozktadania i zgggczania jest wigiwy,
— okreslenia grubéci warstwy materiatu w staniednym koniecznej do uzyskania wymaganej

grubdici po zagszczeniu,
— ustalenia liczby przé¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniezyd takich materiatéw oraz spytu, jakie
beda stosowane do wykonywania warstwy odcacaj i odgczapcej na budowie.

Odcinek probny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajace]

Warstwa odsczapca i odcinajica po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy
powinny by utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaicgjlub
odsyczapcej z geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczargch pojazdow koniecznych dla
wykonania wyej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olga Wykonawe
robot.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Og0lne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstamyniki tych bada Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowéawszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

Geowtdkniny przeznaczone do wykonania warstwy rogigtej i odgczapcej powinny
posiadé aprobat techniczg, zgodnie z pkt 2.4.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i
zag:szczenia warstwy odszapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp.| Wyszczegdlnie Minimalna czstotliwos¢
nie bada i bada i pomiaréw
pomiaréw

Szeroké¢ warstwy | 10 razy na 1 km

Réwna¢ podiuzna | co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwna¢ poprzecznalO razy na 1 km




4 | Spadki poprzeczné |10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dia
pozostatych drog

5 | Rzdne
wysokaciowe

6 | Uksztattowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla

planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dia
pozostatych drog
7 | Grubag¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kKalej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej ni raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na 2000

m2

8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz
wilgotnasé kruszywal| nie rzadziej ni raz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@énia osi w planie natg wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm,
-5 cm.

6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndgci podtwzne warstwy odcinaggej i odgczapcej naley mierzy
4 metrowg tatg, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nieréwndgci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy
4 metrovy fatg.

Nieréwndgci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciutgj i odgczapcej na prostych i tukach powinny by
zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancj + 0,5%.

6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe

R&znice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1l cm i -2 cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ozegj niz + 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lub ecej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7.Grubac¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna byzgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z
tolerancy +1 cm, -2 cm.



Jeveli warstwa, ze wzghow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twmarsh,
nalezy mierzy¢ taczm grubac¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wergm grubéci Wykonawca wykona
naprave warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materiatem o odpowiednich éavosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Poomghiu tych robot nagbi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zaggszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-
12 [8] nie powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujes giorownanie warkei
modutdéw odksztalcenia, to wastostosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédce
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie powinna byvigksza od 2,2.

Wilgotnai¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnaos¢ kruszywa powinna yréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.

6.3.9.Badania dotyczre warstwy odgczagcej i odcinagcej z geowtdknin

W czasie uktadania warstwy odcigegj i odgczapcej z geowtoknin nalegy kontrolow&:

a) zgodnd¢ oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtdkrokraslonym w dokumentacii
projektowe;,

b) rownas¢ warstwy,

c) wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposob igbzenia,

d) zamocowanie warstwy do podkn gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowe;.

Ponadto naley sprawdzé, czy nie nagipito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowtokniayta do wykonania warstwy odcinagj i
odsyczapcej nie powinny miétakich uszkodae

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny ynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10
cm, wyréwnane i powtornie zegzczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcinge] [
odsiczapcej.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.



9.

9.

Podstawa ptatndci
1. Ogdlne ustalenia dotycice podstawy ptatndci
Og0llne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00

~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.

2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
prace pomiarowe,
dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym podiavarstwy materiatu o grubo
i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji kegcznej,
wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
zag;szczenie wyprofilowanej warstwy,
przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1frwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z geowtdknin obejmuije:
prace pomiarowe,
dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,
pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techngjzn
— utrzymanie warstwy.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae
wilgotnaosci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueatio
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoe d
nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzado
nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie haodu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyy

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééeno
nawierzchni planografem i gt

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



D-04.04.04 Modernizacjgciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhnik

D 04.04.04 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS% wymagania dotycce
wykonania i odbioru Robét zezanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie przy realizacji inweist

.Modernizacjasciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhriik

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakaithent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych wipl.

1.3. Zakres robot obgtych OST
Roboty obejmuj wszystkie czynnai umazliwiajace i magce na celu wykonanie
warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowyanaechanicznie.

Grubdcci warstw podbudowy:
— 15 cm podbudowy zasadniczej 0/63 pod naawierzchng sciezki
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja s¢ z jednej
lub wigcej warstw nénych z ttucznia i kiica kamiennego.

1.4.2.Pozostate okigenia § zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
pkt 1.5.
2. Materialy
2.1. Ogodlne wymagania dotycxce materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania paxian
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbuda@wucznia, wg PN-S-96023 [9],
Sa:
— kruszywo tamane zwykie: tlucie kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nailg uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-
11112 [8]:
— tluczear od 31,5 mm do 63 mm,
— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Inzynier maze dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \agbr
spasrod wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wygaaia zostanokreslone w SST.



Jakd¢ kruszywa powinna lyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8],
okreslonymi dla:
— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze
— klasy il - dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasashjinaley stosowd kruszywo
gatunku co najmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacR hiniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iitia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa Il| Klasa
11

1 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-
06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie 35 50
wigcej niz: 40 50
- w thuczniu
- w klincu 30 35
b) po 1/5 pelnej liczby obrotow, % ubytku masy|w
stosunku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotow, ni¢
wigcej niz:

1%

11%

2 | Nasgkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, ni
wigcej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i 2,0 3,0
przeobraonych 3,0 5,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19
[5], % ubytku masy, nie wcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i 4,0 10,0
przeobraonych 50 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych

4 | Odpornéc¢ na dziatanie mrozu wedtug
zmodyfikowanej metody bezp@dniej, wg PN-B-
06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % ubytku masy,

nie wiecej niz: 30 |nie badd

- w Kklincu nie bada sie

- w thuczniu si¢ | nie bada
Sie

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iitia w zaleénosci od warstwy podbudowy
ttuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarst| Podbudowa




wowa lub | pomocnicza

podbudowg
zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych @i0,075
mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie ggej niz: 3 4
- w thuczniu 4 5
- w klincu
b) zawarté¢ frakcji podstawowej, % m/m,
nie 75 65
mniej ni:
- w ttuczniu i w klhcu 15 25
c) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wiej
niz: 15 20

- w ttuczniu i w klhcu
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wgej
niz:

- w ttuczniu i w klhcu

2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-
B-06714-12 [1], % m/m, nie wtej niz:
- w thuczniu i w klincu 0,2 0,3

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-
06714-16 [3], % m/m, nie wcej niz:

- w thuczniu 40 45

- w klincu nie bada si | nie bada si

4 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych,

barwa cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:

- w ttuczniu i w klincu, barwa cieczy nie

ciemniejsza wzorcowa
niz:

2.4. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy by
studzienna lub z wodagu, bez specjalnych wymaga
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennegoip@m
wykaza si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu:
a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,
c) walcow statycznych gtadkich do zmgczania kruszywa grubego,



d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zeggczarek ptytowych do klinowania kruszywa
grubego klhcem,
e) szczotek mechanicznych do usgai® nadmiaru kiica,
f) walcédw ogumionych lub stalowych gtadkich donkowego dogszczenia,
g) przewanych zbiornikdw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczafrych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnmateriatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MX@O0 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podiore pod podbudowttuczniowg powinno spetni@wymagania okrdone w OST D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”.

Podbudowa ttuczniowa powinnadwytozona na podiau zapewnigicym nieprzenikanie
drobnych czstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie sgoisipod podbudow
ttuczniowg powinna by utozona warstwa odcingga lub wykonane ulepszenie pozHo

W przypadku zastosowania paiizy warstvg podbudowy ttuczniowej a spoistym
gruntem podtéa warstwy odcinagej albo odsczapcej, powinien by spetniony warunek
nieprzenikania cistek drobnych, wyreony wzorem:

—=<15
85
gdzie:D;s - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstiay odcinagcej albo
odgzapcej,
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu podtaa.

Geowtdkniny przewidziane dazycia pod podbudowttuczniowg powinny posiada
aprobag¢ technicza wydary przez uprawniogjednostl. W szczegolngci wymagana jest
odpowiednia wytrzymaki mechaniczna geowtoknin, uniemliviajaca ich przebicie ziarna
ttucznia oraz odpowiednie wdeiwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia padto
gruntowego.

Podbudowa powinna bBywvytyczona w sposéb umldwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentagj projektows lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami okélnymi w
niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny byywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno utiveia¢ nacikgnigcie sznurkéw lub
linek do wytyczenia rob6t w odgiach nie wgkszych ni co 10 m.



5.3. Whudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie tby po zagszczeniu
mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru nagkgzych ziarn ttucznia. Maksymalna grgbavarstwy
podbudowy po zagzczeniu nie miee przekracza20 cm. Podbudogvo grubdci powyzej 20 cm
nalezy wykonywa w dwdéch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyroztazone w warstwie o jednakowej grudag przy wyciu
uktadarki albo rowniarki. Gruldé roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby
po jej zagszczeniu i zaklinowaniu agineta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno b¥ przywatowane dwoma przejami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym meejszym ni 30 kN/m. Zagszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpdcse od krawedzi i stopniowo przesuwa
si¢ pasami podinymi, czs$ciowo naktadajcymi s w kierunku osi jezdni. Zagzczenie
podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym pawinapocz¢ sie od dolnej krawdzi i
przesuwa si¢ pasami podinymi, czs$ciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczepywatowaniu kruszywa
grubego nalgy roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklimmia kruszywa
grubego. Do zagszczania naley uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagnn
18 kN/m, albo plytow zagszczarl wibracyjm o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m
Gruba¢ warstwy linego kruszywa drobnego powinnatligka, aby wszystkie przestrzenie
warstwy kruszywa grubego zostaty wypetnione krusaywdrobnym. Jeeli to konieczne,
operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drefpm naley powtarza az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetrowaarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego hatesura¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystanad powierzchriod 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna kbyprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszymnb0 kN/m, albo walcem ogumionym w celu gegczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Odcinek probny

Jeeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na

3 dni przed rozpogziem roboét, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:

— stwierdzenia czy spe¢z budowlany do rozktadania i zeggczania kruszywa jest wtawy,

— okreslenia grubéci warstwy materialu w stanieAaym koniecznej do uzyskania wymaganej
grubagici warstwy po zagszczeniu,

— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniertyd takich materiatow oraz spytmi do
rozkltadania i zagszczania, jakiedula stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 400 M do 800 m, a diugéé nie
powinna by mniejsza ni 200 m.

Odcinek probny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez kyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna Ity
utrzymywana w dobrym stanie.zéi Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera,
gotowg podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie uszkodzenia



podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt naprawkiych z niewtdciwego utrzymania
podbudowy obaiza Wykonawe robot.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykértedania kruszyw
przeznaczonych do wykonania roboét i przedstamyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptaciji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w pkt
2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych OST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwaos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Czstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczeg6lnienie bada Minimalne | Maksymaina
ilosci bada | po'h .
na dziennej mergc; hia
dziatce dpo u-
roboczej jogz%ga
badanie (rf)
1 |Uziarnienie kruszyw
2 |Zawarta¢ zanieczyszczeobcych w 2 600
3 | kruszywie
Zawarta¢ ziarn nieforemnych w
kruszywie
4 | Scieralngé kruszywa 6000
5 Nasqkhwgsc kruszywa . . I przy kazdej zmianie
6 |Odpornd¢ kruszywa na dziatanie mrozy srodka pobierania
7 |Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych materiatow

6.3.2.Badania wtaciwosci kruszywa

Probki naley pobiera& w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bigaco przekazywane #tynierowi.

Badania petne kruszywa, obejrpcg ocern wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt
2.3 powinny by wykonywane przez Wykonawa czstotliwosciag gwarantujca zachowanie
jakosci robot | zawsze w przypadku zmiaaydita pobierania materiatdbw oraz na polecenie



Inzyniera. Prébki do badapetnych powinny b pobierane przez Wykonawav sposéb losowy,
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace ngnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.
Tablica 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z theczni

kamiennego
Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢
pomiaréw pomiaréw
1 |Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob cigty planografem

2 |Rownaic podhena albo co 20 m tatna kadym

pasie ruchu
Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

co 100 m w osi jezdni i na jej

5 | Rzedne wysokéciowe krawedziach

Cd. tablicy 4

Uksztattowanie osi w planié* co 100 m

Grubds¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kKalej

dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 fm
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadz|ej
niz raz na 2000 M

8 | Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 A

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@énie osi w planie natg wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokdé¢ podbudowy nie mie r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraymnikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od
szerokdci warstwy wyej lezagcej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazag w dokumentacji
projektowe;.

6.4.3.ROWNG¢ podbudowy



Nierownaci podiuzne podbudowy nalsy mierzy¢ 4-metrovg tatg lub planografem,
zgodnie z norp BN-68/8931-04 [11].

Nierownaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy taty.

Nieréwndaci podbudowy nie magprzekraczé:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashiqny by zgodne z dokumentag;j
projektows z tolerangj £ 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

Rd&znice pomé¢dzy rzdnymi wysokadciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi
nie powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie nmae by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub gcajiniz = 5 cm dla pozostatych drég.

6.4.7.Grubc¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczep2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénasci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmgmagania dotyee ngnosci, podane w
tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania 8nosci podbudowy zasadniczej w zateici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony
Kategoria ruchu przy wyciu ptyty osrednicy 30 cm (MPa)
PierwotnyM . Wtorny M |
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkasredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniozerzony ptyt o srednicy 30
cm, powinien by wiekszy od 50 MPa.

Zagszczenie podbudowy naleuzna za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego modutu
odksztatceniaM ! do pierwotnego modutu odksztatceMd. jest nie wgkszy od 2,2.
1
Me ¢ 22
M E



6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaaujcksze odchylenia cech
geometrycznych od okilonych w punkcie 6.4, powinny Byhaprawione. Wszelkie naprawy i
dodatkowe badania i pomiary zosfamykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigorojektowanej o wicej niz 5 cm
i nie zapewni to podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pefgruba¢, do potowy szerokixi pasa
ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pa@)opdbtazenie materiatu i powtorne
zag:szczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wztgm grubéci, Wykonawca wykona
naprav¢ podbudowy. Powierzchnie powinny dgaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedaigtebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym
materiatem o odpowiednich wigiwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone. Roboty te
Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tgdiot nasfpi ponowny pomiar i ocena
grubdici warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfzine do zapewnienia wymaganefgnagsci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodlhudowy tylko wtedy, gdy
zanienie nénosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tlucznia
kamiennego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-000@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtm,
— dostarczenie materialtdbw na miejsce wbudowania,
— roztozenie kruszywa,
— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,



— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. Przepisy zwazane
10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie
zawartdci zanieczyszczeobcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skiadu
ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie
ksztattu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie
nasakliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie
mrozoodpornéci metod, bezpdredni
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie
zawartd@ci zanieczyszczeorganicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie
scieralngci w bebnie Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamedoe
nawierzchni drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowanii@achnia
z tlucznia kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutood
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie plyt
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédeno
nawierzchni planografem i at

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.



D-05.03.23 Modernizacjgciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhnik

D-08.02.02 CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznejsgTwvymagania dotycge wykonania
i odbioru Robo6t zwjzanych z wykonaniem chodnika o nawierzchni z kob#tionowej, przy
realizacji inwestycji

.Modernizacjasciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhuriik

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jako wheku przetargowy i Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w 4.1

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczasad prowadzenia Robot
zwigzanych z wykonaniem:

- nawierzchni chodnikéw z brukowej kostki betonowgjubdci 8cm na podsypce
piaskowej grubgci 3cm

1.4. Informacja o terenie budowy.
Informacg o terenie budowy podang w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
1.5. Nazwy i kody wg wspolnego stownika zamowigCPV)

Grupa robot 45200000-9 Roboty w zakresie wznoszekoapletnych obiektow
budowlanych lub ich eZci oraz roboty w zakresie gnierii ladowej.

Klasa rob6t 45230000-8 Roboty budowlane w zakrdmidowy rurocigdéw, chgow
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostoadg, lotnisk i kolei; wyréwnywanie
terenu.

Kategoria rob6t 45233000-9 Roboty w zakresie komstania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Betonowa kostka brukowa ksztaltka wytwarzana z betonu mejodibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowawuthwoch warstwach pgtzonych ze sap
trwale w fazie produkciji.

1.6.2. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 yMvagania ogoélne” pkt 1.6.

1.7. Ogllne wymagania dotyczre Robot

Ogolne wymagania dotygee Robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”
1.7.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudey ST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

.Betonowa kostka brukowa stosowana w budownictvaipna spetni@ wymagania

PN-EN 1338:2005[1].

2.2.1.Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gkni¢é, plam i ubytkow. Powierzchnia

gorna kostek powinna byréwna i szorstka, a krazie kostek réwne i proste, wkhiecia nie
powinny przekracza2 mm dla kostek o gruboi 60mm i 80mm.

2.2.2.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni stosuje sirukowy kostke betonovwq wibroprasowan dla:
- chodnikow — kostka koloru szarego grub. 80mm
Ksztalt kostki brukowej Wykonawca uzgodni zynierem. Zalecane jest ,podwajne T”.

Tolerancje wymiarowe wynogz

- na dluggci £ 2mm,
- na szerokeri + 2mm,
- na grubéci £ 3mm.
2.2.3.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny néieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy 1.
Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukadwyg PN-EN 1338:2005[1]

Lp. Cechy Wartéc¢
1 | Odpornd¢ na zamrazanie /rozmraanie z udziaten <1,0
soli odladzajcych: >15
- ubytek masy po badani@rednio[kg/mzl
_przy czym pojedynczy wynik [kg/ﬁw
2 | Wytrzymala¢ na rozcaganie przy >3,6
roztupywaniu: =29
- wytrzymaita¢ charakterystyczna [MPa]
- przy czym pojedynczy wynik [MPa]
Odporng¢ nascieranie [mm] <23
4. | Odpornd¢ na palizg/ poslizgniecie Przez caty okres
uzytkowania




2.3. Materiat na podsyple
2.3.1.Cement

Pod nawierzchgiz brukowej kostki betonowej na zjazdach publicinyaojezdzie do
separatora i zatokach autobusowych haktosowd podsypki cement. —piaskowe w stosunku
1:4

- cement powszechnegaytku CEM | wg PN-EN 197-1:2000,

- kruszywo wg PN-EN 12620,

-woda powinna odpowiadavymaganiom wg PN-EN 1008:2004.

2.3.2. Pod nawierzchgi z brukowej kostki betonowej na chodnikagbiezkach rowerowych,
zjazdach indywidualnych nalg stosowa podsypk piaskows grub. 3cm. Piasek powinien
spetnigd wymagania PN-EN 13043:2004.

2.4. Krawezniki i obrzeza

Krawezniki betonowe, stosowane do nawierzchni z brukowkastek betonowych powinny
spetnigd wymagania okrdone w D-08.01.01 ,Betonowe kraaniki”

Obrzera betonowe , stosowane do nawierzchni z brukowgshek powinny spetnéa
wymagania okrdone w ST D-08.03.01 ,Betonowe ob¥zechodnikowe”.

2.5. Podbudowy

Podbudowa pod chodniliciezke rowerows, zjazdy indywidualne do posesiji, zjazd publiczny,
dojazd do separatora powinna spetviggmagania D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie”.

Podbudowa pod zatelautobusow z betonu cementowego C20/25 powinna spékwamagania
D-04.06.01 ,Podbudowa z betonu cementowego”.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania chodnikéw, zatok autbusowych
Powierzchnie z kostki brukowej wykonuje s¢cznie.

Do zagszczenia nawierzchni stosujeg swibratory ptytowe z ostan z tworzywa
sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogb6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejé
pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklagl g warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymakxi betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na



stanowisko, gdzie specjalne wdzenie pakuje je w fadii spina tamg stalows, co gwarantuje
transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mina réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot

Ogolne zasady wykonania Robot podano w ST D-0000QAymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Podbudowa

Podbudowy powinny kiyywykonane zgodne z warunkami oimymi w ST D-04.04.02
»,Podbudowa z kruszywa tamanego” i ST D-04.06.01dfRlalowa betonu cementowego”.

5.3. Podsypka

Zgodnie z DokumentagjProjektova kostke nalezy utozy¢ na podsypce piaskowej lub
cementowo-piaskowej 1:4. Grulgopodsypki po zagszczeniu powinna wynasBcm. Podsypka
powinna by zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Kostke uktada st na podsypce w taki sposob, aby szczelingday kostkami wynosity
od 2 do 3 mm. Kostknalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny nalg wypeilnic piaskiem, a nagpnie zamiéc
powierzchn¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i przypic¢
do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych, stosujesibratory ptytowe z
ostory z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przedkadzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie naley prowadzt od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkurodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztaitek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyetwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zaggie
nawierzchng. Po wypetnieniem spoin piaskiem nawierzchnia nygnaga pigggnacji -mae by
zaraz oddana dazytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogblne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-00.00:00 ,Wymagania ogolne”
pkt 6.



6.2. Badania przed przysigpieniem do Robét

.Betonowa kostka brukowa stosowana w budownictvawipna spetni@ wymagania
PN-EN 1338:2005.

Wykonawca powinienzadatc od producenta wynikéw hiecych bada wyrobu na
sciskanie. Zaleca sj aby do badania w;z/trzymakcj na sciskanie pobier& 6 probek (kostek)

dziennie (przy produkcji dziennej ok. 600 powierzchni kostek utamnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do Robét Wykonawca sprawdza wyrdb w zak&resi
wymaga podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badprzedstawia lynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie Robot
6.3.1.Sprawdzenie podi@

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodooz Dokumentagj Projektovy i
odpowiednimi ST.

Dopuszczalne tolerancje wyngsfia:

- gkcbokdéci koryta:

- 0 szerokéci do 3 m: £1 cm,

- 0 szerokéci powyzej: 3m: £2 cm,
- szerokaci koryta :

-+5cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkow poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodoicz Dokumentagj Projektovg oraz pkt 5.3 niniejszej
ST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtovwgoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruyohv
polega na stwierdzeniu zgodiwowykonania z DokumentacProjektova oraz wymaganiami pkt
5.4 niniejszej ST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy prayy des@, kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Sprawdzenie rOwrigi

Sprawdzenie rowriai nawierzchni przeprowadéaalery tatg, co najmniej raz na kde
150 do 300 m2 ufmnej nawierzchni w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50
m nawierzchni. Dopuszczalny p&eét pod ta 4 m nie powinien przekraczd ,0 cm.



6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, biogc pod
uwag punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjocoi 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchnpunktach zatamania niwelety nie
mog przekracza&+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju pzoprzecznego dokonywalezy szablonem z poziomi¢ co

najmniej raz na kale 150 do 300 nthodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej ni
co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowamegblu wynoszaz+ 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST D-00.00@fnagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowej
kostki betonowej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST D-00.00/@magania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposbb odbioru Robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgByojektow, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

2
Cena wykonania 1 nmawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuje:

- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materialtdbw na miejsce wbudowania,

- przygotowanie podia,

- wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo-piashio

- utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

- przeprowadzenie bafdlda pomiaréw wymaganych w Specyfikacji Technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe -- Wyarag i metody bada

2. PN-EN 206-1:2003 Beton - &£ 1: Wymagania, wkxiwosci, produkcja i zgodnig.

3. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.
4. PN-EN-197-1:2002 Cement powszechneggtku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriei.

5. PN-EN 933-8/2001 Materiaty budowlane. Woda dimbéw i zapraw.

6. PN-EN 933-8;2001 Badania geometrycznychsewaosci kruszyw - Czs¢ 8: Ocena

zawartdci drobnych czstek - Badanie wskaika piaskowego.

7. PN-S-02205/98 Drogi samochodowe. Roboty ziendfignagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

Nie wystpuja.
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D-08.03.01 OBRZEZ.A BETONOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS& wymagania dotycice
wykonania i odbioru Robo6t zezanych z ustawieniem betonowego okezehodnikowego przy
realizacji inwestycji:

.Modernizacjasciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhriik

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaidmnt przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych wipl.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia Robot zaéanych
z ustawieniem betonowego obtaechodnikowego usytuowanego zgodnie z Dokumentac]
Projektowg przy projektowanym chodniku.

1.4. Informacja o terenie budowy.
Informacg o terenie budowy podang w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
1.5. Nazwy i kody wg wspolnego stownika zamowigCPV)

Grupa robot 45200000-9 Roboty w zakresie wznoszekoapletnych obiektow
budowlanych lub ich eZci oraz roboty w zakresie ignierii ladowej.

Klasa rob6t 45230000-8 Roboty budowlane w zakrdmidowy rurocigdw, chgow
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostodg, lotnisk i kolei; wyrGwnywanie
terenu.

Kategoria rob6t 45233000-9 Roboty w zakresie kamstiania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.10brzera chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub
dwustronnie ¢jgi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychamounikacji.

1.6.2Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wsgania ogolne” pkt 1.6.

1.7. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogb6lne wymagania dotygee Robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid”
1.7.



2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymas

- obrzeza 0 wymiarach 8x30x100cm
- piasek do wykonania taw,

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe — wymagania techniczne
2.3.1Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Obrzeza betonowe powinny spetidiavymagania jak w pkt.2.3.1 ST D-08.01.01 , Krgniki
betonowe”

2.3.2Whasciwosci fizyczne i mechaniczne

Obrzeza powinny spetniac wszystkie wkawosci jak w pkt.2.3.2 ST D-08.01.01
.Krawezniki betonowe”
2.3.3Skfadowanie

Betonowe obrzea mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow na padbtaryrownanym i odwodnionym z
zastosowaniem podkiadek i przektadek lub paletesisportowych.

Piasek naley gromadzt w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach
zabezpieczafych go zanieczyszczeniem i przed wymieszaniemyh rodzajow frakcji.

2.4. Materiat na podsyple

Materiat na podsypki do zaprawy cementowo-piaskowej powinien odpoatagymaganiom
podanym w ST D-08.01.01 ,Kraumiki betonowe” pkt.2.4.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.

3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego sfuzpomocniczego.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogb6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo
pkt 4.



4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu po
osiagnigciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaleci projektowane;j .

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w
czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materiatdw podano w ST D-D8®D "Krawezniki betonowe".
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot
Ogolne zasady wykonania Robo6t podano w ST D-00000ymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod taw nalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050:1999 . Wymiary wykopu
powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokmi dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku. Wskaik zag:szczenia gruntu w korycie powinien wynosio najmniej
1s>0,97.

5.3. tawa

Podiae pod ustawienie obrze stanowi tawa z piasku, o gruieo warstwy 5cm po
zagsszczeniu. Law wykonuje s¢ przez zasypanie koryta piaskiem i gsarzenie z polewaniem
wod.

5.4. Ustawienie betonowych obrzgy chodnikowych
Betonowe obrzea naley ustawid na wykonanym podiu w miejscu i zeswiattem

(odlegtaicia gornej powierzchni obrza od cagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
Dokumentaciji Projektowej.

Zewretrzna sciana obrzga powinna b§ obsypana piaskienywirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypeinc je zapraw
cementowo-piaskogvprzygotowan w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczysci¢ i
zmy¢ wodi. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pedrgigcbokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplet’
6.

6.2. Badania przed przysigpieniem do Robét

Przed przysipieniem do Robot Wykonawca powinien wykénbadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych otyrzghodnikowych i przedstawiwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptacji.



Metody bada obrzery betonowych naley wykona& zgodnie z ST D-08.01.01 ,Kraumiki
betonowe”.

Badania pozostatych materiatdbw powinny obejméwazystkie wtaciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatow wyioigych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie Robot
W czasie Robo6t natg sprawdzé wykonanie:
a) koryta pod taw - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) tawy z piasku zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
C) ustawienia obrz@a betonowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, papuszczalnych
odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére mie wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzeza,
— niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktore mae wynost +1 cm na kade 100 m diugsri
obrzea,
- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktpvinno wykazywé catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pelgicbokasé.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST D-00.000@nagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST D-00.00/@magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentaBrojektova, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbior Robot zanikajgcych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonane koryto,
- wykonana tawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m (metra) betonowego okazshodnikowego obejmuje:

- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- rozcielenie i ubicie tawy,

- ustawienie obrza,

- wypetnienie spoin,

- obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlangmafgania ogélne. Geotechnika

2. PN-EN 206-1:2003 Beton. €z 1: Wymagania, wikiwosci, produkcja i zgodn.

3. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu

4. PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy

5. PN-EN1008:2004 Woda zarobowa do betonec$jkacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatrioi wody zarobowoej do betonu, w tym wody odzyskanpjocesOw produkciji
betonu.

6.PN-EN 1340:2004 Krageniki Betonowe. Wymagania i metody bada
7.PN-B-06251:63 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecanij (OST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z zatzeniem i pietgnacy zieleni drogowej przy
realizacji inwestycji”
.Modernizacjasciezek na zielécu im. R. Biegeszowej przy ulicy Chrobrego w Ryhriik

1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obaujica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stoswjfako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t na gach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogadkjskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych
z
— zakladaniem i piegnacp trawnikOw na terenie ptaskim i na skarpach,
— sadzeniem drzew i krzewdw na terenie ptaskim ikaeysach,
— wykonaniem kwietnikow.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiageq wiaciwosci zapewniace raglinom prawidiowy
rozwoj.

1.4.2.Materiat raglinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorogeh i wieloletnich.

1.4.3.Bryta korzeniowa - uformowana przez szkétkowanigdriemi z przerastaggymi jg
korzeniami réliny.

1.4.4.Forma naturalna - forma drzew do zadrzéwagodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektorych krzewéwszhie wytworzona w szkéice z
pniami o wysokéci od 1,80 do 2,20 m, z wyiaym nie przyagtym przewodnikiem i
uformowarn koron.

1.4.6.Forma krzewiasta - forma wieiwa dla krzewodw lub forma drzewa utworzona w sez&o6t
przez niskie przyecie przewodnika celem uzyskania wiegdpwasci.

1.4.7.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0@ymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycxce materiatdw

Ogo6lne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poma
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.



2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace
charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by zdjgta przed rozpoezxiem robot budowlanych i

zmagazynowana w pryzmach nie przekragzaajh 2 m wysokeci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona fec pudowy - nie mze by
zagruzowana, przesnicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemeicz

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mogby¢ stosowane komposty, powsieg¢ w wyniku rozktadu
réznych odpadkow rdinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliéw, kory drzewnej, chwastow,
plewow), przy kompostowaniu ich na otwartym powdatw pryzmach, w sposéb i w warunkach
zapewniajcych utrzymanie wymaganych cech i waki&déw jakasci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskuje;girzez kompostowanie torfu z fekaliami
i sciekami bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkanyoW.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadaymaganiom BN-73/0522-01 [5], a
torf uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98(111

Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem i osadami z oczyszczadniekOw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch
mieskcy. Kompost z kory sosnowej m® by stosowany jako nawdz organiczny przy
przygotowaniu gleby pod ziglav okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu lzagle
2.4. Materiat roslinny sadzeniowy
2.4.1.Drzewa i krzewy

Dostarczone sadzonki powinnydzgodne z normPN-R-67023 [3] i PN-R-67022 [2],
wihasciwie oznaczone, tzn. mugsmieé etykiety, na ktorych podana jest nazwanaka, forma,
wybér, wysokd¢ pnia, numer normy.

Sadzonki drzew i krzewdw powinny bprawidtowo uformowane z zachowaniem
pokroju charakterystycznego dla gatunku i odmiaraz @osiadénastpujace cechy:

— pak szczytowy przewodnika powinien &wyraznie uformowany,

— przyrost ostatniego roku powinien wyrae i prosto przedita¢ przewodnik,

— system korzeniowy powinien byskupiony i prawidlowo rozwigty, na korzeniach
szkieletowych powinny wyspowa liczne korzenie drobne,

— u raélin sadzonych z bryt korzeniows, np. drzew i krzewéw iglastych, bryta korzeniowa
powinna by prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,

— pedy korony u drzew i krzewow nie powinny dprzycite, chybaze jest to gjcie formupce,
np. u form kulistych,

- pedy boczne korony drzewa powinnydgownomiernie rozmieszczone,

— przewodnik powinien bypraktycznie prosty,

— blizny na przewodniku powinny Bydobrze zarénigte, dopuszcza gi4 niecatkowicie
zaranigte blizny na przewodniku w Il wyborze, u form natimych drzew.

Wady niedopuszczalne:

- silne uszkodzenia mechanicznélim

— odrosty podktadki porej miejsca szczepienia,

— $lady zerowania szkodnikow,

— oznaki chorobowe,

— zwiegdnigcie i pomarszczenie kory na korzeniachdsciach naziemnych,



— martwice i gkniecia kory,

— uszkodzenie gka szczytowego przewodnika,

— dwupzdowe korony drzew formy piennej,

— uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej,
— zle zranigcie odmiany szczepionej z podktadk

2.4.2.Raéliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie

Sadzonki rélin kwietnikowych powinny by zgodne z BN-76/9125-01 [6]. Dostarczone
sadzonki powinny byoznaczone etykietkz nazvg tacinska.
Wymagania ogolne dla slin kwietnikowych:
— rosliny powinny by¢ dojrzate technicznie, tzn. nadeg s¢ do wysadzenia, jednolite w cale]
partii, zdrowe i niezwidnicte,
— pokroj railin, barwa kwiatdw i ci powinny by charakterystyczne dla gatunku i odmiany,
— bryta korzeniowa powinna lbydobrze przermicta korzeniami, wilgotna i nieuszkodzona.
Niedopuszczalne wady:
— zwiednigcie lisci i kwiatow,
— uszkodzenie gkow kwiatowych, todyg, kci i korzeni,
— oznaki chorobowe,
— $lady zerowania szkodnikow.
Rasliny powinny by dostarczone w skrzynkach lub doniczkach.
Rasliny w postaci rozsady powinny byvyjete z ziemi na okres nbwie jak najkrétszy,
najlepiej bezpgrednio przed sadzeniem.
Do czasu wysadzeniastmy powinny byt ocienione, ostorte od wiatru i zabezpieczone
przed wyschrgiciem.
2.5. Nasiona traw
Nasiona traw najezciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioimgeh
gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna hieznaczony procentowy sktad gatunkowy, &las
numer normy wg ktérej zostata wyprodukowana, zd@arkeetkowania.
2.6. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawartd¢ azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy ngleabezpieczyprzed zawilgoceniem i
zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykaza
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- glebogryzarek, ptugoéw, kultywatoréw, bron do upragigby,
— walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadaneamvmikow,
— kosiarki mechanicznej do pignacji trawnikéw,
— sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagsiennicowej, koparki),
a ponadto do pieynacji zadrzewig
— pit mechanicznych igcznych,



— drabin,
— podnanikéw hydraulicznych.
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow do wykonania nasadze

Transport materiatow do zieleni drogowejzady dowolny pod warunkienye nie
uszkodzi, ani tenie pogorszy jakai transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy muby¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem
bryty korzeniowej lub korzeni iggow. Raliny z bryla korzeniovg musz mie¢ opakowane
bryty korzeniowe lub b§w pojemnikach.

Drzewa i krzewy mogby¢ przewaone wszystkimsrodkami transportowymi. W czasie
transportu naliey zabezpieczyje przed wyschgciem i przemarzgciem. Drzewa i krzewy po
dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powingynbayychmiast sadzone.sllgest to
niemazliwe, nalezy je zadotowa w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w raziszsy
podlewd.

4.3. Transport roslin kwietnikowych

Rasliny przygotowane do wysytki po wggiu z ziemi naley przechowywé w miejscach
ostonktych i zacienionych. W przypadku niewysytanidlimow ciaggu kilku godzin od wyjcia z
ziemi, naley je spryskéa woda (pedy raslin pakowanych nie powinny ldyjednak mokre, aby
unikng¢ zaparzenia).

Rasliny nalezy przewoz¢ w warunkach zabezpieczaych je przed wstesami,
uszkodzeniami i wyschegiem. Przy przesytaniu na dalsze odlégtorosliny nalezy przewozé
szybkimisrodkami transportowymi, zakrytymi.

W okresie wysokich temperatur przew6z powiniet Wwymiar mazliwosci dokonywany
nogQ.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@0O0 ,Wymagania ogolne” pkt

5.
5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycce wykonania trawnikow

Wymagania dotycce wykonania robét zwranych z trawnikamigsnas¢pujace:

— teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirrodzaja teren powinien by obnizony w
stosunku do gazonodw lub kraimikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemarodzaja (ok.
10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

— przy zaktadaniu trawnikOw na gruncie rodzimym kgamik powinien znajdowasie 2
do 3 cm nad terenem,

— teren powinien by wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna byrozcielona rowg warstwy i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyroéwnana,

— przed siewem nasion trawy zigmnaleey watowa watem gtadkim, a potem watem -
kolczatlg lub zagrahi,



— siew powinien b¥y dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najgj do potowy wrzénia,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewamevslosci od 1 do 4 kg na 100 Inchybaze SST
przewiduje inaczej,

- na skarpach nasiona traw wysiewanensilosci 4 kg na 100 M chybaze SST przewiduje
inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk

— po wysiewie nasion ziemia powinna dowatowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyrownania i stworzenia dobrych warunkéw dla pekisnia wody. Jeeli przykrycie nasion
nasgpito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych agoby gotowa lub wykonana wg skfadu podanego w
SST.

5.2.2.Piekgnacja trawnikéw

Najwazniejszym zabiegiem w piggnacji trawnikdw jest koszenie:

— pierwsze koszenie powinno dprzeprowadzone, gdy trawa ggiie wysokéc¢ okoto 10 cm,

— nastpne koszenia powinnyeodbywa w takich odsipach czasu, aby wysad®trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysakd 0 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikbw powinnat bwykonane z 1-miestznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozéw (dleunkaw klimatycznych Polski
mozna przypc pierwsz potowe pazdziernika),

— koszenia trawnikéw w catym okresie gighacji powinny sj odbywa czesto i w regularnych
odstpach czasu, przy czym ¢#cs¢ koszenia i wysok& cigcia, naley uzalenia¢ od
gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie ngleusuwd& recznie; srodki chwastobdjcze o
selektywnym dziataniu natg stosowd z duzg ostraznoscia i dopiero po okresie 6
mieskcy od zataenia trawnika.

Trawniki wymagag nawaenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgai roku.
Mieszanki nawozow naby przygotowywa tak, aby trawom zapewhsktadniki wymagane w
poszczegolnych porach roku:

— wiosm, trawnik wymaga mieszanki z przewaagotu,

- od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawzenie nie powinno zawie¢azotu, lecz tylko fosfor i potas.

5.3. Drzewa i krzewy
5.3.1. Wymagania dotycgce sadzenia drzew i krzewow

Wymagania dotycgce sadzenia drzew i krzewdw sastpujace:

— pora sadzenia - jesidub wiosna,

— miejsce sadzenia - powinnodwyznaczone w terenie, zgodnie z dokumegtpopjektows,

— dofki pod drzewa i krzewy powinny ndevielkos¢ wskazag w dokumentacji projektowej i
zaprawione ziemiurodzajmn,

- roslina w miejscu sadzenia powinna zralesic do 5 cm gibiej jak rosta w szkotce. Zbyt
giebokie lub ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy ragwosliny,

— korzenie ztamane i uszkodzone rgl@rzed sadzeniem przyéi

— przy sadzeniu drzew formy piennej naig@rzed sadzeniem wbw dno dotu drewniany palik,



korzenie rglin zasypyw& sypks ziemi, a nasipnie prawidtiowo uli, uformowa miske i
podl&,

drzewa formy piennej natg przywigzat do palika ta pod koron,

wysokas¢ palika wbitego w grunt powinna byoéwna wysokéci pnia posadzonego drzewa,
palik powinien by umieszczony od strony najgziej wiejacych wiatrow.

5.3.2.Piekgnacja po posadzeniu

Piekgnacja w okresie gwarancyjnym (wagu roku po posadzeniu) polega na:
— podlewaniu,
— odchwaszczaniu,
— hawazeniu,
— usuwaniu odrostéw korzeniowych,
— poprawianiu misek,
— okopczykowaniu drzew i krzewdw jesieni
— rozgarnéciu kopczykdéw wiosa i uformowaniu misek,
— wymianie uschritych i uszkodzonych drzew i krzewdéw,
— wymianie zniszczonych palikow i wdadet,
— przyckciu ztamanych, chorych lub krzyjacych s¢ gakzi (ciecia piekgnacyjne i
formujace).

5.3.3.Piekgnacja istnigjcych (starszych) drzew i krzewéw

Najczsciej stosowanym zabiegiem w pighacji drzew i krzewow jest @iie, ktore
powinno uwzgdniat cechy poszczegoélnych gatunkovélno, a mianowicie:

- sposbb wzrostu,

— rozgatzienie i zagszczenie gaki,

— konstrukcg korony.

Projektujc cigcia zmierzajce do usuricia znacznej egci gakzi lub konaréw, natkey
unikat ich jako jednorazowego zabiegucCe takie lepiej przeprowadzstopniowo, przez 2 do
3 lat.

W zaleznosci od okrélonego celu, stosujegshastpujace rodzaje gcia:

a) ciecia drzew dla zapewnienia bezpietgva pojazddw, przechodniéw lub miesakaw,
drzew rospcych na koronie drég i ulic oraz w paohli budynkow mieszkalnych. Dla
uniknigcia kolizji z pojazdami usuwacgpakzie zwisagce ponkej 4,50 m nad jezdaidrég i
ponizej 2,20 m nad chodnikami;

b) ciecia krzewow lub gaki drzew ograniczagych widoczné¢ na skrzyowaniach drog;

c) ciecia drzew i krzewOw przesadzonych dla doprowadzed@a rownowagi midzy
zmniejszonym systemem korzeniowym a k@roco mae mi€ rowniez miejsce przy
naruszeniu systemu korzeniowego w trakcie prowadz@tdt ziemnych. Usuwagswiedy -
w zaleznosci od stopnia zmniejszenia systemu korzeniowegdGodo 50% gatzi;

d) ciecia odmtadzajce krzewoOw, ktérych getie wykazuy mab zywotnasé, powoduy
niepazadane zagszczenie, zbyt die rozmiary krzewu. Zabieg odmiadzania ma
przeprowadzana krzewach rogigych w warunkach normalnegéwaetlenia, z odpowiednim
nawazeniem i podlewaniem;

€) ciecia sanitarne, zapobiegag rozprzestrzenianiu czynnika chorobotwoOrczegoprzez
usuwanie gaki porazonych przez chorgblub martwych;



f) ciecia zywoptotow powinny by intensywne od pierwszych lat po posadzeniwci€i po
posadzeniu powinno kbymozliwie krétkie i wykonywane na kKalym krzewie osobno,
dopiero w nasgpnych latach po uzyskaniu zmgczenia pdow, ckcia dokonuje s w
okreslone] ptaszczinie. Najczsciej stosowane gs ptaskie ctcia gornej powierzchni
zywoptotu.

5.3.4.Przesadzanie drzew starszych

Konieczndg¢ przesadzania drzew starszych (istroggh) wynika najcgsciej tam, gdzie
prowadzone groboty modernizacyjne drog i ulic.
Warunki przesadzania drzew starszych powinrydkyeslone w SST i
uwzgkdniac:
— gatunek drzewa,
— wiek i rozmiary drzewa,
— przewidywan mag drzewa i ziemi tworgcej bryk korzeniova,
— warunki transportu przesadzanych drzew,
— warunki piebgnacji po przesadzeniu.
Przesadzanie drzew starszych powingazkaca wykwalifikowanej firmie.

5.3.5.Piekgnacja drzew starszych po przesadzeniu

Piekgnacja polega na ngpujacych zabiegach:

— uzupetnieniu strat wody przez staranne podlewamégdopuszczaf jednak do nadmiernego
nawilgocenia, zwtaszcza na glebackzkich (grunty spoiste). Nie stosuje; gpodlewania w
czasie chiodnej i wilgotnej pogody,

— ograniczeniu strat wody przez dudrzewa w czasie nagrzewania pnia i konarow oraz
dziatania wiatrow, poprzez stosowanie owijania ipkdnaroéw (np. papierem lub tkaninami)
lub spryskiwania kory pnia i konaréw emulsjami (epulsje parafinowe, lateksowe),

— uktadaniusciotki wokot swiezo przesadzonego drzewa,

— usuwaniu chwastéw.

5.3.6.Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania budowy lub przebudowy drég, wlecéw, parkingow itp. w
sgsiedztwie istnigjcych drzew, nagpuje pogorszenie warunkéw glebowych, co niekorzgstn
wplywa na wzrost i rozwgj tych drzew.

Jezeli istniegce drzewa niedtla wycinane lub przesadzane, to w SST powinny by
okreslone warunki zabezpieczenia drzew na czas trwamni@y oraz po wykonaniu tych robot.

5.4. Kwietniki

Wymagania dotycce zalaenia i pieégnacji kwietnikdw g nastpujace:
gleba przed zaleniem kwietnikbw powinna lystarannie uprawiona. Zgi gleba rodzima
jest jalowa i uboga, natg ja wymieni na glelg urodzajm na gébokas¢ od 10 do 25
cm, w zalenoéci od rodzaju sadzonych kwiatow,
ilos¢ roslin, rozstawa ich sadzenia powinnathwskazana w dokumentaciji projektowej,
po posadzeniu &tin ziemia musi by wyrdwnana, réliny podlane na gbokas¢ sadzenia,
pielegnacja polega na usuwaniu chwastow, podlewaniup#aiu, usuwaniu przekwittych
kwiatow.



6.

Kontrola jakosci robo6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polegaspaawdzeniu:

oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysicze

okreslenia ilosci zanieczyszcze(w ),

pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatk,

wymiany gleby jatowej na ziemiurodzajma z kontroh grubgci warstwy roZcielonej ziemi,

ilosci rozrzuconego kompostu,

prawidtowego uwatowania terenu,

zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,

gestasci zasiewu nasion,

prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

okresOw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

dosiewania ptaszczyzn trawnikoéw o zbyt makggtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:

prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

obecndci gatunkdéw niewysiewanych oraz chwastow.

6.3. Drzewa i krzewy

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i pgglacji drzew i krzewow polega na

sprawdzeniu:

wielkosci dotkdw pod drzewka i krzewy,
zaprawienia dotkbéw ziemiurodzajn,
zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentagjrojektowy w zakresie miejsc sadzenia,
gatunkéw i odmian, odlegioi sadzonych rdin,
materiatu rélinnego w zakresie wymagajakasciowych systemu korzeniowego, pokroju,
wieku, zgodnéci z normami: PN-R-67022 [2] i PN-R-67023 [3],
opakowania, przechowywania i transportu materiaslirmego,
prawidtowaci osadzenia pali drewnianych przy drzewach forneypej i przymocowania do
nich drzew,
odpowiednich terminéw sadzenia,
wykonania prawidtowych misek przy drzewach po pasadi i podlaniu,
wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformopea drzew i krzewow,
zasilania nawozami mineralnymi.
Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzewelwow dotyczy:
zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektows,
zgodndci posadzonych gatunkéw i odmian orazsdiodrzew i krzewow z dokumentacj
projektows,
wykonania misek przy drzewach i krzewachslij@dbior jest na wiosg lub wykonaniu
kopczykéw, jeeli odbidr jest na jesieni,
prawidtowdaci osadzenia palikdw do drzew i przyawania do nich pni drzew (paliki prosto i
mocno osadzone, mocowanie nie naruszone),
jakasci posadzonego materiatu.



6.4. Kwietniki
Kontrola rob6t w zakresie wykonywania kwietnikoalgga na sprawdzeniu:
— zgodndci zalaenia rabat kwiatowych z dokumentagrojektowg pod wzgédem wymiaréw
rabaty, rozmieszczenia poszczegoélnych gatunkévmiaa, odlegtéci sadzenia,
— jakosci sadzonego materiatu sfmmnego (bez uszkod#efizjologicznych i mechanicznych, z
zachowaniem jednolitai pokroju, zabarwienia i stopnia rozwoju),
— przygotowania ziemi pod rabaty kwiatowe, tzn. gddbavarstwy ziemi urodzajnej, ifoi
kompostu,
— prawidtowaci zabiegébw pielgnacyjnych (podlewania, odchwaszczania, nem@,
przycinania przekwittych i uschgtiych kwiatostandw, wymiany uschetych ralin).
Kontrola robét przy odbiorze wykonanych kwietnikpalega na:
— zgodndci wykonanych kwietnikbw z dokumentacj projektovy, pod wzgtdem
rozmieszczenia kwietnikdw, gatunkéw i odmian poseyzh ralin,
— jakdéci posadzonych &hin (jednolitosci barw, pokroju, stopnia rozwoju),
— przy odbiorze jesienikwietnikéw z ralin wieloletnich naley sprawdzé zabezpieczenie na
okres zimy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw i kwietniké z rcslin jednorocznych,
dwuletnich i wieloletnich (oprocz gbn cebulkowych i rg),
— szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzewa lub kuzevaz rglin cebulkowych i ré na
kwietnikach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensgajojektowns, SST |
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fitrawnika obejmuje:
— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowémizurodzajnej, roxielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
— zakladanie trawnikow,
- pielegnacg trawnikéw: podlewanie, koszenie, nakeoie, odchwaszczanie.
Cena wykonania 1 hkwietnika obejmuije:
— przygotowanie podiea (wymiana gleby, dodanie kompostu),
— dostarczenie i zasadzenie materiaklinoego zgodnie z dokumentagrojektows,
— Zzasadzenie materiatustmnego,
— pielegnacg: podlewanie, odchwaszczanie, naewie, zabezpieczenie na okres zimy.



Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuj
— roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzevyippanie i zaprawienie dotkow,
— dostarczenie materiatudlonego,
— pielegnacg posadzonych drzew i krzewow: podlewanie, odchwzeze, nawgenie.
10. Przepisy zwazane
1. PN-G-98011 Torf rolniczy
2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzéwraewy

iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzéwraewy
lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,ddza i korzenie bulwiaste stin
ozdobnych

BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
BN-76/9125-01 Rasliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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